MAVIC 2 PRO

Pravodce pro rychly start V1.2

Revize leden 2019

Blahoprejeme vam k zakoupeni nového vyrobku. Najdéte si ¢as pro diikladné prostudovani celého
navodu, abyste se s nim dobfe seznamili.

Doporucujeme, abyste pravidelné navstévovali stranky vénovanou modelu Mavic 2 Pro na www.
stablecam.com a www.dji.com, které jsou pravidelné aktualizovany. Zde najdete cerstvé informace
o vyrobku, popisy technickych vylep3eni, aktualizaci a oprav ndvodu. Vzhledem k moznym zménam
vyrobku, které neni mozno dopiedu predvidat, si vyrobce vyhrazuje pravo ménit informace obsaze-
né v navodu bez pfedchoziho upozornéni.

Pokud mate néjaké dotazy nebo nejasnosti tykajici se naseho vyrobku, obratte se servis dovozce,
firmu STABLECAM s.r.0. (www.stablecam.com).

POZOR: Komercni vyuziti (napf. pro letecké fotografovani) nebo provoz modelu s auto-
nomnim Fidicim systémem (bez fizeni modelu pilotem v pfimé viditelnosti pomoci RC sou-
pravy v realném éase po celou dobu letu) na Gizemi Ceské republiky podléha zakonnym ome-
zenim, vyzaduje certifikaci modelu i pilota Uradem pro civilni letectvi a Fidi se smérnicemi
timto ufradem vydavanymi. P¥i nerespektovani vyse uvedeného se vystavujete riziku postihu
dle zakona.

Tento vyrobek a navod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku. Vyhradnim dovoz-
cem produktt DJI je firma STABLECAM s.r.o. (www.stablecam.com).

POZOR: Toto neni hracka. Tento vyrobek je uréen pro provozovani osobami starsimi 18 let.

www.stablecam.com



MODEL MAVIC 2 PRO
Mavic 2 Pro disponuje viesmérovymi vizualnimi a infracervenymi systémy detekce prekazek*, pIné stabilizova-
nym 3-osym zavésem s kamerou s 1” senzorem (spole¢né vyvinutou DJI a Hasselbladem), ktera pofizuje 4K videa
a fotografie 20 megapixelG. Pokrocilé technologie DJI, jako je detekce prekazek, a Inteligentni letové rezimy, jako
jsou HyperLapse (Super-¢asosbérné snimani), ActiveTrack 2.0 (Aktivni sledovani 2.0), QuickShot (Rychlé snima-
ni), Panorama a Pokrocily systém asistence pilotovi umoznuji jednoduse pofizovat slozité zabéry. Mavic 2 Pro se
muzZe pochlubit maximalni rychlosti 72 km/h a maximalni dobou letu az 31 minut**.

1. Zavés s kamerou

2. Predni vizualni systém detekce prekazek

3. Spodni vizudlni systém detekce piekazek

4. Bocni vizudlni systém detekce prekazek

5. Spodni infracerveny systém detekce prekazek
6. Pomocné spodni svétlo

7. Zasuvka pro mikro SD kartu

8. Pfedni LED

9. Motory

10. Vrtule

11. Antény

12. LED letovy indikator

13. Horni infracerveny systém detekce prekazek
14. Zadni infracerveny systém detekce prekazek
15. Inteligentni pohonny akumulator

16. Indikator stavu akumulatoru

17. Hlavni vypinac

18. Zapadky akumulatoru

19. Zasuvka USB-C

20. Parovaci tlacitko/Indikator parovani

*) Cinnost vizudlniho a infracerveného systému detekce prekdzek je ovliviiovdna podminkami v okolnim prostredi.
Podrobnosti najdete v ,Prohldseni a Zdsaddch bezpecného provozu” a v instruktdznich videich v aplikaci DJI GO 4
nebo na webovych strdnkdch DJI http://www.dji.com/mavic-2

**) Maximdlni doba letu byla testovdna za bezvétri pri stdlé rychlosti 25 km/h. Tuto hodnotu je tfeba povaZovat pouze
za orientacni udaj.



VYSILAC PRO DALKOVE OVLADANI
Ve vysiladi je vestavéno nejnovéjsi pfenosové zafizeni DJI s technologii OCUSYNC 2.0 nabizejici maximélni dosah
az 5 km a prenasejici video z modelu do aplikace DJI GO 4 na vasem mobilnim zafizeni pfi az 1080p. LCD displej
na vysilaci poskytuje informace o modelu v redlném case a snimatelné paky kiizovych ovladact ¢ini vysila¢ velmi
skladnym.
Maximalni doba provozu: 2 hodiny 15 minut*.

Slozeny
1. LCD displej
2. Tlacitko Pauza - pferuseni inteligentniho letu
3. Tlacitko 5D

4, Odnimatelné kiizové ovladace

5. Hlavni vypinac

6. Antény

7. Tlacitko Automaticky navrat (RTH)

8. Prostor pro ulozeni pak kiizovych ovladact
9. Zélozni zasuvka pro pfenos obrazu (USB)
10. Drzak mobilniho zafizeni

11. Prepinac letovych rezimt

12. Knoflik ovladani zavésu

13. Knoflik nastavovani clony/zévérky

14. Tlac¢itko zdznamu videa

15. Knoflik nastavovani ostfeni/zavérky

16. Zasuvka pro pfenos obrazu (mikro USB)
17. C1 Levé zadni tlacitko (pfifaditelné)

18. C2 Pravé zadni tlacitko (pfifaditelné)

*) Vysila¢ je schopen dosdhnout maximdlniho dosahu na otevieném prostranstvi bez elektromagnetického ruseni s
modelem ve vysce cca 120 m.
Maximdlni doba provozu byla testovdna za laboratornich podminek; uvedend hodnota je pouze orientacni.



1. STAHNETE APLIKACI DJI GO 4 A SHLEDNETE INSTRUKTAZNI VIDEA

Vyhledejte ,DJI GO 4“ v App Store nebo na Google Play nebo oske- E 'E E ﬁ E
r : 2

nujte tento QR kdd pro stazeni aplikace na vase mobilni zatizeni.
¢ [m]

Aplikace DJIGO 4 Instruktazni videa

Shlédnéte instruktazni videa na www.dji.com/mavic-2/info#video 1
nebo v aplikaci DJI GO 4 klepnutim na ikonu v pravém hornim rohu
na obrazovce. E

ﬁ « Aplikace DJI GO 4 je vyzaduje mobilni zafizeni s iOS 10.0.2 nebo s Androidem 5.0 nebo vy3sim.

2. PRIPRAVA MODELU

Seznackou  Beze znacky Vrtuli  pfitisknéte pevné
Namontuijte vrtule na odpovida- doli a otacejte ve sméru .
Sipky pro uzamknuti. Rozlozeny model

jici motory.
+ Nejprve vyklopte pfedni ramena a aZ poté vyklopte zadni. Pfed vzletem museji byt viechna ramena

A vyklopend.

3. NABIJENi AKUMULATORU

Pfed prvnim pouzitim naplno nabijte Inteligentni po-
honny akumuldtor pomoci dodavaného nabijece.

Sitova zasuvka
100-240 V/50-60 Hz

Doba nabijeni vysilace: cca 2 h 15 min

C - Pfed nabijenim nejprve odpojte RC kabel vysilace.




Kontrola stavu akumulatoru a zapnuti/vypnuti

Vybito

Nabito

Jednou kratce stisknéte hlavni vypinac¢ pro
kontrolu stavu. Jednou stisknéte a poté znovu
stisknéte a drzte pro zapnuti nebo vypnuti.

4. PRIPRAVA VYSILACE

Stav nabiti akumulatoru: 100%

Jednou krétce stisknéte hlavni vypinac pro kon-
trolu stavu akumulatoru na LCD displeji.
Jednou stisknéte a poté znovu stisknéte a drzte
pro zapnuti nebo vypnuti vysilace.

Vyklopte antény a drzék mobilniho zafizeni, poté pfipevnéte Jeden konec RC kabelu umistéte na konec

paky kfizovych ovladaca.

Vase mobilni zafizeni ulozte mezi ramena vysilace.

Oblast optimal-
niho prenosu

stérbiny.

Silny

Slaby
Antény umistéte navzajem rovnobézné.

& - Zkontrolujte, ze péky kiizovych ovladacli jsou spolehlivé upevnény.
- Standardné je pfipojen RC kabel s konektorem typu Lightning. Zvolte RC kabel odpovidajici pouzité-
mu typu mobilniho zafizeni. Pfi pouziti iPadu nebo tabletu pouzijte USB zasuvku na vysilaci.
« Zasuvky mikro USB a USB nepouzivejte soucasné pro prenos videa.




5. PRIPRAVA KE VZLETU

DJIGO 4
App

Zapnéte vysila¢ Zapnéte model Spustte aplikaci DJI GO 4
Pouzijte vas DJI ucet pro aktivaci modelu pfi prvnim zapnuti. Aktivace vyzaduje internetové pripojeni.

6. LETANI

Pred vzletem se ujistéte, Ze indikator provoznich stavil modelu v aplikaci DJI
GO 4 hlasi ,Ready to Go”. Ready to Go (GPS)

Automaticky vzlet/pristani

‘ Automaticky vzlet Automatické pristani

Vzlet/pfistani s ruénim fizenim
Kombinovany pohyb ovladaci (CSC) pro nastartovani Nebo
nebo zastaveni motord % /

a Ovladac¢ plynu pomalu vychyl- @ Ovlada¢ plynu mirné vychylte dolli pro jemné posazeni

te nahoru pro vzlet. modelu na zem.
Ovladac¢ plynu drzte nékolik sekund vychyleny zcela dolG
pro zastaveni motoru.

ﬁ + Motory je mozno za letu zastavit pouze tehdy, kdyz letova fidici jednotka detekuje kritickou chybu.

Ovladani vysilacem

Ve vychozim tovarnim nastaveni jsou kiizové ovladace na vysilaci nastaveny do Mddu 2. Levy ovladac slouzi
pro ovladani plynu (vysky letu) a boceni (sméru pfidé), zatimco pravy ovladac slouzi k ovladani klopeni (pohyb
dopiedu/dozadu) a klonéni (pohyb doleva/doprava). Knoflik ovladani zavésu slouzi k ovladani ndklonu kamery

nahoru nebo dold. Dopredu
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Pravy ovlada¢ Dozadu

=L 4 @ZA&*

Doleva Doprava

Levy ovladac

o) (/)

Otéceni doleva Otéceni doprava

C - Stisknéte tlacitko Pauza pro nouzové zastaveni za letu.




V aplikaci DJIGO 4

(Y 02 %

Normal Super ¢asosbérné nataceni Rychlé snimani Aktivni sledovani
(HyperLapse) (QuickShot) (ActiveTrack)
4 m
A C |
()
Misto zajmu Body trasy (Waypoints) Ovladani dotykem Filmovy rezim
(Point of Interest) (TapFly) (Cinematic Mode)

ﬁ « Dalsi podrobnosti najdete v instruktaznich videich v aplikaci DJI GO 4 nebo na strankach DJI.
« Pfed vzletem vzdy nastavte odpovidajici RTH vysku pro automaticky ndvrat na Misto vzletu. Kdyz se
model vraci na Misto vzletu, méli byste jej dle potieby ovladat kiizovymi ovladaci.

7. LETEJTE BEZPECNE
Létejte na otevre- Se silnym GPS Udrzujte model v Léteit “ekich
nych prostranstvich signalem piimém dohledu etejle ve vyskac

pod 120 m

Vyhnéte se létani nad nebo v blizkosti prekazek, lidi, elektrickych vedeni, stromd, vodnich ploch a toka.
Nelétejte v blizkosti zdroju silnych elektromagnetickych poli, jako jsou elektricka vedeni a vysilace, protoze mo-
hou ovlivnit funkci palubniho kompasu a elektroniky.

2z === Vv EFE

Model neprovozujte za nepfiznivych povétrnostnich podminek, jako je dést, snézeni, mlha a vitr s rychlosti pres

10 m/s.
Y/ Nelétejte v Bezletovych
D@ N "\-/ zénach
[

Drzte se mimo dosah otacejicich se vrtulia motort. Podrobnosti najdete na:
http://flysafe.dji.com/no-fly

Pro bezpecnost vasi i ostatnich je diilezité porozumét zakladnim zasadam pilotaze. Nezapomeiite pro-
studovat ,Prohlaseni a Zasady bezpecného provozu®“.



TECHNICKE UDAJE

Model

Hmotnost

907 g

Max. rychlost

72 km/h (v rezimu Sport, za bezvétii)

Max. dostup

6000 m nad mofem

Provozni teplota

0°Caz40°C

Systém satelitni navigace

GPS/GLONASS

Provozni frekvence

2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

Vyzéieny vykon (EIRP)

2,4 GHz CE: <20 dBm

5,8 GHz CE: <14 dBm

Zavés kamery

Riditelny rozsah pohybu

Klopeni: -90°az +30°

Kamera

Senzor 1" CMOS, Efektivni pocet obrazovych bod(i 20 M
L Zorny Uhel cca 77°, 28 mm (ekvivalent 35 mm formatu) /2,2
Objektiv . .
Clona: f/2,8-f/11, ostfeni 1 m az oo
Video: 100-6400,
Rozsah ISO

Foto: 100-3200 (auto); 100-12800 (ru¢ni)

Rychlost elektronické zavérky

8s5az1/8000s

Max. rozmér obrazu

5472x3648

Fotografické rezimy

Jednotlivy zabér

Déavkovy: 3/5 snimka

Automaticky expozi¢ni bracketing (AEB) 3/5 snimk{ odstupriovanych
po 0,7EV

Intervalovy

Video rezimy

4K Ultra HD: 3840x2160 24/25/30p

2.7K: 2688x1512 24/25/30/48/50/60p

FHD: 19201080 24/25/30/48/50/60/120p

Rychlost ukladani videa

100Mb/s

Foto formaty

JPEG, DNG (RAW)

Video forméaty MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC)
Podporované SD karty mikro SD, max. kapacita 128GB, vyzadovana rychlost UHS-1 Grade 3
Vysila¢

Provozni frekvence

2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

Max. dosah

CE: 5 km (volné prostranstvi bez prekazek a ruseni)

Provozni teplota

0°Caz40°C

Akumulator

3950 mAh/3,83 V

Vyzaieny vykon (EIRP)

2,4 GHz CE: <20 dBm

5,8 GHz CE: <14 dBm

Proudovy odbér

1800 mA pfi 3,83 V (pfi nabijeni mobilniho zafizeni)

Podporovana mobilni zafizeni

Tloustka: 6,5-8,5 mm, max. délka 160 mm

Konektory: Lightning, mikro USB (Typ B), USB-C

Nabijec
Napéti 17,6+0,1 V
Jmenovity vykon 60 W




Inteligentni pohonny akumulator

Kapacita 3850 mAh

L 17,6 V (maximalni)
Napéti - .

15,4 (jmenovité)

Typ akumulatoru LiPo 4S
Energie 59,29 Wh
Hmotnost cca297g
Provozni teplota 5°Caz40°C
Max. pfikon pro nabijeni 80W

% STABLECAM

STABLECAM s.r.o0.
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice
Tel: 466 260 133 | Fax: 466 260 132
Vyrobeno v Ciné e-mail: info@stablecam.com

www.stablecam.com




MAVIC 2 PRO
Obsah baleni

Zkontrolujte, zda baleni obsahuje déle uvedené polozky. Pokud nékterd z nich chybi,
kontaktujte, prosim, prodejce.

Model 1x Vysilac¢ 1x Par vrtuli 3x

(v¢. Inteligentniho pohonného

akumuldtoru a krytu zavésu)
Qz/‘ >, 7| .
[ I <A :: W e -3 I‘
B ‘ - = =

Napajeci kabel nabijece 1x Komunikaéni kabel

Paky kfizovych RC kabel 1x
USB adaptér 1x ovladact (par) 1x (vCetné zarazky)
: o & ——=
/i % % Konektor Lightning 1x
@)‘ o
Konektor mikro USB 1x
0 =

Konektor USB-C 1

Navody EI—A|



MAVIC 2
PRO / ZOOM

Navod k obsluze V2.0

Revize duben 2019

Blahoprejeme vam k zakoupeni nového vyrobku. Najdéte si ¢as pro diikladné prostudovani celého
navodu, abyste se s nim dobfe seznamili.

Doporucujeme, abyste pravidelné navstévovali stranky vénovanou modelu Mavic 2 Pro/Zoom na
www.stablecam.com a www.dji.com, které jsou pravidelné aktualizovany. Zde najdete Cerstvé in-
formace o vyrobku, popisy technickych vylepseni, aktualizaci a oprav ndvodu. Vzhledem k moznym
zménam vyrobku, které neni mozno dopredu predvidat, si vyrobce vyhrazuje pravo ménit informa-
ce obsazené v ndvodu bez predchoziho upozornéni.

Pokud mate néjaké dotazy nebo nejasnosti tykajici se naseho vyrobku, obratte se servis dovozce,
firmu STABLECAM s.r.0. (www.stablecam.com).

POZOR: Komercni vyuziti (napf. pro letecké fotografovani) nebo provoz modelu s auto-
nomnim Fidicim systémem (bez fizeni modelu pilotem v pfimé viditelnosti pomoci RC sou-
pravy v realném éase po celou dobu letu) na Gizemi Ceské republiky podléha zakonnym ome-
zenim, vyzaduje certifikaci modelu i pilota Uradem pro civilni letectvi a Fidi se smérnicemi
timto ufradem vydavanymi. P¥i nerespektovani vyse uvedeného se vystavujete riziku postihu
dle zakona.

Tento vyrobek a navod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku. Vyhradnim dovoz-
cem produktt DJI je firma STABLECAM s.r.o. (www.stablecam.com).

POZOR: Toto neni hracka. Tento vyrobek je uréen pro provozovani osobami starsimi 18 let.

www.stablecam.com



POUZiVANi TOHOTO NAVODU

Vyznam pouzivanych symbolu
Varovani () POZOR /I\

Pied prvnim vzletem

Pred prvnim pouzitim Mavicu 2 Pro/Zoom pozorné prostudujte:

1. Obsah sady MAVIC 2 Pro/Zoom

2.Névod k obsluze MAVIC 2 Pro/Zoom

3. Prlivodce pro rychly start MAVIC 2 Pro/Zoom

4. Prohlaseni a Zasady bezpeéného provozu MAVIC2 Pro/Zoom

5. Zasady bezpecného provozu Inteligentniho akumulatoru MAVIC 2 Pro/Zoom

Dulrazné doporucujeme shlédnuti vsech instruktaznich videi na oficidlnich strankach DJI a prostudovani
,Prohlaseni” dfive, nez poprvé vzlétnete. K prvnimu vzletu se pfipravte s pomoci ,Priivodce pro rychly start” a
,Navodu k obsluze”. Podrobnéjsi informace najdete v ,Navodu k obsluze”. EFHEE

g

Rady a tipy Q

Poznamka

Instruktazni videa :
Doporucujeme vam, abyste si prohlédli instruktazni videa drive, nez se pokusite poprvé zapnout
MAVIC 2 Pro/Zoom: http://www.dji.com/mavic-2/info#video

Stazeni aplikace DJI GO 4

Dbejte, abyste za letu pouzivali aplikaci DJI GO 4*. Oskenujte QR kéd napravo pro stazeni nejnovéjsi E"'

verze. Pouzivejte mobilni zatizeni s opera¢nim systémem Android V 5.0 nebo vyssim, popi. s B

operacnim systémem iOS 10.0.2 nebo vyssim. -

*) Pro vyssi bezpecnost je let omezen na vysku do 30 m a vzddlenost do 50 m, kdyZ model za letu neni E
pripojen k aplikaci DJI. To se tykd DJI GO 4 a vsech aplikaci kompatibilnich s modely DJI.

Pozn.: Piehled otestovanych kompatibilnich mobilnich zafizeni najdete na http://www.dji.com/mavic-2/downloads

[=]

Stazeni obsluzného programu DJI Assistant 2
Stahnéte si obsluzny program DJI Assistant 2 pro Mavic z http://www.dji.com/mavic-2/info#downloads
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POPIS VYROBKU

Tato kapitola predstavuje Mavic 2 Pro/Zoom a popisuje jednotlivé ¢asti modelu a vysilac.

Uvod
Mavic 2 Pro/Zoom disponuje vsesmérovymi vizualnimi a infracervenymi systémy detekce prekazek. Pokrocilé
technologie DJI, jako je detekce prekdzek, a Inteligentni letové rezimy, jako jsou HyperLapse (Super-¢asosbér-
né snimani), Point of Interest (Misto zajmu), ActiveTrack 2.0 (Aktivni sledovani 2.0), TapFly (Ovladani dotykem),
QuickShot (Rychlé snimani), Panorama a APAS (Pokrocily systém asistence pilotovi) umoznuji jednoduse pofi-
zovat slozité zabéry
Mavic 2 Pro je vybaven pIné stabilizovanym 3-osym zavésem s kamerou s 1“ senzorem (spole¢né vyvinutou DJI
a Hasselbladem), ktera pofizuje 4K videa a fotografie 20 megapixeld.
Mavic 2 Zoom je vybaven plné stabilizovanym 3-osym zavésem s kamerou schopnou pofizovat 4K videa a foto-
grafie 12 megapixell s 24-48 mm objektivem s dvojnasobnym optickym zoomem umoznujicim pouzivani filtrd.
Mavic 2 Pro/Zoom pouziva nejnovéjsi technologie pro zvyseni stability a kvality zdznamu, coz pfindsi snizeni
Uhlovych vibraci Mavicu 2 Zoom na +0,005° a u Mavicu 2 Pro na +0,01°.
Ve vysiladi je vestavéno nejnovéjsi pfenosové zafizeni DJI s technologii OCUSYNC 2.0 nabizejici maximélni dosah
az 5 km a prendsejici video z modelu do aplikace DJI GO 4 na vaSem mobilnim zafizeni pfi az 1080p. vysila¢ pra-
cuje v pasmu 2,4 GHz i 5,8 GHz a mGze automaticky bez zpozdéni vybirat kanaly nejvhodnéjsi pro pfenos. Model
a kameru je mozno snadno ovladat tlac¢itky na vysilaci a v aplikaci. LCD displej na vysilaci poskytuje informace
o modelu v redlném case a snimatelné paky kiizovych ovladaci cini vysila¢ velmi skladnym. Maximalni doba
provozu vysilace je 2 hodiny 15 minut*.
Mavic 2 Pro/Zoom se muiize pochlubit maximalni rychlosti az 72 km/h a maximalni dobu letu az 31 minut.

Q - Hlavni rozdil mezi Mavicem 2 Pro a Zoom je kamera. Vieobecny popis v tomto navodu plati pro
Mavic 2 Pro i Mavic 2 Zoom.

A + Maximalni doba letu byla testovana za bezvétfi na Grovni mofte pii stalé rychlosti 25 km/h. Tuto
hodnotu je tfeba povazovat pouze za orientacni udaj.

- Vysilac je schopen dosahnout maximalniho dosahu na otevieném prostranstvi bez elektromagne-
tického ruseni s modelem ve vysce cca 120 m. Maximalni doba provozu byla testovéna za laborator-
nich podminek; uvedena hodnota je pouze orientacni.

+ Pasmo 5,8 GHz neni mozno v nékterych zemich pouzivat. Seznamte, se, prosim, s mistnimi predpisy.

Priprava modelu Mavic 2 Pro/Zoom

Pfiprava modelu

Model je z vyroby dodavan se sklopenymi rameny. Ramena vyklopte nasledujicim postupem.
1. Sejméte kryt zavésu z kamery.

2. Vyklopte predni ramena a poté zadni ramena dle obrazku.

Pokud s modelem nelétate, nasad'te kryt zavésu.

1) Zavés pridrzte ve stfedové poloze s kamerou namifenou
vpied a sklopnou ¢ast krytu zavésu zasunte mezi zavés a
model.

2) Vystupky na okraji kupolovité ¢asti krytu zasurite do drazek
na spodku pfidé modelu. Kupolovitou ¢ast krytu poté pfi-
lopte pfes zavés tak, aby zapadla jeji zdpadka v zadni ¢asti
krytu. Uzamceni zapadky je doprovazeno slasitelnym cvak-
nutim.




3. Upevnéni vrtuli
Vrtule s bilymi znackami namontujte na motory s bilymi zna¢kami. Vrtuli pfitlac¢te dolt na desku unasece a
otocte ji ve sméru Sipky na znacce s ,uzamcenym zamkem” vylisované na vrtuli dokud neni spolehlivé upev-
néna. Vrtule bez bilych znacek namontujte na motory bez znacek. Rozlozte listy viech vrtuli.

4.Z bezpecnostnich divodl je Inteligentni pohonny akumulator dodévan ve stavu hibernace. Pfed prvnim po-
uzitim akumuldtor nabijte a aktivujte s pomoci dodavaného sitového nabijece. Po letu Inteligentni pohonny
akumulator vyjméte z modelu a nabijte jej po pfipojeni k sitovému nabijeci.

1

@
Sitova zésuvka =
100-240V ‘
®
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Doba nabijeni: 1h 30 min

A + Nejprve vyklopte pfedni ramena i vrtule a az poté vyklopte zadni ramena.

« Pfed vzletem sejméte kryt zavésu a zkontrolujte, ze vSechna ramena jsou vyklopena a vrtule roz-
loZené drive, nez model zapnete. Jinak to muiZe negativné ovlivnit automatické testovani systému
modelu po zapnuti.

+ Pokud pouzivite mobilni zafizeni Huawei, zvolte pfi pfipojeni pomoci USB rezim ,CHarge Only”
(Pouze nabijeni). Ostatni moznosti mohou zpUsobit selhani spojeni.

Priprava vysilace
1. Vyklopte ramena drzaku mobilniho zatizeni a antény.
2. Péky kiizovych ovladacli vyjméte z jejich ulozného prostoru ve vysilaci a nasroubujte je na misto.

3. Zvolte RC kabel odpovidajici pouzitému typu
mobilniho zafizeni. Standardné je ptipojen RC
kabel s konektorem typu Lightning a jako pfi-
sluSenstvi jsou s modelem dodavany kabely
se standardnim konektorem mikro USB a USB
typ C. Konektor RC kabelu zapojte do vaseho
mobilniho zafizeni. Mobilni zafizeni zasurite do
drzaku a zajistéte je pfitlacenim ramen.

PFi vyméné RC kabelu se fidte nasledujicimi obrazky. Pfi pouziti kabelu s konektorem USB-C je tfeba vyménit
posuvnou zarazku RC kabelu.
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A + Vase mobilni zafizeni mudzete také k vysilaci pfipojit pomoci USB kabelu, je-li mobilni zafizeni pfilis

velké na to, aby se veslo mezi ramena drzdku. Jeden konec kabelu zapojte do vaseho mobilniho
zafizeni a druhy konec do USB portu na spodku vysilace.

+ Je normalni, ze vyklapéni ramen jde ponékud ztuha v dlsledku tfeni mezi rameny a modelem. To je

dano konstrukci modelu.

« Zasuvky mikro USB a USB nepouzivejte soucasné pro prenos videa. Odpojte jeden z kabell ze zasuv-
ky dfive, nez zapojite pfisludny kabel do druhé zésuvky.
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20. Pomocné spodni svétlo




1. Antény

Pfenaseji signél pro ovldadani modelu a video signal.
2, Tlacitko Automaticky navrat (RTH)

Stisknéte a drzte pro aktivaci automatického navratu
na Misto vzletu (RTH). Model se vrati na posledni za-
znamenané Misto vzletu. Opétovnym stiskem névrat
prerusite.

3.LCD displej

Zobrazuje stav systém vysilace a modelu.

4. Odnimatelné paky kfizovych ovladaca

Ovladaji orientaci a pohyby modelu. Pro snadnou pre-
pravu jsou paky demontovatelné. Ve vychozim nasta-
veni jsou kiizové ovladace v Médu 2. Pfifazeni funkci
jednotlivych os mlzete zménit v aplikaci DJI GO 4.

5. Tla¢itko Pauza - preruseniinteligentniho letu
Jednou kratce stisknéte pro nouzové zastaveni a pre-
chod do viseni (jenom kdyz jsou k dispozici GPS nebo
vizudlni systém detekce). Méjte, prosim, na paméti, ze
tlacitko Pauza ma rGizné funkce v jednotlivych Inteli-
gentnich letovych rezimech. Podrobnosti najdete v
oddilu Inteligentni letové rezimy.

6. Ulozny prostor pro paky kFizovych ovladaéa

Pro ulozeni pak kiizovych ovladacu.

7. Drzak mobilniho zafizeni

Slouzi pro bezpecné upevnéni vaseho mobilniho za-
fizeni k vysilaci.

8. Zalozni zasuvka pro pfenos obrazu (USB)

Pro pripojeni mobilniho zafizeni pro ptrenos obrazu
pomoci standardniho USB kabelu.

9. Tlacitko 5D

Vychozi nastaveni je uvedeno nize. Funkce tlacitka
mUze nastavit dle vasich potieb v aplikaci DJI GO 4.
Doleva: Snizeni expozi¢ni hodnoty EV.

Doprava: Zvyseni expozi¢ni hodnoty EV.

Nahoru: Vystfedéni zavésu/zavés nahoru.

Dol0: Vystfedéni zavésu/zévés dol.

Stisk: Vyvolaniinteligentniho letového menu DJI GO 4.

Aktivace

10. Pfepinac letovych rezimi
Pro prepinani letovych rezimG P, SaT.

11. Hlavni vypina¢

Stisknéte jednou pro kontrolu aktualniho stavu nabi-
ti vysilacového akumulatoru. Stisknéte jednou, poté
znovu a podrzte pro zapnuti/vypnuti vysilace.

12. Levé zadni tlacitko C1

Ve vychozim nastaveni slouzi pro zaostieni na stred.
Funkci tla¢itka mize nastavit dle vasich potieb v apli-
kaci DJI GO 4.

13. Knoflik ovladani zavésu
Otécenim knofliku se ovlada naklon kamery.

14. Zasuvka pro pfenos obrazu/nabijeni (mikro USB)
Tento port pfipojte k vasemu mobilnimu zafizeni s
pouzitim RC kabelu. Slouzi také pro ptipojeni sitového
nabijece pro nabijeni vysilatového akumulatoru.

15. Tla¢itko zaznamu videa

Stiskem spustite zdznam videa; dalsim stiskem jej
ukoncite.

16. Tlacitko ostieni/spousti fotoaparatu

Stisknéte napul pro automatické zaostreni. Jednim
stiskem pofidite fotografii v rezimu zvoleném v apli-
kaci DJI GO 4.

17. Knoflik nastavovani clony/zavérky (Mavic 2 Pro)
Otéacenim knofliku je mozno nastavovat kompenzaci
expozice (jste-li v P-rezimu), clonu (jste-li v rezimu s
prioritou clony Aperture Priority a ru¢ni expozici Ma-
nualMode) nebo zavérky (v S-rezimu).

Knoflik nastaveni zoomu (Mavic 2 Zoom)

Otéacenim se nastavuje zoom kamery Mavic 2 Zoom.

18. Pravé zadni tlacitko C2

Ve vychozim nastaveni slouzi pro pfehravani. Funkci tla-
¢itka mlze nastavit dle vasich potieb v aplikaci DJI GO 4.

Pfed prvnim pouzitim je tfeba Mavic 2 Pro/Zoom aktivovat. Pfi aktivaci s pomoci aplikace DJI GO 4 se fidte po-

kyny na obrazovce.



MODEL

Tato kapitola popisuje funkce letového fidiciho sytému, predniho, spodniho a zadniho vizuélniho detekéniho
systému a Inteligentniho pohonného akumulatoru

Predstaveni modelu

Model Mavic 2 Pro/Zoom se skldda z letové Fidici jednotky, systému detekce prekézek, videopfenosového zafi-
zeni, pohonného systému a Inteligentniho pohonného akumuldtoru. Pfehled hlavnich ¢asti modelu najdete v
oddilu Hlavni ¢&sti modelu.

Letové rezimy
Mavic 2 Pro/Zoom ma k dispozici tfi letové rezimy, mezi kterymi mlze uzivatel pfepinat a navic ¢tvrty rezim, do
kterého model prechdzi za urcitych okolnosti:
P-rezim: (Positioning, Pozice): Nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signél. Model pouziva GPS a systém
detekce prekazek pro urceni vlastni pozice, automatickou stabilizaci a navigaci mezi prekazkami. V tomto rezimu
jsou také dostupné pokrocilé funkce Inteligentnich letovych rezima.
Je-li pfedni a zadni systém detekce prekazek zapnuty a Uroven osvétleni je dostacujici, maximalni néklon za letu
je 25° a maximalni letova rychlost vpred je 50 km/h; maximalni letova rychlost vzad je 43 km/h.
Pozn.: P-rezim vyzaduje vétsi vychylku ovladacli pro dosazeni vysokych rychlosti.
Je-li GPS signal slaby, kdyz neni k dispozici Systém detekce prekazek nebo je vypnuty, a kdyz kompas zazna-
menava silné ruseni, model automaticky prejde do ATTI rezimu (Attitude — Néklon). Neni-li k dispozici Systém
detekce prekazek, model nemiize presné udrzovat pozici nebo automaticky brzdit pred prekazkou, miize byt
|étani v ATTI rezimu spojeno s urcitymi riziky. V ATTI rezimu maze byt model snadnéji ovliviiovan okolnim pro-
stredim. Okolni vlivy, jako je tfeba vitr, mohou vést k samovolné zméné pozice ve vodorovné roviné, coz miize
byt nebezpecné zvlasté pii létani ve stisnénych prostorach.
S-rezim (Sport, Sportovni): Ve Sportovnim rezimu je vizualni systém detekce prekazek vypnuty a pro stabiliza-
ci pozice model pouzivé GPS. Maximalni rychlost letu je 72 km/h. Inteligentni letové rezimy nejsou dostupné a
model nem0ze detekovat prekazky a vyhybat se jim.
Pozn.: Odezva modelu na fizeni je optimalizovana pro vyssi obratnost a rychlost, takze Mavic 2 Pro/Zoom rea-
guje na pohyby ovladacd mnohem citlivéji.
T-rezim (Tripod, Trojnozka/stativ): T-rezim je zaloZen na P-reZzimu, pficemz rychlost letu je omezena, coz mo-
del ¢ini stabilnéjsim pfi nataceni. Maximalni rychlost letu, maximalni rychlost stoupéni a kleséni jsou 1 m/s. V
T-rezimu nejsou dostupné Inteligentni letové rezimy.

A - Pfedni, Zadni, Bo¢ni vizudlni systémy detekce a Horni infracerveny systém detekce jsou v S-rezimu
vypnuté, cozznamena, Ze se model nebude schopen automaticky vyhnout prekazkam nachazejicim
se na jeho letové trase.

« Maximalni rychlost a brzdna vzdélenost jsou v S-rezimu (Sport) vyrazné zvétseny. Za bezvétfi je
vyzadovana minimalni brzdna vzdalenost 30 metrd (= vzdalenost nutna pro bezpecné zastaveni
modelu pred prekazkou).

« Rychlost klesani v S-rezimu je vyrazné vyssi.

« Odezva modelu je v S rezimu (Sport) vyrazné zvysena, coz znamena, ze maly pohyb ovladace na
vysilaci vyvola velky pohyb modelu. Pfi létani dbejte zvysené opatrnosti a ponechavejte si vzdy
dostatec¢ny manévrovaci prostor.

+ Pro zménu letového rezimu modelu slouzi prepinac letovych reziml na vysilaci. Abyste mohli pre-
pinat mezi riznymi letovymi rezimy v aplikaci DJI GO 4 zapnéte volbu ,Multiple Flight Modes” (Vice
letovych rezimQ).

LED letovy indikator
Mavic 2 Pro/Zoom je vybaven pfednimi LED pozi¢nimi svétly a LED letovymi indikatory. Jejich poloha je znazor-
néna na obréazku:

-
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Pfedni LED ukazuji orientaci modelu; po zapnuti modelu sviti nepferusovanym ¢ervenym svitem pro vyznaceni
polohy piidé (predni LED je mozno vypnout v aplikaci DJI GO 4).

LED letové indikétory signalizuji provozni stavy fidici letové jednotky. Pfehled signalizace najdete v nésledujici
tabulce. LED letové indikatory blikaji také ve chvili, kdyZ je zaznamenavana pozice Mista vzletu, jak je popsano v
kapitole Automaticky navrat na Misto vzletu RTH.

Piehled signalizace LED letového indikatoru

Normalni

Blika stfidavé Cervend - zelena — Zlutd | Autotest po zapnuti

Ctyfi zluta bliknuti Zahtivani modelu

Pomalé blikéni zelena P-rezim s GPS

Dvojité zelené bliknuti P-rezim s Pfednim a Spodnim vizualnim systémem detekce
Pomalé blikani zluta Bez GPS a Predniho nebo Spodniho vizualniho systému detekce
Rychlé zelené blikani Brzdéni

Vystrazna signalizace

Rychlé blikani zlutd Ztrata signdlu z vysilace

Pomalé blikani ¢ervena Varovani nizké napéti

Rychlé blikani ¢ervend Kriticky nizké napéti

Stfidavé cervené bliknuti Chyba inercialni IMU jednotky

Nepferuovand ervend Kritickd chyba

Stridavé bliké cervena - Zluta Kompas vyzaduje kalibraci

Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)

Funkce automatického navratu na Misto vzletu RTH vrati model zpét na posledni zaznamenané Misto vzletu.
Jsou tfi druhy RTH: Smart RTH (Inteligentni navrat), pfi nizkém napéti pohonného akumulatoru (Low Battery
RTH) nebo Failsafe (ztrata signalu z vysilace).

GPS Popis
Misto vzletu Je-li po zapnuti model signal GPS dostatecné silny, Misto vzletu je misto, z néhoz
(Home Point) | ¥l model vzléta. Silu GPS signalu indikuje GPS ikona (% || ). Kdyz dojde k zapsani Mista
vzletu, LED letovy indikdtor bude rychle zelené blikat.

Smart RTH (Inteligentni navrat na Misto vzletu)

Je-li k dispozici dostatecné silny signal GPS, je mozno pouzit funkci Smart RTH pro pfivedeni modelu zpét na
Misto vzletu. Smart RTH se spusti bud klepnutim na RTH ikonu @‘3 v aplikaci DJI GO 4 (dale se Fid'te se pokyny
na obrazovce), nebo stiskem a podrzenim tlac¢itka RTH na vysilaci.

Proceduru Smart RTH je mozno okamzité ukondit stiskem ikony @ v aplikaci DJI GO 4 nebo stiskem tla&itka RTH
na vysilaci.

Low Battery RTH (Navrat pfi nizkém napéti)

Nouzovy rezim Low Battery RTH je spustén, jakmile je Inteligentni pohonny akumuldtor vybity na droven, pfi niz
jiz mGze byt ohrozen bezpecény navrat modelu. Jakmile se objevi vystrazna signalizace, pilot by se mél s mode-
lem ihned vratit zpét nebo pfistat. Aplikace DJI GO 4 zobrazi doporuceni, aby se neprodlené s modelem vratil na
Misto vzletu, pokud dojde ke spusténi vystrazné signalizace. Model se automaticky vrati na Misto vzletu, pokud
pilot neucini nic béhem nasledujicich 10 sekund. UzZivatel muize automaticky néavrat zrusit kratkym stiskem tlacit-
ka RTH nebo tlacitka Pauza - pferuseni inteligentniho letu na vysilaci.

Je-li procedura RTH ndvratu zruSena po vydani vystrahy pfi nedostatku energie, Inteligentni pohonny akumu-
lator nemusi mit dostatek energie pro bezpecné pristani modelu, coz mzZe vést k havarii nebo ztraté modelu.
Prahové Urovné varovani jsou automaticky stanovovany v zavislosti na aktudlni vysce modelu a jeho vzdélenosti
od Mista vzletu.

Model automaticky pfistane, pokud aktualni stav akumulatoru sta¢i pouze na pfistani ze sou¢asné vysky, v niz
model leti. Pilot nem(ze automatické piistani zrusit, ale mize pomoci vysilace fidit orientaci modelu béhem
sestupu na pristani. Kriticky nedostatek energie (¢ervend) Dostatek energie (zelend)

Indikator stavu akumula- Nedostatek energie (Zlutd) Odhadovand zbyvajici doba letu

toru v aplikaci DJI GO 4 J) ? ‘

Mnozstvi energie nutné k ndvratu na Misto vzletu
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A + Barevné zény indikdtoru stavu akumulétoru v aplikaci odrazeji odhadovanou zbyvajici dobu letu a
jsou automaticky nastavovany dle aktudlniho stavu modelu.

» Model automaticky pfistane, pokud aktudIni stav akumulatoru sta¢i pouze na pfistani ze soucasné
vysky, v niz model leti. Tuto proceduru nelze zrusit. Pokud nastane nebezpedi srazky, vychylte ovla-
dac plynu nahoru a zkuste model navést na bezpe¢né misto.

« Je-li mnozstvi energie v akumuldtoru dostatecné, indikator stavu akumulatoru v aplikaci DJI GO 4
zobrazuje odhadovanou zbyvajici dobu letu zaloZzenou na aktudlnim stavu nabiti akumulatoru.

Pokud se objevi vystraha upozornujici na nedostatek energie v akumulétoru, postupujte dle pokynt v tabulce.
Vystrazna hlaseni RTH a stavu akumulatoru (vychozi stav pfi pouzivani firmwaru v00.06.00.00).

Uroveri varovéani | LED letovy indikéator | Aplikace DJI GO 4 Co délat/Poznamka
Nabizi automaticky navrat na
Misto vzletu a pfistani nebo
Nedostatek Pomalé cervené pokracovani v normalnim letu.
energie blikéni Pokud neudélate nic, model po
10 s prejde do rezimu automatic-
kého névratu.

Akumuldtor ma nedostatek
energie. Co nejdiive se s mo-
delem vratte zpét a pristante.
Zastavte motory a vymeérnite aku-
mulator.

Model za¢ne automaticky sestu-
povat a ptistane. Tuto proceduru
Kriticky nedosta- | Rychlé cervené Obrazovka aplikace DJI GO 4|nelze zrusit. Pokud nastane ne-
tek energie blikani bude blikat ¢ervené. bezpeci srazky, vychylte ovladac
plynu nahoru a zkuste model na-
vést na bezpecné misto.

Vystrazna hlaseni RTH a stavu akumulatoru (pfi pouzivani aktualizovaného firmwaru v01.00.00.00).

Uroven LED letovy

varovani Pokyny indikator Aplikace DJIGO 4 |Co délat/Poznamka

Zbyvajici mnozstvi ener- Zvolte RTH nebo Provedte volbu. Pokud neudélate

gie umozriuje RTH. pokracovani v nor- nic, model prejde do RTH.

malnim letu.

Zbyvajici mnozstvi ener- Provedte volbu. Nouzovy RTH (mo-

gie umoziuje Nouzovy Zvolte Nouzovy |del sestoupi do 50 m a vrati se na
Nedo- (Emergency) RTH (v RTH |[Pomalé (Emergency)  RTH|Misto vzletu) nebo pokracujte v RTH
statek s normalnim signalem z | cervené nebo pokracujte v|(model leti na Misto vzletu bez se-
energie vysilace a ve vysce vétsi | blikani RTH. stupu). Pokud neudélate nic, model

nez 50 m). prejde do nouzového RTH.

Zbyvajici mnozstvi ener-

gie umoziuje Nouzovy Model pfistane.

(Emergency) RTH (v RTH Akci neni mozno|Model ihned pristane.

s normalnim signalem z zrusit.

vysilace).

Model pfistane po 10

sekundach (pfi nor- Model pristane po

10 sekundach. Akci|Model pristane po 10 sekundach.

Kriticky malnim letu s kriticky , , N y.
i . |Rychlé neni mozno zrusit.
nedo- nizkym stavem energie). |, )
statek Model automatick cervene
energie fistane (pfi normglnim blikani Model ihned pfista-
p p . ne. Akci neni mozno | Model ihned pfistane.
letu s extrémné kriticky Jruit

nizkym stavem energie).

Failsafe RTH (Navrat pfi ztraté fidiciho signalu z vysilace)

Predni vizualni systém detekce piekdzek umoznuje modelu vytvéret v redlném case mapu letové trasy tak, jak ji
prolétd. Pokud bylo Misto vzletu spravné zaznamendano a kompas pracuje normélné, model piejde do nouzové-
ho rezimu fail-safe, pokud dojde ke ztraté signalu z vysilace po dobu delsi nez 2 sekundy.

Po aktivaci failsafe RTH se model za¢ne vracet po pﬁvogdni trase letu na Misto vzletu. Pokud dojde k obnoveni



piijmu signdlu z vysilace do 60 sekund po aktivaci Failsafe RTH, model pfejde do viseni na dobu 10 s v aktualni
pozici a vy¢kava na povely pilota. Uzivatel mdze klepnout na @ v aplikaci DJI GO 4 nebo stisknout tla¢itko RTH
na vysilaci pro zruseni RTH a prevzeti ru¢niho fizeni. Neni-li vydan zadny povel, model poleti v pfimé linii na Mis-
to vzletu. Neni-li pfijem signalu z vysilace obnoven ani po 60 s po aktivaci Failsafe RTH, model prestane sledovat
plvodni trasu letu a poleti v pfimé linii na Misto vzletu.

A + Pokud je model ve vzdalenosti vétsi nez 2 km nebo mensi nez 50 m od Mista vzletu v okamziku za-
hajeni RTH ndvratu, neza¢ne s evracet po predchozi trase a misto toho poleti pfimo na Misto vzletu.
+ Méjte na paméti, Zze bezletové GEO z6ny mohou ovlivnit schopnost modelu vratit se po plvodni trase.
« Pokud za letu model detekuje prekazky, prestane se vracet po plivodnitrase a misto toho leti v pfimém
kursu k Mistu vzletu.

RTH procedura

Procedury Smart RTH, LowBatery RTH a Failsafe RTH probihaji takto:

1. Model nastavi svoji orientaci.

2. a.Pokud se model ve chvili spusténi RTH procedury nachazi vice nez 20 m od Mista vzletu, nastoupd do pred-
nastavené vysky pro RTH navrat a poté leti k Mistu vzletu rychlosti 12 m/s. Je-li aktudlni vyska vétsi, nez
nastavend RTH vyska, model leti na Misto vzletu v aktudlni vysce. Pfedni a zadni vizudlni systémy detekce
jsou funkéni.

b. Kdyz je model ve chvili spusténi RTH procedury ve vzdalenosti mezi 5 az 20 m od Mista vzletu:
I. Je-li zapnuta volba navratu v aktudlni vysce (Current Altitude), model se vraci na Misto vzletu v aktudini
vysce, ledaze by aktualni vyska byla niz3i nez 2 m - v tom pfipadé model vystoupd do 2 m a potom leti
na Misto vzletu rychlosti 3 m/s.
II. Je-li vypnuta volba ndvratu v aktualni vysce (Current Altitude), model okamzité pfistane.
c. Model automaticky pfistane, pokud je spusténa procedura RTH a model se nachézi ve vzdalenosti mensi
nez 5 m od Mista vzletu.
3. Jakmile dosdhne Mista vzletu, model pfistane a vypne motory.

1 Zapsani Mista vzletu (HP) 2 Potvrzeni Mista vzletu 3 Ztrata signalu z vysilace

s = &l « ==

& & &

4 Signal ztracen po del3i dobu 5 Zpatedni let (vysku Ize nastavit) 6 Pfistani
&= 3 Vi nad S Rl vk o
X X mﬁ
ystou

pd do Failsafe vy§kym '
é é Failsafe vjika é 4
® I ilsafe vy ®

@ Vyskanad HP < Failsafe vyska

Vyhybani se piekazkam pfi Automatickém navratu RTH
Model mize béhem Automatického navratu RTH detekovat I'
prekazky a pokusit se jim aktivné vyhnout za pfedpokladu, ze |
svételné podminky jsou vhodné pro predni a zadni vizualni sys- |
tém detekce prekazek. Jakmile model detekuje prekazku, bude :
reagovat takto: l
1. Model zpomali, je-li detekovana prekazka. M «— T ==
2. Model se zastavi, prejde do viseni a svisle stoupat, az neni de- Q

tekovana zadna prekazka.
3. Automaticky navrat RTH se poté obnovi, model pokracuje v letu na Misto vzletu v nové vysce.

& + Model se nemize vratit na Misto vzletu, je-li GPS signal slaby nebo chybi viibec.
+ V procedurach Smart RTH a Low Battery RTH model automaticky stoupa do vysky 20 m. Jakmile je
ve vysce 20 m nebo vétsi, vychyleni ovladace plynu zpUsobi, ze model ukondi stoupani a poleti na
Misto vzletu v aktudlni vysce.

+ Model se pri failsafe RTH navratu nemuze sam vyhnout prekazkam, neni-li k dispozici predni a zadni
vizudlni systém detekce prekazek. Je proto dllezité pred kazdym letem nastavit odpovidajici vysku
pro fail-safe navrat. Spustte aplikaci DJI GO 4, klepnéte na $¢ a nastavte vysku pro RTH névrat (RTH
Altitude).
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ﬁ + Rychlost a vysku letu béhem RTH névratu je mozno ovladat pomoci vysilace nebo aplikace DJI GO 4,
ale jeho orientace a smér letu jsou fizeny letovou fidici jednotkou.
+ B&hem RTH neni mozné detekovat pfekazky po obou strandch nebo se jim vyhybat.

Pristavaci ochrana (Landing Protection)

Pristavaci ochrana se aktivuje pfi pouziti Smart RTH.

1. Kdyz Pristavaci ochrana urci, ze povrch zemé je vhodny pro pristani, model jemné pristane.

2. Kdyz Pfistavaci ochrana urci, ze povrch zemé neni vhodny pro pfistani, model prejde do viseni a bude vyckavat
na potvrzeni pfistani pilotem.

3. Pokud Pfistavaci ochrana nepracuje, aplikace DJI GO 4 zobrazi upozornéni na pristani, jakmile model sestoupi
pod 0,5 metru. Vychylte ovladac plynu dold na jednu sekundu nebo pouzijte posuvnik automatického pfistani
v aplikaci, abyste pfistali.

Pristavaci ochrana se aktivuje v prdbéhu Low Battery RTH a Failsafe RTH.

V prabéhu Low Battery RTH a Failsafe RTH model visi ve vysce 2 m nad zemi a bude vyckavat na potvrzeni prista-

ni pilotem. Stahnéte ovladac plynu doll na 1 sekundu nebo pouZzijte posuvnik automatického pfistani v aplikaci,

abyste pristali. Pristavaci ochrana se aktivuje a provede vyse popsané kroky.

ﬁ « Vizuélni systémy detekce jsou béhem pfistani vyrazeny z funkce. S modelem vzdy pfistavejte opa-
trné.

Piesné pristani (Precision Landing)

Béhem Automatického navratu na Misto vzletu Mavic 2 Pro/Zoom automaticky skenuje terén pod sebou. Jakmi-
le terén odpovida terénu v okoli Mista vzletu, za¢ne ihned pfistédvat pro dosazeni pfesného pristani. Pokud terén
neodpovida, v aplikaci DJI GO 4 se objevi hlaseni upozornujici na odlisnost terénu.

& « Funkce Pfesného pfistani je ovliviiovana nasledujicimi podminkami:
a. Misto vzletu musi byt zapsano pfi vzletu a nesmi byt ménéno v pribéhu letu, jinak model nebude
mit zadny zdznam o terénu v okoli Mista vzletu.
b. Model musi vzlétat svisle. Vyska dosazend pfi vzletu musi byt vétsi nez 7 m, nez model prejde do
vodorovného letu.
c. Terén v okoli Mista vzletu musi zlistat povétSinou nezménény.
d. Terén v okoli Mista vzletu musi byt dostate¢né rozmanity.
e. Uroven osvétleni nesmi byt pfilis nizka nebo pfilis vysoka.
+ Béhem pristavani jsou k dispozici nasledujici akce:
a. Vychyleni ovladace plynu doll pro zrychleni sestupu.
b. Pohyb ovladaci v jakémkoliv jiném sméru Presné pristani zastavi. Mavic 2 Pro/Zoom bude sestupovat
svisle a Pristavaci ochrana zUstava aktivni, jakmile ovladace na vysilaci uvolnite (vratite do stredu).

Vizualni a infracervené systémy detekce prekazek
Mavic 2 Pro/Zoom je vybaven Pfednim, Zadnim, Spodnim a Bo¢nim vizualnim systémem detekce a Hornim a Spod-
nim infracervenym systémem detekce zajistujicimi detekci prekazek ve viech smérech (jsou-li svételné podminky
vyhovuijici). Hlavnimi ¢astmi Pfedniho, Zadniho a Spodniho vizuéiniho systému detekce je Sest kamer umisténych na
pridi, zadi a spodku modelu. Bo¢ni vizuélni systém detekce tvoii dvé kamery na kazdé strané modelu.

Hlavnimi ¢astmi Horniho a Spodniho infracerveného systému detekce jsou dva 3D infracervené moduly umisténé na
horni ¢asti a spodku modelu.
Spodni vizudlni systém detekce a Infracerveny systém detekce prekazek poméha modelu udrzovat jeho aktudini po-
zici, viset na misté presnéji a létat pod stfechou nebo na misté, kde neni k dispozici signal GPS. Navic pomocné spodni
svétlo umisténé na spodku modelu zlepsuje viditelnost pro Spodni vizualni systém detekce pfi slabém osvétleni.
Prednivizulni systém )— = 2
= @g Horni infracerveny systém detekc

f"(
ll
A

Bocni vizuaIni system

Spodni vizudIni systém
Spodni svétlo
Spodnivizudlnisystém Spodniinfracerveny systém detekce Zadnivizudlnisystém




Provoznirozsah detekénich senzori
Provozni rozsah detekce senzort vizualnich systému detekce prekazek je zndzornén na obrazcich dole. Méjte na
paméti, Ze model nemUze zaznamenat a vyhnout se prekazkdm, které jsou mimo provozni rozsah detek¢nich

senzord. L

Kalibrace kamer vizualnich systémi detekce prekazek

Kamery vizualnich systému detekce prekazek nainstalované na modelu jsou kalibrovany ve vyrobé. Tyto kamery
jsou vsak velmi citlivé na narazy, proto mulze byt nutné je znovu zkalibrovat s pomoci PC programu DJI Assistant
2 nebo aplikace DJI GO 4.

Nejpresnéjsim zpisobem kalibrace kamer vizudlnich systém0 detekce je pouziti programu DJI Assistant 2. Pfi
kalibraci kamer Pfedniho vizualniho systému detekce postupujte nize popsanym zpUlsobem; poté postup zopa-
kujte s kamerami ostatnich systému detekce prekazek.

1. Model namifte smérem na ob- 2. Pohybujte modelem, az dosdhnete 3. Modelem otocte v ose boceni a klo-
razovku. prekryti rdmeckd na obrazovce. peni tak, jak jste k tomu vyzvani.

Pokud vas aplikace DJI GO 4 vyzve k provedeni kalibrace senzorl detekce prekazek, ale nemate po ruce pocitac,
muzete provést rychlou kalibraci s pomoci aplikace. Klepnéte na ,Aircraft Status” -> ,Vision Sensors” pro spusténi
rychlé kalibrace.

A + Rychla kalibrace je rychla provizorni naprava problému se senzory. Kdykoliv je to mozné, pfipojte
model k pocitaci a provedte plnou kalibraci s pouZitim programu DJI Assistant 2. Kalibraci provadéj-

te pouze pfi vyhovujici intenzité osvétleni a nad texturovanym povrchem, napf. travou.
+ Kalibraci neprovadéjte nad povrchy s vysokou odrazivosti, jako je mramor nebo keramické dlazdice.

Pouzivani systémi detekce piekazek

Spodni vizualni systém detekce a Infracerveny systém detekce pre-
kazek se aktivuji automaticky po zapnuti modelu. Neni tfeba Zadné
ru¢ni zapinani nebo nastavovani. S pomoci Spodniho vizuélniho sys-
tému detekce mlze model pfesné viset dokonce i bez GPS signalu.
Spodni vizualni systém detekce se typicky pouziva pfi Iétani v mist-
nosti, kde neni k dispozici signal GPS. Spodni vizualni systém detekce
prekazek nejlépe pracuje, pokud se model nachazi ve vysce 0,5 az 11
m. Pokud je vyska letu modelu vyssi nez 11 m, presnost Spodniho
vizudlniho systému detekce tim m0ze byt negativné ovlivnéna, takze pilotazi vénujte zvysenou pozornost.

<<((<<<<$

Pro pouziti Spodniho vizudIniho systému detekce prekazek postupujte nasledovné: TP S
.

1. Pfepinac letovych rezimu prepnéte do P-rezimu. Model postavte na rovny povrch. Méjte
na paméti, ze Spodni vizudIni systém detekce prekazek nemUze pracovat spravné na uni-
formnich povrsich (jednobarevnych bez proménlivé textury nebo s opakujicim se vzorem).

2. Zapnéte model. Po vzletu bude model stabilné viset na misté. LED letové indikatory bliknou dvakrat zelené,
coz signalizuje, ze Spodni vizualni systém detekce prekazek pracuje.

S pouzitim Pfedniho a Zadniho vizualniho systému detekce pfekazek je nyni model schopen iniciovat brzdny
manévr, pokud je detekovdna prekazka ptimo pfed modelem. Pamatujte, ze Pfedni a Zadni vizudlni systém de-
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tekce prekazek nejlépe pracuji za idedlnich svételnych podminek a v pfipadé prekazky nepostradajici zfetelnou
texturu a obrys. Navic, rychlost modelu nesmi prekrocit 50 km/h pfi letu vpfed nebo 42 km/h pfi letu vzad, aby
mél model ¢as bezpecné zabrzdit.

Bo¢ni vizudlni systémy detekce vyzaduji lepsi osvétleni a prekdzky s jasnéjsi texturou nebo zietelnéjsi; nedoka-
zou detekovat dynamické objekty, jako jsou pohybuijici se lidé, vozidla, vétve stromi nebo blikajici svétla. Bo¢ni
vizudlni systémy detekce jsou k dispozici pouze v rezimu Aktivniho sledovéni ActiveTrack 2.0, v rezimu Trojnozky
(Tripod). Uhlova rychlost je limitovana na 24°s a boni rychlost letu na 29 km/h.

« Bocni vizualni systémy detekce maji omezenou schopnost detekovat a vyhybat se prekazkam a je-
A jich ¢innost mUze byt ovlivnéna okolnim prostfedim. Dbejte, abyste model stale udrzovali v pfimém
dohledu a vénujte pozornost upozornénim v aplikaci DJI GO 4. DJI nepfejima zadnou odpovédnost
za jakykoliv model poskozeny nebo ztraceny pfi pouzivani Bo¢nich vizualnich systéma detekce.
Vizuélni systém detekce nemuze spravné pracovat nad povrchy, které nemaji zfetelnou texturu. Vi-
zudlni systém detekce je ucinny pouze, je-li model ve vysce 0,5 az 50 metr(i. Méjte na paméti, ze

Pomocné spodni svétlo se zapina automaticky pfi slabém osvétleni a vyska letu je mensinez 5 m. Je-

li pomocné spodni svétlo zapnuté, mize byt ovlivnéna presnost funkce kamer vizualniho systému.

Je-li GPS signal slaby, létejte velmi opatrné.

Vizuélni systém detekce nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad vodou nebo snéhem po-

krytym povrchem.

Vizuélni systém detekce nemusi pracovat spravné, pokud model leti pfilis rychle. Létejte velmi opa-

trné, pfi rychlostech nad 10 m/s ve vysce 2 m nebo pfes 5 m/s ve vysce 1 m.

S modelem létejte velmi opatrné v kterékoliv z nasledujicich situaci:

a) Létani nad jednobarevnym povrchem (napf. cely cerny, cely bily, cerveny, zeleny atd.)

b) Létani nad povrchy s vysokou odrazivosti.

c) Létani nad vodou nebo jinymi prihlednymi povrchy.

d) Létani nad pohybujicimi se povrchy nebo objekty.

e) Létani v prostoru kde se ¢asto nebo drasticky méni uroven osvétleni.

f) Létani nad extrémné tmavymi (<10 lux) nebo jasnymi (>40 000 lux) povrchy nebo smérem k inten-
zivnim zdrojum svétla (napi. smérem ke slunci).

g) Létani nad povrchy, které silné odrazeji nebo pohlcuji infracervené zareni (napt. zrcadly).

h) Létani nad povrchy zietelné textury nebo oblasti jiné barvy.

i) Létani nad povrchy s opakujicimi se barevnymi vzory (napf. dlazdicemi se stejnymi vzory).

j) Létani nad malymi a tenkymi objekty (napt. vétve stromd, elektricka vedeni).

Kamery a senzory udrzujte stéle cisté. Se senzory nijak nemanipulujte a nepokousejte se je upravo-

vat. Ni¢im neblokujte Infracervenym systém detekce.

Vizuélni systémy detekce prekazek nemuseji byt schopny rozeznat barevné struktury na zemi pfi

slabém osvétleni (méné nez 100 lux).

Pokud rychlost modelu prekroci 50 km/h, vizudlni systém detekce nemé dost ¢asu na zabrzdéni a

zastaveni modelu v bezpec¢né vzdalenosti pred prekazkou.

Pokud model havaruje, je nezbytna kalibrace kamer. Provedte kalibraci prednich kamer, pokud vas

k tomu aplikace DJI GO 4 vyzve.

Nelétejte za desté, smogu, nebo pokud neni dobra viditelnost.

Pred kazdym vzletem zkontrolujte nasledujici:

a. Ujistéte se, ze objektivy senzorl Vizualniho a Infracerveného systému detekce nejsou prekryty
nalepkami nebo jinymi prekazkami.

b. Pokud jsou na objektivech senzord vizualniho a Infracerveného systému detekce necistoty, prach
nebo voda, ocistéte je mékkym hadiikem. Nepouzivejte Cistici prostifedky obsahujici alkohol.

c. Kontaktujte technickou podporu DJI nebo dovozce, pokud jsou objektivy senzord Vizualniho a
Infracerveného systému detekce poskozené.

Horni infracerveny systém detekce detekuje vzdalenosti v pfimé linii, velké prekazky, jako jsou stie-

chy, ale neni schopen detekovat malé prekazky, jako jsou vétve, listy nebo elektricka vedeni. Létejte

opatrné a nespoléhejte se na to, ze horni infracerveny systém detekce bude vzdy schopen deteko-

vat prekazky nad modelem.

Pred vzletem nijak neclorite a neblokujte Spodni vizualni systém detekce a Spodni infracerveny sys-

tém detekce. Jinak model nebude schopen po pfistani znovu vzlétnout, a bude nutné jej restartovat.
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Inteligentni letové rezimy
Mavic 2 Pro/Zoom nabizi Inteligentni letové rezimy zahrnujici rezimy Hyperlapse (Super ¢asosbérné snimani),
QuickShots (Rychlé zébéry), ActiveTrack 2.0 (Aktivni sledovani), Point of Interest (POI, Misto zajmu), Waypoints
(Let po bodech trasy) - ptipravuje se, TapFly (Ovladani klepnutim) a Cinematic (Filmovy). Inteligentni letové
rezimy se voli v aplikaci DJI GO 4. Nez do nékterého z Inteligentnich letovych prepnete, zkontrolujte, ze je v po-
honném akumulétoru dostatek energie a model pracuje v P-rezimu.

Hyperlapse (Super ¢asosbérné snimani)
Hyperlapse zahrnuje rezimy Free (Volny), Circle (Krouzeni), Course Lock (Uzamceny kurs) a Waypoint (Body trasy).
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Free (Volny)

Model automaticky pofizuje fotografie a generuje ¢asosbérné video. Volny rezim je mozné pouzivat, kdyz je

model na zemi. Po vzletu ovladejte vysku, rychlost letu a ndklon zavésu s pomoci vysilace. Drzte ovladace a akce-

lerujte na stalou rychlost po dvé sekundy a poté stisknéte tlacitko C1. Rychlost je zafixovana a model pokracuje

v letu touto rychlosti, zatimco pofizuje fotografie. Orientaci modelu béhem této doby stale mizete ovladat. Pri

pouzivéani rezimu Free postupujte ndsledovné:

1. Nastavte interval mezi zabéry a dobu trvani videa. Na obrazovce se zobrazi pocet fotografii, které budou pofi-
zeny a jak dlouhd bude doba jejich snimani.

2. Klepnéte na tlacitko fotospousti pro zahajeni snimani.

Circle (Krouzeni)

Model automaticky pofizuje fotografie v priibéhu krouzeni okolo zvoleného objektu, aby mohl generovat ¢asos-

bérné video. Miizete zvolit, zda bude krouzit po sméru nebo proti sméru hodinovych ruci¢ek. Méjte na paméti,

ze model opusti rezim Krouzeni, pokud obdrzi jakykoliv povel z vysilace. Pfi pouzivéni rezimu Krouzeni postu-

pujte nasledovné:

1. Nastavte interval mezi zabéry a dobu trvéni videa. Na obrazovce se zobrazi pocet fotografii, které budou pofi-
zeny a jak dlouhd bude doba jejich snimani.

2. Zvolte cilovy objekt na obrazovce.

3. Klepnéte na tlacitko fotospousti pro zahajeni snimani.

Course Lock (Uzam¢éeny kurs)

S Mavicem 2 Pro/Zoom je mozno rezim CourseLock (Uzamceny kurs) pouzivat dvéma zpUGsoby. Pfi prvnim je

orientace modelu fixni, ale neni mozno vybrat cilovy objekt. Pfi druhém je orientace modelu fixni a model Iéta

okolo zvoleného cilového objektu. Pfi pouzivani rezimu CourseLock postupujte nasledovné:

1. Nastavte interval mezi zabéry a dobu trvani videa. Na obrazovce se zobrazi pocet fotografii, které budou pofi-
zeny a jak dlouha bude doba jejich snimani.

2. Zvolte smér (kurs) letu).

3. Zvolte cilovy objekt na obrazovce (je-li to mozné).

4. Klepnéte na tlacitko fotospousti pro zahjeni snimani.

Waypoints (Body trasy)

Model automaticky pofizuje fotografie na letové trase se 2 az péti body a generuje ¢asosbérné video. Model

muze letét v porfadi od bodu 1 k bodu 5 nebo od bodu 5 k bodu 1. Méjte na paméti, ze model opusti rezim Way-

points, pokud obdrzi jakykoliv povel z vysilace. Pfi pouzivani rezimu Waypoints postupujte nasledovné:

1. Nastavte pozadované body trasy a smér, kterym ma mifit objektiv.

2. Nastavte interval mezi zabéry a dobu trvani videa. Na obrazovce se zobrazi pocet fotografii, které budou po-
fizeny a jak dlouhd bude doba jejich snimani.

3. Klepnéte na tlacitko fotospousti pro zahajeni snimani.

Model automaticky vygeneruje ¢asosbérné video s roz1lifen|'m 1080p25, které si mlzete prohlizet v menu Play-



back (Pfehravani). V nastaveni kamery mlzete zvolit ukladani snimkd ve formatu JPEG nebo RAW a ukladani do
vestavéného ulozZisté nebo na SD kartu.

A « Pro dosazeni optimalnich vysledkd doporucujeme rezimy Hyperlapse pouzivat ve vysce vétsinez 50
m a nastavit rozdil pfinejmensim dvou sekund mezi intervalem mezi zabéry a zavérkou.

- Doporucuje se volit staticky cilovy objekt (napf. vysoké budovy, hory) v bezpec¢né vzdalenosti od
modelu (dale nez 15 m). Nevolte cilovy objekt pfilis blizko k modelu.

» Model zabrzdi a piejde do viseni na misté, pokud je béhem Hyperlapse letu zaznamenana prekazka.

+ Model generuje video pouze tehdy, pokud bylo potizeno aspon 25 snimk, coz je mnozstvi nezbyt-
né pro vytvoreni jednosekundového videa. Video se generuje, kdyZ je k tomu dan povel z vysilace
nebo kdyz je rezim Hyperlapse neocekavané ukoncen (napf. pii spusténi vystrahy pfi nedostatku
energie pohonného akumulatoru).

« V pribéhu Hyperlapse rezimu je mozno ucinit vybér a a nastavit letovou rychlost a dobu trvani (pfi
pouziti firmwaru v01.00.01.00 nebo vyssiho).

- V rezimu Hyperlapse je aktivni boc¢ni vizudlni systém detekce prekazek (pfi pouziti firmwaru
v01.00.03.00 nebo vyssiho).

Task Library (Knihovna tukoli)
Knihovnu Ukoll pouZivejte pro snadné zaznamenani letovych tras, které bude mozné pozdéji zopakovat.

QuickShots (Rychlé zabéry)

Rezimy QuickShots zahrnuji rezimy Dronie (Dronecek), Circle (Krouzek), Helix (Spiréla), Rocket (Raketa), Boome-
rang (Bumerang), Asteroid (Planetka) a Dolly Zoom (Jefadbovy zoom - dostupné pouze na Mavicu 2 Zoom). Ma-
vic 2 Pro/Zoom zaznamena video dle zvoleného rezimu snimdni a poté automaticky vygeneruje 10-sekundové
video. Toto video muzete prohlizet, editovat nebo sdilet na socialnich médiich pomoci menu Playback (Pfehra-
vani).

'/_‘V Dronie (Dronecek): Model leti vzad a nahoru s kamerou namifenou na cilovy objekt.

G Circle (Kruh): Model obkrouzi cilovy objekt.

@4 Helix (Spirala): Model leti vzh(ru ve spirdle okolo cilového objektu.

i Rocket (Raketa): Model stoupa s kamerou namifenou dol(.

O Boomerang (Bumerang): Model leti okolo cilového objektu po elipsovité draze, pficemz postupné stou-
pa do vysky cca 6 m, jak leti pry¢ od vychoziho bodu, a sestupuje, kdyz se vraci zpét. Vychozi bod modelu
tvofi jeden konec dlouhé osy elipsy, zatimco druhy konec dlouhé osy je na opacné strané cilového subjek-
tu vzhledem k vychozimu bodu.

PFi pouzivani Boomerangu dbejte, aby mél model dostatek mista: okolo modelu musi byt prostor o polo-
méru aspon 30 m a nad modelem aspon 10 metr(.

Asteroid (Planetka): Model leti dozadu a vzhiru a poté pofidi nékolik fotografii; potom leti zpét do vy-

‘"‘ choziho bodu. Vygenerované video zacind panoramatem z nejvyssi pozice a poté ukazuje sestup. Pfi po-
uzivani Asteroidu dbejte, aby mél model dostatek mista: za modelem musi byt prostor asporn 40 m a nad
modelem aspon 50 metr(.

Dolly Zoom (Jefabovy zoom): Mavic 2 Zoom leti dozadu a vzhUru. V pribéhu letu nastavuje zoom, aby
udrzel cilovy objekt stejny, zatimco pozadi se méni.

P¥i pldnovani Dolly Zoomu nejprve zvolte vzdélenost mezi modelem a cilovym objektem. Dbejte, aby za
modelem byl k dispozici volny prostor nejméné do trojndsobku této vzdalenosti, aby mél model dostatek
mista pro let.

Pouzivani rezimu QuickShots

Ujistéte se, ze model je v P-rezimu a Inteligentni pohonny akumulator je dostate¢né nabity. Pfi pouzivani
QuickShots postupujte nasledovné:

1.S modelem vzlétnéte do vysky aspon 2 metr(i nad zemi.
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2.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu @) a poté zvolte QuickShots a fidte se pokyny na displeji.
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3.V ndhledu kamery zvolte cilovy objekt (klepnéte na kruh okolo objektu nebo potazenim udélejte rdmecek
okolo néj) a zvolte rezim sniméani. Klepnéte na ,GO” pro spusténi nataceni. Jakmile je zdbér dokoncen, model
se vrati zpét na puvodni pozici.

4. Klepnéte na [ » | pro pfistup k videu.

Opusténi rezimu QuickShots

Pro opusténi rezimu QuickShots kdykoliv béhem nataceni pfepnéte piepinac letovych reziml na vysila¢i do

polohy S- nebo T-rezim (je-li zapnuta volba ,Multiple Flight Modes v aplikaci DJI GO 4). Stisknéte tlacitko Pauza

na vysila¢i nebo klepnéte na @ v aplikaci DJI GO 4 pro nouzové zabrzdéni.

& « Tyto funkce, prosim, pouzivejte na mistech bez budov nebo jinych prekazek. Dbejte, aby se na letové
trase nenachézely zadné osoby, zvifata ani jiné prekazky. Model zabrzdi a piejde do viseni, kdyz je
detekovana prekazka.
« Vzdy vénujte pozornost objektdm okolo modelu a pouzijte vysilac, abyste zabranili nehodam (jako
jsou srazky) nebo posekani listy vrtuli.
- Pfi pouzivani rezim( QuickShots budte zvlasté opatrni v nasledujicich situacich:
a. Kdyz je snimany cilovy objekt po dlouhou dobu blokovan nebo mimo pfimy dohled.
b. Kdyz je snimany cilovy objekt dale nez 50 m od modelu.
c. Kdyz snimany cilovy objekt ma podobnou barvu nebo texturu jako jeho okoli.
d. Kdyz je snimany cilovy objekt ve vzduchu.
e. Kdyz se snimany cilovy objekt rychle pohybuje.
f. Kdyz je intenzita osvétleni velmi nizka (<300 lux) nebo vysoka (>10 000 lux).
« QuickShots rezimy nepouzivejte v blizkosti budov nebo kde je GPS signal slaby, jinak nebude trasa
letu stabilni.
« Pfi pouzivani rezimG QuickShots musite dodrzovat mistni zakony, pfedpisy a zvyklosti chranici soukromi.
+ Méjte na paméti, ze Bocni systémy detekce prekazek jsou k dispozici v QuickShots rezimech Circle,
Helix a Boomerang (pfi pouziti firmwaru v01.00.01.00 nebo vyssiho).

ActiveTrack 2.0 (Aktivni sledovani)

Funkce aktivniho sledovéni ActiveTrack 2. umoziiuje oznacit cilovy objekt na obrazovce vaseho mobilniho zafi-
zeni. Model bude upravovat svUj let, aby cilovy objekt sledoval. Neni k tomu tfeba zadné vnéjsi sledovaci zafi-
zeni. Mavic 2 Pro/Zoom mUze automaticky identifikovat az 16 objektl a pouziva rizné sledovaci strategie pro
sledovani osob, vozidel a plavidel.

Pouzivanifunkce ActiveTrack 2.0

Zkontrolujte, Ze v Inteligentni pohonny akumulator méa dostatek energie a model je v letovém rezimu P. Pro
pouziti funkce ActiveTrack 2.0 postupujte nasledovné:

1. Vzlétnéte a model uvedte do viseni ve vysce nejméné 2 metry.




2.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu a poté zvolte ActiveTrack 2.0.
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3. Pro optimalni ¢innost se doporucuje zvolit cilovy objekt, ktery je automaticky rozpoznan modelem. Abyste
tak ucinili, zvolte cilovy objekt, ktery byl rozpoznan na obrazovce, a klepnéte na néj pro potvrzeni vasi volby.
Pokud neni objekt automaticky rozpoznan, potazenim prstem jej oramujte a klepnéte na néj pro ru¢ni zvo-
leni. Kdyz je cilovy objekt vybran ru¢né, muze to ovliviiovat schopnost modelu objekt sledovat. Ramecek se
zbarvi zelenég, jakmile byl objekt rozpoznan a sledovéni spusténo. Pokud se ramecek zbarvi cervené, objekt
neni mozno identifikovat a je tfeba jej znovu zvolit.

4. Model bude automaticky detekovat prekazky na letové trase a vyhybat se jim. Pokud model ztrati sledovany
objekt, protoze se pohybuje pfili$ rychle nebo byl zakryt jinym objektem, cilovy objekt zvolte znovu pro ob-

noveni sledovani.

ActiveTrack 2.0 zahrnuje nasledujici diléi rezimy:

Trace (Stopovani)

Parallel (Paralelné)

Spotlight (Zacileni)
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Model automaticky sleduje objekt
v konstantni vzdalenosti. Ovlada¢
klonéni a klopeni na vysilaci pouzi-
vejte pro zménu vzdélenosti a po-
suvnik v DJI GO 4 pro Iétani v kruhu
okolo cilového objektu. Zardmova-
ni cilového objektu se upravuje po-
moci levého kfizového ovladace a
knofliku ovladani zavésu na vysilaci.
Kdyz model v tomto rezimu deteku-
je prekdzku, chova se nasledovné:
1. Pokud po detekovani prekazky
pohnete jakymkoliv ovladacem na
vysilaci, model zabrzdi a pfejde do
viseni.

2. Pokud z vysilace nepfijde zadny
novy povel, model se pokusi pre-
kazce vyhnout.

Model sleduje objekt v konstant-
nim Uhlu a vzdélenosti zepredu a ze
strany. Ovlada¢ klonéni na vysilaci
muzete pouzit pro létani v kruhu
okolo cilového objektu. Zardmova-
ni cilového objektu se upravuje po-
moci levého kfizového ovladace a
knofliku ovladani zavésu na vysilaci.
Kdyz model v tomto rezimu dete-
kuje prekazku, zabrzdi a pfejde do
viseni.

Model nebude objekt automaticky
sledovat, ale za letu udrzuje kame-
ru namifenou ve sméru cilového
objektu. Vysila¢ mGzete pouzit pro
ovladani modelu, ale ru¢ni ovladani
boceni je vyfazeno. Pomoci levého
kfizového ovladace a knofliku ovla-
déani zdvésu nastavite zardmovani
objektu.

Kdyz model v tomto rezimu deteku-
je prekazku, okamzité zabrzdi.

A\

- ActiveTrack 2.0 nepouzivejte v oblasti, kde se nachazeji osoby, zvifata, malé a tenké objekty (napf.
vétve stromU a elektricka vedeni) nebo prahledné objekty (napt. sklo a voda).

+ V piipadé nouze model ovladejte ru¢né (na vysilaci stisknéte tlacitko Pauza nebo prepinac letovych
rezimu pfepnéte do polohy S-rezim) nebo klepnéte na ikonu @ v DJI GO 4.
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A - Budte zvlasté opatrni, pokud pouzivate ActiveTrack 2.0 v nasledujicich situacich:
a) Pohyb sledovaného objektu se neodehrava na vodorovné plose.

b) Tvar sledovaného objektu se drasticky méni, zatimco se pohybuje.

c) Sledovany objekt mlze byt blokovan nebo mimo dohled po dlouhou dobu.

d) Sledovany objekt se pohybuje po snéhem pokrytém povrchu.

e) Sledovany objekt ma podobnou barvu nebo barevnou texturu jako okolni prostiedi.

f) Létate za slabého (<300 luxd) nebo velmi silného (>10 000 luxt) osvétleni.

Pfi pouziti ActiveTrack musite dodrzovat zakony a pfedpisy chranici soukromi.

Doporucujeme sledovat pouze osoby (ale nedoporucujeme sledovat déti), vozidla a plavidla. Létejte

s velkou opatrnosti, pokud sledujete jiné cilové objekty.

Sledovani se mlze bez varovani pfepnout na jiny objekt, pokud se tento objekt bude pohybovat v

blizkosti plivodné zvoleného cilového objektu.

Pfi volbé limitu rychlosti sledovani mate dvé volby. V reZzimu Safe (Bezpecnostni) je rychlost ome-

zena na hodnoty nizsi nez 12 m/s a v rezimu Max (Maximalni) na hodnoty nizsi nez 20 m/s. Méjte,

prosim, na paméti, ze model se nemUze vyhybat prekazkam, pokud jeho rychlost presahne 12 m/s.

« Vrezimu ActiveTrack 2.0 je aktivni bo¢ni vizualni systém detekce.

Opusténi rezimu ActiveTrack 2.0

Stisknéte tlacitko Pauza na vysilaci pro okamzité zabrzdéni. Pro ukonéeni rezimu ActiveTrack 2.0 klepnéte na iko-
nu @ na obrazovce nebo na vysilaci prepnéte piepinac letovych rezim( do polohy S-rezim. Model po ukonceni
rezimu ActiveTrack 2.0 pfejde do viseni na misté. Mlzete urcit novy cilovy objekt, pokracovat v letu s ru¢nim
fizenim nebo se vratit zpét.

Point of Interest 2.0 (POI - Misto zajmu)

Zvolte staticky cilovy objekt jako Misto zajmu. Nastavte polomér kruhu (Radius), vysku letu (Altitude), rychlost
letu (Speed) a smysl pohybu po sméru nebo proti sméru hodinovych ruci¢ek. Model bude krouzit okolo cilové-
ho objektu dle nastavenych parametrd. Mavic 2 Pro/Zoom umoznuje volbu Mista zajmu pomoci GPS a pfimou
volbu na obrazovce.
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1. Volba Mista zajmu na obrazovce: Prstem zaramujte pozadovany cilovy objekt na obrazovce a klepnéte na iko-
nu ,,GO”. Model zacne méfit polohu cilového objektu a poleti okolo objektu, jakmile Uspésné urci jeho polohu.
Zaramovani cilového objektu mlzete upravovat pomoci knofliku ovladani zavésu. Polomér kruhu, vysku a
rychlost letu mGzete za letu rovnéz upravovat.

A - Doporucuje se volit staticky cilovy objekt (napf. vysoké budovy, hory) v bezpec¢né vzdalenosti od
modelu (dale nez 10 m). Nevolte cilovy objekt pfilis blizko k modelu.

+ Nevolte cilovy objekt bez zfetelné textury (napf. bezmra¢nou modrou oblohu).

+ Nevolte pfili§ malé cilové objekty.

« Volte cilovy objekt se zfetelnym obrysem. Jinak nemusi byt cilovy objekt spravné vystredén na obrazovce.

+ Model neni mozno ovladat, zatimco urcuje pozici cilového objektu, ale ur¢ovani pozice mlze byt
zastaveno pohybem kfizovych ovladaci, stiskem tlacitka Pauza, pfepinacem letovych rezimd a stis-
kem ikony ,STOP” v aplikaci.

2. Volba cilového objektu pomoci GPS: Ru¢né navedte model nad cilovy objekt a poté stisknéte tlacitko C1 nebo
provedte volbu v DJI GO 4 pro potvrzeni cilového objektu jako Mista zajmu. S modelem odlétnéte aspon 5
metr( od Mista zajmu. Rychlost letu a smysl tetu v kruhu je mozno nastavit v aplikaci DJI GO 4. Klepnéte na
,GO” pro zahdjeni letu. Zaramovani cilového objektu mazete upravovat pomoci knofliku ovladani zavésu.
Polomér kruhu, vysku a rychlost letu mUzete za letu rovnéz upravovat.
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Nastaveni letovych parametru
1. Rychlost letu (Speed): Rozsah nastavitelnych rychlosti letu je 0-10 m/s, znaménko ,+" znaci, ze model kruh

C - Urceni pozice pomoci GPS nezahrnuje méreni vysky.
- Pfi méfeni pozice cilového objektu pomoci GPS doporucujeme vychylit zavés kamery na -90° (tj.
namifit kameru kolmo dold), aby bylo urceni pozice snadnéjsi.

prolétd proti sméru pohybu hodinovych ruci¢ek a znaménko ,-“ znamend, ze model kruh prolétd po sméru
pohybu hodinovych rucicek. Rychlost nastavujte posouvanim posuvniku na obrazovce a pouzivejte ovlada¢
klonéni na vysilaci pro zvétseni hodnoty.

.Polomér kruhu (Radius): Polomér kruhu nastavujte posouvanim posuvniku na obrazovce a pouzivejte ovladac

klopeni na vysilaci pro zvétseni hodnoty.

. Vyska letu (Altitude): Vysku letu nastavujte posouvanim posuvniku na obrazovce a pouzivejte ovlada¢ plynu

na vysilaci pro zvétseni hodnoty.

4. Uhel zavésu: Ovlada¢ boceni pouzivejte pro ovladani zavésu v ose boceni a knoflik ovladani zavésu pro ovlada-
ni zavésu v ose klopeni. Klepnéte na ikonu pro vystfredéni zavésu (pokud se k volbé Mista zajmu pouziva GPS,
vystiedi se pouze osa boceni. Je-li Misto zajmu voleno na obrazovce, vystiedi se boceni i klopeni).

5.Smysl pohybu v kruhu: Smér pohybu zvolte posunutim tlacitka na obrazovce.

N

w

Ukonc¢eni rezimu Misto zajmu
Klepnéte na ikonu @ na obrazovce nebo na vysiladi stisknéte tlacitko Pauza pro zastaveni funkce v rezimu Misto
zajmu. Stisknéte a podrzte tlacitko pauza pro UpIné ukonceni rezimu Misto zajmu.

Waypoints (Body trasy)

A + Model zabrzdi a pfejde do viseni na misté, je-li béhem letu v rezimu Misto zajmu detekovéna prekazka.
« Pokud je pfid' modelu za letu namifena smérem k Mistu zajmu, model nemusi byt schopen vyhybat
se prekazkam. Rezim Misto zajmu pouzivejte na otevieném prostranstvi bez prekazek.
- Méjte na paméti, ze boc¢ni vizualni systém detekce je zapnuty v rezimu Misto zajmu (pfi pouziti firm-
waru v01.00.02.00 nebo vyssiho).

Model leti po trase s pfedem uréenymi body. Orientaci modelu a rychlost je mozno za letu ovladat. Body trasy

muzete zvolit tak, ze s modelem na tato mista zalétnete a individualné je zaznamenate. Body trasy je také mozno

zvolit a editovat na mapé jesté pred vzletem.

1. Na mapu pfidejte Body trasy a Misto zajmu. Kamera modelu bude pfi letu po Bodech trasy mifit na Misto
z4jmu.

2. Klepnéte Body trasy a Misto zajmu pro nastaveni vysky a rychlosti letu a dalsich parametrd.

3. Potazeni prstem po obrazovce miiZete upravovat polohu Bodu trasy a Mista zajmu.

4. Po dokonceni volby BodU trasy je mozno nastavovat rychlost letu, nastaveni failsafe a chovani modelu.

5. Informace o Bodech trasy a Mistu zdjmu je mozno ulozit v aplikaci, zatimco editaci na mapé a letovou trasu je
mozno zaznamenat a opakovat.

TapFly (Ovladani klepnutim)

« Ve slozitém prostiedi, jako jsou mista obklopend vysokymi budovami, se doporucuje nastavovat
A Body trasy ru¢nim zaleténim na kazdy z boda.
- Body trasy jsou dostupné pouze pfi pouziti firmwaru v01.00.03.00 nebo vyssiho a aplikace DJI GO 4
v4.3.12 nebo vyssi.

Funkce TapFly ma tfi podrezimy: Forward (Doptedu), Backward (Dozadu) a Free (Volny). Za predpokladu, ze
osvétleni je vyhovujici, model se automaticky vyhne prekédzkam, které detekuje.

Forward (Dopiedu): Model poleti smérem k cilovému bodu s Prednim vizualnim systémem detekce detekuji-
cim prekazky.

Backward (Dozadu): Model poleti opa¢nym smérem od cilového bodu se Zadnim vizualnim systémem detekce
detekujicim prekazky.

Free (Volny): Model poleti smérem k cilovému bodu. Vysila¢ mizete volné pouzivat pro nastaveni orientace
modelu. Model se v tomto rezimu neni schopen sam vyhybat prekdzkdm - létejte
velmi opatrné.

Pouzivani TapFly
Zkontrolujte, ze model je letovém rezimu P a Inteligentni pohonny akumulator je do- m
statec¢né nabity. Pro pouziti funkce TapFly postupujte nasledovné:
1.S modelem vzlétnéte do vysky aspon 1 metru nad zemi.
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2.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu (9 a poté zvolte pozadovany podrezim a fidte se pokyny na obrazovce.

3. Klepnéte jednou na cilové misto a vyckejte, az se objevi ikona ,GO". Klepnéte na ikonu ,GO” pro potvrzeni vol-
by a model se automaticky vyda smérem ke zvolenému cili. Pokud cile neni mozno dosahnout, objevi se upo-
zornéni. V takovém pfipadé zvolte jiny cil a zkuste znovu. Cil je mozno za letu zménit klepnutim na obrazovku.

Ukonceni TapFly

Stisknéte tlacitko Pauza - preruseni inteligentniho letu na vysilac¢i nebo ovlada¢ klopeni vychylte v opa¢ném
sméru oproti sméru letu a model se zastavi a prejde do viseni. Klepnutim na obrazovku obnovite fungovani v
rezimu TapFly. Klepnéte na @ nebo na vysilaci pfepnéte piepina¢ letovych rezimd do polohy S-rezim pro uplné
ukonceni rezimu TapFly.

A - TapFly nepouzivejte v oblastech s osobami, zvitaty, malymi nebo tenkymi objekty (napf. vétve stro-
mU a elektrickd vedeni) nebo s prihlednymi objekty (napf. sklo nebo voda). Rezim TapFly nemusi
pracovat spravné, pokud model leti nad plochou pokrytou vodou nebo snéhem.
« Skutecnd a predpokladana trasa letu se pfi pouziti funkce TapFly muze lisit.
- Volitelny rozsah pro polohu cile na obrazovce je omezeny. Neni mozné zvolit polohu pro TapFly v
blizkosti horniho nebo dolniho okraje obrazovky.

Filmovy rezim (Cinematic Mode)

Klepnéte v aplikaci DJI GO 4 pro aktivaci rezimu Cinematic. Ve Filmovém rezimu je prodlouzena brzdna vzda-
lenost modelu a snizena rychlost jeho otaceni. Model bude pomalu a jemné zpomalovat, dokud se nezastavi,
diky cemuz je zachovavéno plynulé a stabilni ,filmové” snimani, dokonce i kdyz jsou pohyby ovladacl trhané.

Pokrocily systém asistence pilotovi (Advanced Pilot Assistance Systems)
Pokrocily systém asistence pilotovi (APAS) je dostupny v P-rezimu. Kdyz je APAS zapnuty, model nadale reaguje
na povely pilota a pléanuje letovou trasu jak podle povell davanych ovladaci, tak s ohledem na letové prostiedi.
APAS usnadniuje vyhybani se pfekdzkam a dosazeni plynulejsiho snimani a celkové zlep3uje pocit z letu modelu.
Po zapnuti APAS stiskem tlacitka Pauza — pferuseni inteligentniho letu na vysilaci nebo klepnutim na € v aplika-
ci DJI GO 4 model zastavite. Model bude viset po dobu tfi sekund a vyc¢kavat na povel pilota.
APAS zapnete klepnutim na £2 v aplikaci DJI GO 4.

A « Funkce APAS je automaticky vypnuta, kdyz pouzivate Inteligentni letové rezimy; po opusténi Inteli-
gentnich letovych rezim0 se automaticky opét zapne.

« Funkce APAS je dostupna pouze pfi letu vpied nebo vzad. Pokud model leti doprava nebo doleva, je
APAS vyfazen.

+ Model visi na misté, pokud je zde prekazka, které se neni mozno vyhnout. Model nemuize detekovat a
vyhybat se prekazkam, které jsou pod nim.

- Dbejte, abyste APAS pouzivali, kdyZz jsou k dispozici vizudlni systémy detekce. Dbejte, aby se podél
pozadované letové trasy nenachazely osoby, zvifata, malé nebo tenké objekty (napt. vétve strom,
elektricka vedeni) nebo pridhledné objekty (napt. sklo, voda).

« APAS nemusi fungovat spravné, pokud model leti nad vodou nebo snéhem pokrytym povrchem.

- Budte zvlasté opatrni, pokud Iétate za slabého (<300 luxt) nebo velmi silného (>10 000 luxd) osvétleni.

« APAS nemusi fungovat spravné, leti-li model pobliz svych letovych limitl nebo v bezletovych zénach.

« Vénujte pozornost ikoné Stavu systémd modelu v DJI GO 4 a dbejte, Ze model funguje v APAS rezimu
normalné.

« APAS zUstava aktivni bez ohledu na nastaveni ,Visual Obstacle Avoidance” (Vizualni vyhybani prekaz-
kam) v aplikaci DJI GO 4.
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Zapisovac letovych udaji
Model do interniho zapisovace automaticky zaznamenava letové data zahrnujici telemetrické udaje, informace o
stavu systém( modelu a dalsi parametry. K témto datlim ziskate pfistup prostfednictvim programu DJI Assistant 2.

Montaz a demontaz vrtuli
Mavic 2 Pro/Zoom pouziva vrtule s nizkou hlu¢nosti. Jsou vyrdbény ve dvou provedenich liicich se smyslem
otaceni. Pro uréeni, jaké vrtule pfijdou upevnit na které motory, slouzi bilé znacky.

Se znac¢kou Beze znacky
Motory s bilymi znackami Motory bez bilych zna¢ek
Vrtuli pritlacte doll a otocte ve vyznaceném sméru pro upevnéni a zajisténi.

Upevnéni vrtuli

Vrtule s bilymi znackami upevnéte na motory s bilymi znackami. Vrtule bez bilych znacek namontujte na motory
bez bilych znacek. Vrtuli pritlacte doll na desku unasece a otocte ve sméru pro uzaméeni uréenym symbolem
vylisovanym na vrtuli azZ je zajisténa na misté. Listy vrtuli naptimte do provozni polohy.

Se znackou Bez znacky

Demontaz vrtuli
Jednou rukou pfidrzte motor, druhou rukou vrtuli pfitlacte dold a otocte ve sméru pro odemknuti vyzna¢eném

na vrtuli.

A\

Pozor na ostré hrany vrtuli. Zachazejte s nimi opatrné.

Pouzivejte pouze originélni vrtule DJI. Nemichejte rlizné typy vrtuli.

Pfed kazdym vzletem se ujistéte, Ze jsou vrtule spravné a spolehlivé upevnéné.

Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule v dobrém stavu. NepouzZivejte opotfebené, poskraba-
né, nastipnuté nebo nalomené vrtule.

Nedotykejte se otacejicich se vrtuli a motord, vzdy se pohybujte v bezpec¢né vzdalenosti od nich.
Pro pfepravu nebo skladovani model ulozte do pfepravniho pouzdra ve vyzna¢eném sméru, abyste
zabranili poskozeni vrtuli. Vrtule nemackejte nebo neohybejte. Pokud se vrtule zkrouti, letové vyko-
ny budou negativné ovlivnény.

Kontrolujte, zda jsou motory spolehlivé upevnéné a hladce se otaceji. S modelem ihned pfistarte,
pokud motor drhne, a nemdze se volné otacet.

Motory chrante pied prachem.

Motory se nepokousejte upravovat.

Po letu se motorl nedotykejte prsty nebo jinymi ¢astmi téla, protoze mohou byt horké.

Nijak neblokujte Zadny z vétracich otvord na motorech nebo trupu modelu.

Kontrolujte, Ze po zapnuti je zvukova signalizace regulatord normalni.

Inteligentni pohonny akumulator DJI
Inteligentni pohonny akumulator Mavicu 2 ma kapacitu 3850 mAh, jmenovité napéti 15,4 V a systém inteligent-
niho fizeni nabijeni a vybijeni. Pro nabijeni akumulatoru pouzivejte pouze nabije¢ schvaleny DJI.




Funkce Inteligentniho pohonného akumulatoru DJI

1. Indikace kapacity akumulatoru: LED indikator signalizuje aktualni stav nabiti.

2. Funkce automatického vybijeni: Akumulator se automaticky vybije na méné nez 70% celkové kapacity, pokud

je ponechan v necinnosti déle nez 10 dni, aby se predeslo samovolnému nafukovéni. Vybiti na 60% zabere cca
4 dny. Je normalni, ze béhem vybijeciho procesu je akumulator na dotek ,vlazny”.

3. Nabijeni s balancovanim: Automatické vyrovnavani napéti na jednotlivych ¢lancich pfi nabijeni.

4. Ochrana proti nadmérnému nabijeni: Nabijeni se automaticky zastavi, je-li akumulator pIné nabity.

5. Ochrana proti prehfati: Akumuldtor dovoluje nabijeni jenom tehdy, je-li jeho teplota mezi 5°C a +40°C.

6. Ochrana proti nabijeni nadmérnym proudem: Akumulator ukon¢i nabijeni, pokud je detekovan nadmérny

nabijeci proud.

7. Ochrana proti hlubokému vybiti: Vybijeni se automaticky zastavi, pokud napéti akumulatoru poklesne pod

bezpecnou mez.

8. Ochrana proti zkratu: Automaticky odpoji napajeni, je-li zaznamendén zkrat.

9. Ochrana pfi poskozeni jednotlivych ¢lankl: V aplikaci DJI GO 4 se objevi vystrazné hlaseni, je-li detekovan

poskozeny ¢lanek v akumulétoru.

10. Automatické vypnuti pfi necinnosti, rezim hibernace: Akumulator pfejde pro Usporu energie do pohotovost-
niho rezimu po 20 minutach necinnosti. Akumulator prejde do rezimu hibernace, pokud je vybity na Uroven
nizsi nez 10%, aby se predeslo jeho hlubokému vybiti. Pokud se tak stane, LED indikator stavu akumulatoru
se po stisku tlacitka nerozsviti; z rezimu hibernace akumulator probudite jeho nabitim.

11. Komunikace: Informace o napéti akumuldtoru, kapacité a proudu jsou pfedavany do letové fidici jednotky
modelu.

ﬁ « Pfed pouzitim prostudujte ,Zasady bezpecného provozu Inteligentniho pohonného akumulatoru
Mavic 2“. Odpovédnost za bezpecny provoz a pouzivani je plné na uzivateli.

Pouzivani akumulatoru

LED Indikdtor stavu akumulatoru Hlavni vypina¢ Vybity

0N
Nabity \ W/

Kontrola stavu akumulatoru

Indikdtor stavu akumuldtoru signalizuje mnozstvi energie zbyvajici v akumulatoru. Je-li akumulator vypnuty,

krétce stisknéte hlavni vypina¢; LED indikdtor se rozsviti a ukaze stav akumulatoru.

Zapinani a vypinani

Stisknéte jednou kratce hlavni vypinac a poté jej stisknéte a drzte po dobu 2 sekund pro zapnut nebo vypnuti.

Upozornéni pro provoz pfi nizké teploté:

1. P¥i provozu pfi nizké teploté (-10°C az 5°C) je kapacita akumuldtoru zna¢né omezena. Doporucujeme s mode-
lem nejprve chvili viset na misté, aby se akumuldtor zahfal. Pfed vzletem akumuldtor naplno nabijte.

2. Akumulator nesmi byt pouzivan pfi velmi nizkych teplotach (<-10°C).

3. Pri létani za nizkych teplot let ukoncete, jakmile se v aplikaci DJI GO 4 objevi vystraha pfi nizkém napéti ,Low
Battery Level Warning”.

4. Pro zajisténi maximalni vykonnosti akumulatoru dbejte, aby jeho teplota byla nad 20°C.

5. Snizena kapacita akumuldtoru pfi nizkych teplotach sniZzuje odolnost modelu vici vétru - budte zvlasté opatrni.

6. Budte zvlasté opatrni pfi létani ve velkych nadmotskych vyskach.

C « Za chladného pocasi Inteligentni pohonny akumulator pro zahtati zasurite do modelu a zapnéte 1-2
minuty pied vzletem.

Nabijeni Inteligentniho pohonného akumulatoru
Pfed prvnim pouzitim musi byt Inteligentni pohonny akumulator pIné nabity.
1. Nabije¢ zapojte do sité (100-240 V/50-60 Hz).
2. Vypnuty akumulétor pfipojte k nabijeci s pomoci nabijeciho kabelu.
3. LED indikator na akumulatoru v priibéhu nabijeni signalizuje aktualni stav nabiti akumulatoru.
4. Akumuldtor je pIné nabity, jakmile vdechny LED indikatoru stavu akumulatoru zhasnou. Odpojte akumulator
od nabijece, prosim, jakmile je nabijeni ukonceno.
Doba nabijeni: cca 1 hodina 30 minut.
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A - Pfed opétovnym nabijenim po letu nechejte akumulator nejdfive vychladnout na pokojovou tep-
lotu, protoze jeho teplota mlize byt pfilis vysoka. Akumulator nenabijejte, dokud nevychladne na
pokojovou teplotu.
« Nabije¢ ukonci nabijeni, je-li teplota akumulatoru mimo provozni rozmezi 5°C az 40°C. Idealni tep-
lota pro nabijeni je 22-28°C
« S doplrikovou nabijeci Ustfednou mUzZete nabijet az ¢tyfi akumulatory. Podrobnosti viz webové
stranky vyrobce a dovozce.

[ e

Sitova zésuvka ; -
Sitovy nahije¢ Inteligentni pohonny akumuldtor
Kontrola stavu akumulatoru v priibéhu nabijeni
LED1 LED2 LED3 LED4
Indika¢ni akumuldtoru LED pfi nabijeni N ) \) ()
Stav akumulatoru 0-25% 25-50% 50-75% PIné nabito

Signalizace ochrannych funkci akumulatoru pfi nabijeni

Signalizace ochran p¥i nabijeni

LED1 LED2 |LED3 |LED4 |Zpiisob blikani Chybovy stav
P LED2 blikne dvakrét za sekundu | Detekovédn nadmérny proud
7 LED2 blikne tfikrat za sekundu | Detekovan zkrat
X LED3 blikne dvakrat za sekundu | Detekovdano nadmérné nabiti
N LED3 blikne tfikrat za sekundu | Detekovdano nadmérné nabijeci napéti
Ve LEDA4 blikne dvakrat za sekundu | Nabijeci teplota pfilis nizka
r LED4 blikne ttikrat za sekundu | Nabijeci teplota pfilis vysoka

Instalace Inteligentniho pohonného akumulatoru

Inteligentni pohonny akumulator zasurite do prostoru pro akumuldtor v mo-
delu, az uslysite cvaknuti. Uchopte akumulator prsty, zatlacte a zatdhnéte za

n&j, abyste méli jistotu, Ze je spolehlivé zajistén na misté. ¥ /(Vaant"
Vyjmuti Inteligentniho pohonného akumulatoru @ -
Posurite zapadky na bocich Inteligentniho pohonného akumulatoru a vy-
jméte jej z modelu.

ﬁ + Nikdy nezasunujte nebo nevysunujte zapnuty akumulator.
« Ujistéte se, Ze je akumulator spolehlivé upevnén.

ZAVES KAMERY A KAMERA

Zavés kamery

3-osy zavés kamery Mavicu 2 Pro/Zoom zajistuje stabilizaci kamery a umoznuje pofizovat ¢isté a stabilni foto-
grafie a videa. Zavés muze kamerou otacet v rozsahu -90° az +30° v ose klopeni. Dalsi nastaveni zavésu, jako
je Rezim zévésu (Gimbal Mode) a automaticka kalibrace zavésu (Gimbal Auto Calibration) je mozné zvolit po
klepnutina gy .

Néklon kamery muzete ovladat v ose klopeni knoflikem ovladani zavésu na vysilaci. Alternativné muzete v apli-
kaci DJI GO 4 pfrejit na stranku ndhledu kamery ,Camera View”, klepnout a podrzZet prst na obrazovce, dokud se
neobjevi modry kruh. Poté potazenim kruhu prstem nahoru a dolt muzete ovladat ndklon kamery. Posouvanim
prstu doleva a doprava budete ovladdat orientaci pfidé modelu.
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Provozni rezimy zavésu

K dispozici jsou dva provozni rezimy zavésu. Mezi rezimy mudzete prepinat na strance nastaveni kamery v aplikaci
DJIGO 4.

Follow Mode (Sledovaci rezim): Uhel mezi orientaci zavésu a orientaci pfidé modelu ziistava stale stejny.

FPV Mode (FPV rezim): Zavés se synchronizuje s pohyby modelu pro zajisténi pohledu pilota sediciho v kokpitu
modelu (First Person View, FPV).

A + Po zapnuti zavés chrante pfed ndrazy; nedotykejte se jej, neklepejte na néj. Abyste jej ochranili pfi
vzletu, vzdy vzlétejte z plochého vodorovného povrchu bez prekazek.

« Jemné a presné casti zavésu jsou velmi citlivé a pfi srazce nebo prudkém razu se mohou poskodit,
coz mUze zpUsobit nespravnou funkci zavésu.

- Zabrante proniknuti prachu nebo pisku do zavésu a zvlasté do motor(i zavésu.

« Chyba motoru zavésu se muZe objevit v téchto situacich:

a) Model se zavésem je postaven na nerovnou podlozku nebo je blokovan jeho volny pohyb.
b) Zavés byl vystaven nadmérné vnéjsi sile, napf. pfi havarii.

« Po zapnuti zavésu se vyhnéte tomu, aby byl vystaven naméhani plsobenim vnéjsich sil nebo kon-
taktem s jinymi objekty. Na zavés nepridavejte zadna dalsi zafizeni, protoze to mlze zpUsobit, ze
zavés nebude fungovat normalné, nebo dokonce to muze vést k trvalému poskozeni motort

+ Pfed zapnutim zavésu odstrante kryt zavésu. Kryt opét nezapomenite nasadit pfed pfepravou nebo
ulozenim modelu mimo provoz.

« Létani v husté mlze nebo v mraku muzZe zpUsobit kondenzaci vlhkosti na zavésu a k do¢asnému
selhani. Funkce zavésu se obnovi po jeho vyschnuti.

Kamera

Mavic 2 Pro pouziva kameru s 1“ senzorem (spole¢né vyvinutou DJI a Hasselbladem), ktera je vybavena objek-
tivem s clonou nastavitelnou v rozsahu F2,8-F11. Kamera umoziuje automatické ostfeni v rozsahu 1 m az neko-
necno. Filtry na kamere jsou rovnéz vyménné. Kamera Mavicu 2 Pro pofizuje 4K videa s 30 snimky za sekundu
a fotografie 20 megapixel(, disponuje rezimy snimani, jako jsou jednotlivy zabér, davkové snimani, intervalové
snimani, panorama, zpomaleny pohyb, a rozsifené HDR.

Mavic 2 Zoom pouziva kameru s 1/2,3" senzorem, dvojnasobnym optickym zoomem a objektivem 24-48 mm
(ekvivalent 35 mm formatu). Kamera umoziuje automatické ostfeni v rozsahu 0,5 m az nekonecno. Filtry na
kamefre jsou rovnéz vyménné. Kamera Mavicu 2 Zoom pofizuje 4K videa s 30 snimky za sekundu a fotografie 12
megapixeld, disponuje rezimy snimani, jako jsou jednotlivy zabér, ddvkové snimani, intervalové snimani, pano-
rama, zpomaleny pohyb, a rozsifené HDR. Mavic 2 Zoom disponuje dvojnasobnym optickym a dvojnasobnym
digitalnim zoomem pfi nataceni videa pfi 1080p24/25/30.

A - Dbejte, aby kamera byla provozovana a skladovana v prostredi s teplotou a vlhkosti pro ni vhodnou.
- Pro cisténi objektivu pouzivejte specidlni fotografické Cistici sady, abyste predesli jeho poskozeni.
- Nezakryvejte zadné vétraci otvory na kamefre, protoze generované teplo mlize poskodit toto zafize-
ni a vdm zpUsobit poranéni.

Ukladani fotografii a videa

Mavic 2 Pro/Zoom je dodéavan s 8GB internim Ulozistém a také umozriuje pouzivani mikroSD karty pro ukladani
vasich fotografii a videa. Je nutno pouzit mikro SD kartu UHS-I rychlostni tfidy 3 pro rychly zapis a ¢teni nezbytné
pro praci s video soubory s vysokym rozlisenim.

A - Mikro SD kartu z modelu NEVYJIMEJTE, je-li model zapnuty. Jinak by mohlo dojit k jejimu poskozeni.
« Pro zajisténi stability systémud kamery je doba nataceni jednoho videozdznamu omezena na 30 minut.
+ Seznamte se s nastavovanim kamery pfed pouzitim, abyste méli jistotu, ze je sprdvné nastavena, a v
piipadé potieby ji miZete nastavovat dle vasich pozadavka.
- Nez zac¢nete fotografovat nebo natacet video ,naostro”, otestujte spravnost fungovani kamery po-
fizenim zkusebnich zabérd.
- Fotografie nebo videa neni mozné z kamery vysilat nebo kopirovat, je-li Inteligentni pohonny aku-
mulator vypnuty.
+ Dbejte, abyste Inteligentni pohonny akumulator spravné vypnuli, jinak NEBUDOU spravné ulozeny
parametry kamery, a jakékoliv videozaznamy mohou byt poskozeny. Pozn.: Bez ohledu na pficinu,
DJI a jeho dovozce nenesou odpovédnost za jakékoliv selhani pfi pofizovani fotografie nebo videa
nebo nemoznost jiz pofizené fotografie nebo videa nacist v jiném zafizeni.
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Editovani videa

Mavic 2 Pro podporuje video formaty MP4 a MOV; nabizi barevné rezimy Normal, D-Log a HLG. V rezimu Normal
jsou podporovany kddové forméty H.264 a H.265. V rezimu D-Log nebo HLG je podporovan pouze forméat H.265.
V pfipadé Mavicu 2 Pro se pro Full FOV (PIny zorny Uhel) pfevzorkovavaji data z 5,5K senzoru do 4K rozliseni, za-
timco v HQ (Vysoké rozliseni) se vymezi oblast okolo stfedu pro ziskani obrazu s vy$sim rozlisenim, ale s mensim
zornym Uhlem. PIny zorny thel Full FOV je 75°a pro HQ je 55°. Mezi témito volbami mlzete vybirat dle vasich
konkrétnich pozadavkd.

Mavic 2 Zoom podporuje video formaty MP4 a MOV; nabizi barevné rezimy Normal a D-Cinelike. Podporovany
jsou kddové formaty H.264 a H.265.

Nize uvedené programy byly testovany DJI a jsou doporuceny pro pfehravani nebo editovani videi.

Program verze Mac verze Windows
Adobe Premier Pro CC 2018 v12.1.1 (10) v12.1.1 (10)
Davinci Resolve v15.0 free v14.3 Studio
Apple Final Cut Pro X v10.4.3 /

Apple QuickTime v10.4 (928.5.1) /

Apple iMovie v10.4.2 /

VLC Player v3.0.2 v3.0.2

Korekce zkresleni videa

Mavic 2 Pro a Mavic 2 Zoom nataceji 8-bitova videa, zatimco automaticky koriguji zkresleni videa dané opticky-
mi vlastnostmi pouzitého objektivu. Pouze Mavic 2 Pro miize natacet 10-bitova videa. 10-bitova videa nabizeji
mnohem vys3si bitovou hloubku ve srovnani s 8-bitovymi (1024 Grovni oproti 256 pro kazdy obrazovy bod), coz
je vyhodné pfi post-produkci, nasledném pocitacovém zpracovani obrazu. Méjte, prosim, na paméti, ze automa-
tickd korekce zkresleni videa neni u Mavicu 2 Pro k dispozici pfi natadceni 10-bitového videa.

Pro korekci zkresleni videa je k dispozici nékolik pocitacovych programil, jako jsou DaVinci Resolve, Adobe Pre-
miere a Apple Final Cut Pro X. Videa s riiznym rozlisenim maji rizné typy zkresleni. Nasledujici tabulka udava do-
porucené hodnoty pro korigovani zkresleni pfi pouziti rGznych programd. Méjte, prosim, na paméti, ze korekci
zkresleni se celkové kvalita videa ponékud snizi.

DaVinci Resolve Adobe Premiere* Apple Final Cut Pro X
HQ 0,180 -4 0,02
Full FOV (plIny zorny uhel) 0,245 -9 0,05
2.7K 0,240 -8 0,05
FHD 1080 24/25/30/48/60 0,245 -9 0,05
FHD 120P 0,180 -4 0,02

*) Adobe Premiere pouzivd prednastavené parametry pro korekci zkresleni. UZivatelé nemuseji ru¢né zaddvat hodno-
ty, ale museji zvolit video rezim.

25



VYSILAC

Tato kapitola popisuje funkce vysilace a obsahuje pokyny pro ovladani modelu a kamery.

Vysila¢
Ve vysiladi je vestavéno nejnovéjsi pfenosové zafizeni DJI s technologii OCUSYNC 2.0 nabizejici maximélni dosah
az 5 km a prenasejici video z modelu do aplikace DJI GO 4 na vasem mobilnim zafizeni pti az 1080p. Model a
kameru muzete snadno ovladat s pomoci ovladact a tlacitek na vysilaci. LCD displej na vysilaci poskytuje infor-
mace o modelu v redlném case a snimatelné paky kiizovych ovladact ¢ini vysila¢ velmi skladnym.

Na otevieném prostranstvi bez elektromagnetického ruseni OCUSYNC 2.0 plynule pfendsi video az do 1080p
bez ohledu na zmény letové polohy modelu. Vysila¢ pracuje v pasmu 2,4 GHz i 5,8 GHz a m{ze automaticky
vybirat kanaly nejvhodnéjsi pro prenos. OCUSYNC 2.0 snizuje dopravni zpozdéni (Latenci) na 120-130 ms diky
zlepseni vykont kamery prostiednictvim algoritmd pro dekddovéni videa a bezdratového spojeni.
Automatické ostteni je mozné dokonce i pfi nataceni pfi slabém osvétleni. Mavic 2 Pro umoznuje nastavovani
clony a zavérky a Mavic 2 Zoom pfiblizeni nebo oddaleni pomoci knofliku nastaveni zoomu.
Vysila¢ ma zabudovan akumulator s kapacitou 3950 mAh s maximalni dobou provozu 2 hodiny 15 minut. Vysila¢
nabiji mobilni zafizeni proudem az 500 mA pfi 5 V. vysila¢ automaticky nabiji zafizeni s opera¢nim systémem An-
droid. V pfipadé iOS zatizeni nejprve zkontrolujte, Ze nabijeni je zapnuto v aplikaci DJI GO 4. Nabijen{iOS zafizeni
je ve vychozim nastaveni vypnuto a je tfeba je zapnout pokazdé, kdyz zapnete vysilac.

Provoz vysilace
Zapinani a vypinani vysilace
Jednou kratce stisknéte tlac¢itko hlavniho vypinace a LCD displej zobrazi stav
nabiti vysilacového akumulatoru.
Znovu kratce stisknéte a poté stisknéte a drzte hlavni vypinac pro zapnuti nebo
vypnuti vysilace.

Nabijeni vysilacového akumulatoru
Dodavany sitovy nabije¢ pfipojte do nabijeci zasuvky vysilace. PIné nabiti vysilacového akumulator si vyzada cca
2 hodiny a 15 minut. Pfed nabijenim z vysilace odpojte RC kabel.

(e

Sitovd zdsuvka

Sitovy nahije¢

Ovladani kamery
1. Tladitko zaznamu videa
Stiskem spustite zéznam videa; dalSim stiskem jej ukoncite.

2. Tlacitko ostieni/spousti fotoaparatu
Stisknéte napul pro automatické zaostieni. Jednim stiskem pofidite fotografii v rezimu zvoleném v aplikaci DJI GO 4.

3. (Mavic 2 Pro) Knoflik nastavovani clony/zavérky
Otacenim knofliku je mozno nastavovat kompenzaci expozice (jste-li v P-rezimu), clonu (jste-li v rezimu s priori-
tou clony Aperture Priority a ru¢ni expozici ManualMode) nebo zavérky (v S-rezimu).

3. (Mavic 2 Zoom) Knoflik nastaveni zoomu
Otacenim se nastavuje piiblizeni/oddaleni zoomu kamery.

(Mavic 2 Pro) Knoflik nastavovani
clony/zavérky
(Mavic 2 Zoom) Knoflik nastaveni
zoomu
Tlacitko zdznamu
videa Tlacitko ostieni/spousti fotoaparatu
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Ovladani modelu

Ktizové ovladace na vysilaci se pouzivaji k ovlddani pohybu modelu (orientace pfidé) okolo svislé osy (boceni),
pohybu dopfedu a dozadu (klopeni), stoupani a klesani (plyn) a pohybu doleva a doprava (klonéni). Funkce ka-
2dé osy ovladacti je dana volbou médu kiizovych ovladacu. Jsou pfedprogramovany tii médy (Mode 1, Mode 2,
Mode 3) a v aplikaci DJI GO 4 je mozno nadefinovat uZivatelsky rezim (Custom). Ve vychozim tovarnim nastaveni
je vysila¢ nastaven do Médu 2.

Ve viech tfech predprogramovanych médech Mavic 2 visi na misté se stalou orientaci pfidé, pokud jsou oba
kfizové ovladace ve stiedu. Vychylenim kfiZzového ovladace ze stfedové polohy (neutrélu) se vykonavaji funkce
popsané v tabulce nize.

C « Pro prepravu nebo skladovéni doporucujeme paky kfizovych ovlada¢li odmontovat a ulozit je do
pfislusnych uloznych prostoru ve vysilaci, abyste predesli jejich poskozeni.

Méd 1 Levy ovlada¢ Dopfedu Pravy ovladac¢ Nahoru
: |

Dozadu Dol

Gon € ))

@@»@\»

ofs

¥

Otdcenidoleva  Otaceni doprava Doleva Doprava
6 Dopfedu
Méd 2 Levy ovlada¢ Nahoru ! Pravy ovladac¢ b
H @ 4
Dol | \ 4
Dozadu
Otécenidoleva  Otacenidoprava | Doleva Doprava
Méd 3 Dopredu Pravy ovlada¢ Nahoru

Levy ovladac G

|

o
o

A g

Dol

om) (1))

Otécenidoleva  Otdceni doprava

Dozadu

@@»@\»

Doleva Doprava

D e
D
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Model (¢ indikuje smér pridé) Poznamky

Ovlada¢ plynu slouzi pro ovladani pohybu modelu nahoru a
doll. Vychylte ovladac¢ nahoru pro stoupéni a dolli pro klesani.
Jsou-li oba ovladace ve sttedové poloze, model visi na misté.

Cim vice ovlada¢ vychylite ze stfedové polohy, tim rychleji
model zméni vysku. Ovladac plynu vzdy vychylujte jemné a s
citem, abyste zabranili nahlé a necekané zméné vysky modelu.

Ovladac boceni slouzi pro ovladani otaceni modelu okolo svis-
1é osy. Vychyleni vlevo zpisobi otaceni modelu proti sméru
hodinovych rucicek; vychyleni vpravo zptisobi otaceni modelu
po sméru hodinovych rucicek. Je-li ovlada¢ ve stiedu, model
vzdy poleti s pfidi namitenou ve stejném sméru. Cim vétsi je
vychylka ovladace od stiedu, tim rychleji se bude model na da-
nou stranu otacet.

Ovladac klopeni ovlada naklon a pohyb dopredu/dozadu.
Vychylte ovlada¢ nahoru pro let dopfedu nebo dolt pro let do-
zadu. S ovladacem ve stfedu je model ve vodorovné poloze.
Cim vétsi je vychylka ovladace od stedu, tim vétsi je naklon a
model leti rychleji.

Klonéni
Ovlada¢ klonéni ovlada néklon a pohyb doleva/doprava. Vy-

chylte ovladac doleva pro let vlevo nebo doprava pro let vpra-
vo. S ovladac¢em ve stfedu je model ve vodorovné poloze. Cim
vétsi je vychylka ovladace od stfedu, tim vétsi je ndklon a mo-
del leti rychleji.

€]

Piepinac letovych rezimi
Pfepnutim prepinace mlzete zvolit pozadovany letovy rezim.

Poloha prepinade | Letovy rezim
S S-rezim
P P-rezim
T T-rezim

Ve vychozim tovarnim nastaveni je stale nastaven P-rezim bez ohledu na polohu prepinace, Mavic 2 Pro/zoom
zacina ve vychozim nastaveni v P-rezimu. Pro umoznéni prepinani letovych rezimu prejdéte na stranku ,Camera
View" v aplikaci DJI GO, klepnéte na 3¢ a zapnéte volbu ,Multiple Flight Modes” (Vice letovych rezima). Po
umoznéni volby vice letovych rezim( muzete prepnout na P-rezim, S-rezim nebo na T-rezim.

Tlacitko Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)

Stisknéte a drzte RTH tlacitko pro spusténi procedury automatického ndvratu na Misto vzletu (RTH). Model se
poté vrati na posledni zaznamenané Misto vzletu. Opétovnym stiskem tlacitka RTH proceduru prerusite a mGze-
te znovu prevzit fizeni modelu. Vice podrobnosti najdete v kapitole Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH).
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Tlac¢itkaC1a C2
Funkce tlacitek c1 a C2 se pfifazuji v aplikaci DJI GO 4. Vychozi nastaveni pro C1 je zaostieni na stfed (Center
Focus) a vychozi nastaveni pro C2 je pfehravani (Playback).

Vystrazna zvukova signalizace vysilace

Vystrazna zvukova signalizace vysilace se ozyva béhem automatického navratu na Misto vzletu RTH nebo kdyz
je vysilacovy akumulator vybity. Zvukovou signalizaci RTH a nedostatku energie akumulatoru (6-15%) je mozno
zrusit kratkym stiskem hlavniho vypinace; signalizaci kritického nedostatku energie (méné nez 6%) zrusit nelze.

Oblast s optimalnimi podminkami pro pfenos signalu
Pfenos signalu mezi modelem a vysilacem je nejlepsi v oblasti dle obrazku pfi dodrzeniznazornéné svislé polohy
antén vysilace:

b &%

silny slaby

Dbejte, aby model létal v oblasti s optimalnimi podminkami pro pfenos fidiciho signélu. Pro zajisténi optimalni
kvality pfenosu nastavte vysila¢ a antény dle obrazku vyse.

LCD displej
LCD displej zobrazuje riizné systémové informace vcetné tdajli letové telemetrie a stavu akumulatoru v redlném
Case. Vysvétleni vyznamu ikon a Udajd na displeji najdete na nasledujicim obrazku.

Sila GPS signdlu
LetovyreZim | tay akumulatoru v

modelu |

|
4 R

Sila signélu z vysilace

~

Systémové hlaseni

Letova rychlost —— 5.8 &7 | GPS=nnll g% & =nnll ° S9HE . .
km/h e - RPN Otacky motord
v v T o o Y o B —
- VN1l I T O 1
,———{— VloZenimikro SD karty
Stav akumulétoru vysilate — &M AMos -N 3 IR
- N = — ReZim Sport
Vzdalenost od zemé ——| <5.Bn m4 ‘2Bm
CLEARANCE HEIGHT DISTANCE

\_

/

]

VizudIni systém detekce prekazek

\— Letova vzdalenost

Kompenzace expozice
Stoupani/klesani (variometr)
Letovd vyska

Stav kamery

Rezim ovladani dvéma vysilaci (Dual Remote Controller Mode)
Mavic 2 Pro/Zoom podporuje rezim ovlddani dvéma vysilaci umoziujici k jed-
nomu modelu pfipojit dva vysilace.

Jak Hlavni (,Primary”), tak Druhotny (,Secondary”) vysila¢ mohou fidit orien-
taci modelu a pohyb zavésu a provoz kamery, jakmile jsou oba sparovany s
modelem.

Vénujte, prosim, pozornost nasledujicim rozdiliim v provozu Hlavniho a Dru-
hotného vysilace.

1. Knoflik ovladani zavésu
Jak Hlavni vysila¢, tak Druhotny vysila¢ mohou ovladat zavés timto knoflikem,
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ale Hlavni vysila¢ ma prioritu. Napf. Druhotny vysila¢ neni schopen zavés ovladat, pokud je knoflik ovladani za-
vésu pravé pouzivan na Hlavnim vysilaci. Jakmile se ale knoflik prestane na Hlavnim vysilaci pouZivat po dobu 2
sekund nebo vice, mlze byt knoflik na Druhotném vysilaci pouZit pro ovladani zavésu.

2. Krizové ovladace

Jak Hlavni vysilag, tak Druhotny vysila¢ mohou ovladat orientaci a pohyb modelu kfizovymi ovladadi, ale Hlavni
vysila¢ ma prioritu. Napf. druhotny vysila¢ neni schopen model ovlddat, pokud jsou kfiZové ovladace pravé po-
uzivany na Hlavnim vysilaci. Jakmile jsou kiizové ovladace na Hlavnim vysilaci ne¢inné po dobu 2 sekund nebo
vice, mohou byt kiizové ovladace na Druhotném vysilaci pouzity pro ovladani modelu.

Kdyz na Hlavnim vysilaci oba kfizové ovladace vychylite dolt do vnitinich koutd, motory modelu se zastavi.
Pokud stejnou akci provedete na Druhotném vysilaci, model nijak nereaguje.

KFizové ovladace na Hlavnim vysiladi je tfeba uvolnit do stfedu, aby mohl Druhotny vysila¢ prevzit kontrolu nad
modelem.

3. Pfepinac letovych rezimt

Prepinac letovych rezim( muze pro prepinani letovych rezima pouzivat pouze Hlavni vysila¢. Pfepinac letovych
rezimd na Druhotném vysilaci je vyfazeny z provozu.

4. Nastaveni aplikace DJI GO 4

Zobrazeni na displeji a nastaveni parametrd pro Hlavni a Druhotny vysilac je v aplikaci DJI GO 4 shodné. Na
Druhotném vysilaci je mozno nastavovat pouze letovou fidici jednotku, vizualni systém detekce, pfenos obrazu
a Inteligentni pohonny akumulator. Zobrazeni na displeji a nastaveni parametri v aplikaci DJI GO 4 pro Hlavni a
Druhotny vysilac jsou shodné.

Parovani vysilace

Vysila¢ je s modelem sparovan ve vyrobé. Parovani je treba provadét pouze pfi prvnim pouziti nového vysilace.

Pfi parovéni postupujte nasledovné:

1. Zapnéte vysilac a pfipojte mobilni zafizeni.

2. Spustte aplikaci DJI GO 4.

3. Vstupte do menu ,Camera” a potom klepnéte na ikonu @.ull a potom na tlacitko ,Linking RC” (Parovani) pro
potvrzeni. Vysilac je pfipraven k parovani.

4. Na boku modelu najdete parovaci tlacitko (viz obrazek dole). Stisknéte je pro zahdjeni parovani. Jakmile je
parovani uspésné ukonceno, LED indikator stavu spojeni se rozsviti nepferusovanym zelenym svitem a na LCD
displeji vysilace se objevi informace z modelu.

%o
Pérovaci tlatitko ‘

LED indikdtor stavu spojeni —fN

~ Dbejte, aby vysilac byl béhem parovani ve vzdalenosti do 0,5 m modelu.

Drive sparovany vysila¢ bude od modelu odpojen, pokud tentyz model sparujete s novym vysilacem.
V rezimu dvou vysilacl je po novém sparovani Hlavniho vysilace s modelem tieba nové sparovat i
Druhotny vysilac.

Ry
':.\
o« .

Pred kazdym letem se ujistéte, Ze je akumulator ve vysilaci pIné nabity.

Pokud je vysila¢ zapnuty, a nebyl pouzivan déle nez 5 minut, spusti vystrazny zvukovy signal. Po 10

minutach se automaticky vypne. Vystraznou signalizace zrusite vychylenim kteréhokoliv ovladace.

Ujistéte se, Ze vase mobilni zatizeni je v drzaku mobilu spolehlivé upevnéno, a nemize vyklouznout.

Drzak mobilniho zatizeni nastavte tak, aby v ném bylo vase mobilni zafizeni a spolehlivé upevnéno.

Ujistéte se, ze antény vysilace nejsou sklopené a jsou nastaveny do optimalni polohy pro dosazeni

maximalni kvality pfenosu.

« Je-li vysila¢ poskozeny, opravte jej nebo vymérite. Poskozena anténa vysilace mize vyrazné zkratit
jeho dosah.

- Vysila¢ovy akumulator nabijte aspon jednou za tfi mésice, abyste jej udrzeli v dobrém stavu.

- Zkontrolujte, ze péky kiizovych ovladacli jsou spolehlivé upevnéné.

>
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APLIKACE DJIGO 4
Tato kapitola popisuje hlavni funkce aplikace DJI GO 4.

Aplikace DJI GO 4

Aplikaci pouZivejte pro ovladani zavésu, kamery a dalsich funkci vaseho modelu. Soucasti aplikace jsou stranky
Vybaveni (Equipment), Editor (Stfiha¢), SkyPixel a J& (Me) pro nastavovani vaSeho modelu, editovani a sdileni
fotografii a videi s prateli.

Vybaveni (Equipment

Menu zaftizeni (Device Menu)
Pokud jiz neni zvolen, vyberte Mavic 2 pro/Zoom v menu zafizeni v levém hornim rohu obrazovky.

Menu funkci (Function Menu)

Klepnéte na = v pravém hornim rohu obrazovky pro vstup do Menu funkci. V tomto menu je pét voleb:

Scan QR Code (Oskenovat QR kéd): Oskenujte QR kéd pro pfipojeni k modelu.

Academy (Akademie): Pouzivejte letovy simuldtor, shiédnéte instruktazni videa a prostudujte ndvod k obsluze.
Flight records (Letovy denik): Poskytuje pfistup k letovym zaznamdm.

GEO zones (GEO z6ny): Prostudujte informace o bezletovych zénach.

Find My Drone (Najdi muj dron): Ziskejte mapové soufadnice posledni zaznamenané polohy vaseho modelu a
modelu vydejte povel pro zablikani jeho LED a vydéni zvukového signélu.

Nahled kamery (Camera View)
Na strdnku kamery ,Camera View"” obsahujici Zivy ndhled obrazu z kamery vstupte klepnutim zmenu Equipment
(Vybaveni) s vasim mobilnim zafizenim pfipojenym k modelu.

1 2 3 4 6566 78 9 10N

Qs
23 —1-& -
- @—16
22— P 2
p—
21 —|2& — -
D H M : 1 18
HS M/S ES: M/S N M

1. Stav systému modelu
s Tato ikona zobrazuje aktudlni stav systémd modelu a rGizna vystrazna hlaseni.

2, Stav systému detekce prekazek
———=—— (ervené pruhy jsou zobrazovany, pokud jsou piekazky v blizkosti modelu. Oranzové pruhy jsou
zobrazovény, pokud v dosahu detekce senzor( jsou prekazky.

3. Indikator stavu akumulatoru

—o—o——o |ndikdator stavu pohonného akumuldtoru zobrazuje dynamicky aktualni stav akumulatoru s ohledem
na vzdélenost modelu. Barevné zdny indikdtoru signalizuji Urovné mnozstvi energie potfebné pro provadéni
rbznych funkci.

4. Letovy rezim (Flight Mode)

3 Text vedle této ikony signalizuje aktudlni letovy rezim.

Klepnéte pro vstup do nastaveni letové fidici jednotky. Na této strance miizete nastavovat letové limity a nasta-
vovat hodnoty ziskd.
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5. Parametry kamery
Zobrazuje nastaveni parametrd kamery, kapacitu interniho ulozisté a mikroSD karty.

Mavic 2 Pro

Zobrazuje nastaveni parametrd kamery, kapacitu interniho ulozisté a mikroSD karty. Zobrazuje rovnéz parame-
try ostreni.

Mavic 2 Zoom

Zobrazuje nastaveni parametrd kamery, kapacitu interniho Ulozisté a mikroSD karty. Zobrazuje rovnéz rezim
zaostfovani kamery, hodnotu AE a parametry ostieni.

6. Sila GPS signalu
,ll Tato ikona signalizuje aktualni silu GPS signélu. Bilé sloupce indikuji dostate¢nou silu GPS signélu.

7. Stav vizualnich systému detekce piekazek

i) Klepnutim na toto tlacitko zapnete nebo vypnete funkce zajistované vizualnimi systémy detekce prekazek a
zobrazite stav vSech vizualnich systém0 detekce. Zelend ikona signalizuje, Ze odpovidajici vizuélni systém detek-
ce je dostupny. Cervena ikona signalizuje, ze odpovidajici vizualni systém detekce je nedostupny.
8.Silafidiciho signalu z vysilace

@l Tato ikona indikuje silu signélu z vysilage pFijimaného modelem. Ikona bude blikat, pokud je za letu za-
znamenano ruseni. Pokud se v DJI GO 4 neobjevi zadné dalsi varovani, znamena to, Ze ruseni neovlivni provoz
modelu.

9. Sila HD videosignalu

HD .l Tato ikona indikuje silu HD videosignalu pienaseného z modelu do vysilace. Ikona bude blikat, pokud je
za letu zaznamenano ruseni. Pokud se v DJI GO 4 neobjevi zadné dalsi varovani, znamena to, Zze ruseni neovlivni
provoz modelu.

10. Nastaveni pohonného akumulatoru

FA61% Tatoikona indikuje stav nabiti Inteligentniho pohonného akumulatoru. Klepnéte na ikonu pro vstup do
menu informaci o akumulatoru, nastaveni prahovych trovni vystrazné signalizace a nahled historie vystraznych
hlaseni pro akumulator.

11. Tladitko Autofokus/Rucni nastaveni

17> Klepnutim pfepnete mezi autofokusem a ru¢nim nastavovanim expozice. Klepnutim vyberte objekt
pro automatické zaostieni nebo méreni expozice. Po zapnuti Autofokusu bude spustén kontinualni automatické
zaostrovani v zavislosti na stavu modelu a kamery.

12. VSeobecna nastaveni (General Settings)
e e e Klepnéte pro vstup na stranku vSeobecnych nastaveni (General Settings). MiZete volit jednotky paramet-
rd, umoznit Zivy prenos, zobrazovat letové trasy atd.

13. Uzamdceni automatické expozice
& AE Klepnéte pro uzamceni hodnot expozice.

14. Posuvnik ovladani zavésu
vseervesvenins Zobrazuje thel naklonu zavésu.

15. Pfepinac Foto/Video
{l} Klepnutim pfepnete mezi rezimem pofizovani fotografii a natac¢enim videa.

16. Tlacitko fotospoust/nahravani videa
@/@ Klepnéte pro pofizeni fotografie nebo spuiténi/zastaveni zaznamu videa.

17. Nastaveni kamery

(;'—'_g Klepnéte pro vstup do menu nastaveni kamery.
Klepnéte na €3 pro nastaveni ISO, zavérky a parametr(i automatické expozice
Klepnéte na @ pro volbu fotografickych rezim(. Mavic 2 umoziiuje rezimy Jednotlivy snimek (Single Shot),
Davkové snimkovani (Burst Shot), Intervalové snimkovani (Interval Shot) a rlizné rezimy Panoramatického
snimkovani (Panorama).

Klepnéte na € pro vstup do menu vieobecnych nastaveni kamery.
18. Piehravani
(> ] Klepnéte pro vstup na stranku prehravani, kde miizete prohlizet fotografie a videa ihned poté, co byly
pofizeny.
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19. Letova telemetrie

D 30M Vzdélenost mezi modelem a Mistem vzletu.
H 10.0M Vyska nad Mistem vzletu.

HS 10.0M/S Vodorovna rychlost modelu.

VS 2.0M/S Vertikalni rychlost modelu.

20. Mapa

21. Pokrocily systém asistence pilotovi
%= Klepnéte pro zapnuti/vypnuti funkce APAS. Funkce APAS je vypnuta, pokud Pfedni a Zadni vizualni systém
detekce nejsou dostupné nebo jsou vypnuté.
22. Inteligentni letové rezimy
Klepnéte pro volbu Inteligentniho letového rezimu.
23. Automaticky navrat na Misto vzletu Smart RTH
@‘3 Spousti proceduru Smart RTH. Klepnutim zahdjite ndvrat na posledni ulozené Misto vzletu.
24. Automaticky vzlet/Pfistani
é/& Klepnutim spustite automaticky vzlet nebo pfistani.
25. Navrat zpét
elji Klepnutim na tuto ikonu se vratite na hlavni stranku uZivatelského rozhrani.

& PFi pouzivani rezimu Panorama méjte, prosim, na paméti:
- Rezim Panorama pouzivejte pro statické scény. Pokud se v zdbéru pohybuje objekt, vysledna pano-

ramaticka fotografie mdze vypadat nenormalné.

- Rezim Panorama pouzivejte na otevieném prostranstvi a snimejte z vysky 5 m nebo vyssi.

+ Rezim Panorama pouzivejte v oblasti s mnoha objekty a vyhnéte se snimani nad vodou nebo sné-
hem.

+ Rezim Panorama pouzivejte, kdyz model visi stabilné na misté. Nepouzivejte jej v ATTI reZzimu, nebo
pokud fouka silny vitr.

Editor (St¥ihac)
Editor je inteligentni video editor vestavény v aplikaci DJI GO 4. Po natoceni nékolika zabér a jejich stazeni do
mobilniho zafizeni prosté klepnéte na ,Editor” na domovské strance aplikace. Potom muzete zvolit Sablonu a
urcit pocet klip, které jsou automaticky zkombinovany do kratkého filmu, ktery mlzete okamzité sdilet.

SkyPixel

Prohlizejte a sdilejte fotografie a videa na strance SkyPixel.

Ja (Me)
Mate-li jiz vytvoreny DJI Gcet, budete se moci zicastnit diskusi a sdilet vase vytvory s komunitou uZivatell pro-
duktd DJI.

A « Pred spusténim aplikace DJI GO 4 se ujistéte, Ze je vase mobilni zafizeni plné nabité.
+ Pro pouzivani aplikace DJI GO 4 jsou vyZzadovano mobilni datové pfipojeni. Podrobnosti o podminkach
datového pfipojeni vam sdéli vas mobilni operator.

« Pouzivate-li mobilni telefon jako zafizeni pro zobrazeni obrazu z kamery, vénujte se nadale pilotazi, po-
kud se ozve vyzvanéni pfichoziho hovoru. Za letu NEBERTE hovory a nepfijimejte textové zpravy!

+ Vénujte pozornost vsem bezpecnostnim tipdm, vystraznym hlasenim a zpravam, které se objevi na dis-
pleji. Seznamte se zdkonnymi a mistnimi predpisy, které plati v oblasti, kde budete létat. Jste to vy, kdo
je zcela zodpovédny za dodrzovani vsech prislusnych zakon( a predpisti a za bezpecny zplisob létani.

a. Seznamte se s vystraznymi hlasenimi pred pouzitim funkci Automatického vzletu a Automatického
pristani.
b. Seznamte se s vystraznymi hladenimi pfedtim, nez nastavite vysku letu za vychozi limit.
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c. Seznamte se s vystraznymi hlaSenimi pfedtim, nez za¢nete prepinat mezi letovymi rezimy.

d. Seznamte se s vystraznymi hlaSenimi objevujicimi se uvnitf nebo v blizkosti bezletové zény.

e. Seznamte se s vystraznymi hlddenimi a upozornénimi nez za¢nete pouzivat Inteligentni letové rezimy.
Pokud se v aplikaci DJI GO 4 objevi vystrazné hladeni, ihned na bezpe¢ném misté pfistarte.

Provéfte a zkontrolujte véechna vystraznd hldseni na ,checklistu” zobrazovana v aplikaci pred kazdym
letem.

PouZzijte letovy simulator obsazeny v aplikaci pro procvi¢eni vasich pilotnich dovednosti, pokud jste jesté
s modelem multikoptéry nelétali nebo pokud nemate dostate¢né zkusenosti pro jeji bezpecné ovladani.
Po prvnim spusténi aplikace je aktivovan Zac¢ate¢nicky rezim (Beginner Mode). Pfi létani v Za¢atecnickém
rezimu je omezena maximalni vyska letu a vzdalenost od Mista vzletu. Doporu¢ujeme vam nejprve létat
v Zacatecnickém rezimu, abyste zdokonalili svoje pilotdzni schopnosti. Za¢atecnicky rezim vypnéte tepr-
ve poté, aZ ziskate jistotu, ze mizete model ovladat s jistotou.

Pred kazdym vzletem si po pfipojeni k internetu stdhnéte mapova data pro oblast, kde chcete s modelem
létat.

Aplikace slouzi jako pomocnik pfi vasem provozovéani modelu. Pouzivejte, prosim, svij vlastni zdravy
rozum a nespoléhejte se na to, Ze aplikace bude za vés fidit model. Vase pouzivani aplikace podléha Pod-
minkam pouZziti aplikace DJI GO 4 a Politice soukromi DJI. Pro¢téte si tyto dokumenty v aplikaci, prosim.
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LETANI
Tato kapitola popisuje zasady bezpecného Iétani a letovéd omezeni.

Létani
Jakmile dokoncite pfedletovou pfipravu, doporuc¢ujeme vdm pouzit letovy simuldtor v aplikaci DJI GO 4, abys-
te se naucili 1état bezpecné a pfipravili se na pilotdz pfi naro¢néjsich manévrech. Dbejte, abyste vzdy létali na
bezpecném misté. Informace o pouzivani vysilace a aplikace pro ovladani modelu najdete v oddilech Vysilac a
Aplikace DJIGO 4.

Prostfedi a podminky pro létani

. Nelétejte za Spatného pocasi - za desté, za silného vétru (pfes 10 m/s), snézeni, smogu nebo mihy.

. Létejte na otevienych prostranstvich. Vysoké budovy a velké kovové konstrukce mohou ovliviiovat presnost
palubniho kompasu a GPS systému.

. Za letu model udrzujte v bezpecné vzdalenosti od prekazek, prihlizejicich osob, elektrickych vedeni, strom,
vodnich ploch, fek apod.

4. Snazte se zabranit vzajemnému ruseni jinymi bezdratovymi zafizenimi. V okoli nesméji byt zadné prevadéce,
vysilace apod.

. Vykony modelu a pohonného akumulatoru zaviseji na vlivech okolniho prostredi, jako hustota vzduchu a
teplota. Budte velmi opatrni, pokud létate v nadmoiské vysce nad 6000 m, protoze vykony modelu a akumu-
latoru mohou byt vyrazné omezeny.

6. Model nemiize pouzivat GPS v polarnich oblastech. Pfi létani v téchto mistech pouzivejte Spodni vizudlni

systém detekce prekazek.

N —

w

w

Letové limity a GEO (bezletové) z6ny

Vsichni uzivatelé UAV (Unmanned Aerial Vehicle, Bezpilotni létajici prostfedek) by se méli striktné fidit vsemi
predpisy stanovenymi organizacemi, jako je ICAO (International Civil Aviation Organizatition, Mezinarodni or-
ganizace pro civilni letectvi) a zdkonnymi piedpisy platnymi v zemi, kde je UAV provozovan - Ufad pro civilni
letectvi (UCL) v Ceské republice. Z bezpe¢nostnich dlivodii je ve vychozim nastaveni aktivovana funkce letové
limity, kterd pom(ize provozovat model bezpecné a legalné. Letové limity zahrnuji omezeni vysky, vzdélenosti
a GEO (Bezletové) zony.

Pfi 1étani v P-rezimu limity vysky, vzdalenosti a GEO z6ny spolecné omezuji prostor, v némz muize model létat.

Maximalni limity vySky a vzdalenosti

Maximalni vyska a vzdalenost (radius) omezuji vysku letu a vzdalenost. Hodnoty je mozno nastavovat v aplikaci
DJI GO 4. Méjte na paméti, Ze maximalni letova vyska nemuze prekrocit 500 m. Po nastaveni bude model létat
uvnitf vymezeného valcovitého prostoru (viz obrazek):

Max. letové vyska Max. radius

[ -~ Mistovzletu (Home Point)
Vyska modelu v okamziku zapnuti YA 7

Silny GPS signal - LED letové indikatory blikaji zelené
Letové limity Aplikace DJI GO 4 LED letovy indikator
Maximalni vyska |Letova vyska nemlze pie-|Warning: Height limit reached. zadna

krocit nastavenou hodno- | (Varovani: Bylo dosazeno vyskového
tu. limitu.)

Max. vzdélenost |Vzdalenost modelu musi|Warning: Distance limit reached. zadna
byt mensi nez max. radius. | (Varovani: Bylo dosazeno limitu vzda-
lenosti.)
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Slaby GPS signal - LED letovy indikatory blikaji zluté

Letové limity Aplikace DJI GO 4 LED letovy indikator
Maximalni vyska |Letova vyskaje omezenana5 m, kdyzje GPS|Warning: Height limit|zadna

signél slaby a Spodni vizualni systém detek- | reached.

ce je v provozu. Vyska je omezena na 30 m, | (Varovéani: Bylo do-
kdyz je GPS signal slaby a Spodni vizualni|sazeno  vyskového
systém detekce je vypnuty. limitu.)

Max. vzdalenost | Zadny limit

A + Pokud model doséhne jednoho z letovych limitl, muizete jej stale fidit, ale nemUizete s nim letét dale.

+ Pokud model ztrati GPS signal, a vylétne za vzdalenost danou max. radiem, ale poté GPS signal zno-
vu zachyti, automaticky se vrati do prostoru v ramci limitu.

« Z bezpecnostnich divodu nelétejte v blizkosti letist, dalnic, zelezni¢nich stanic, zelezni¢nich trati,

center mést nebo v jinych citlivych oblastech. S modelem Iétejte pouze v oblasti pfimé dohlednosti.

GEO z6ny

Vdechny GEO (bezletové) zény jsou uvedeny na oficidlnich webovych strankach DJI http://www.dji.com/flysafe.
Tyto oblasti jsou rozdéleny na rlizné kategorie zahrnujici rdzné lokality, jako jsou hlavni mezindrodni letisté a
mensi letisté, kde |étaji letadla a vrtulniky v nizkych vyskach, pohrani¢ni oblasti statl nebo oblasti s citlivymi
zafizenimi, jako jsou elektrarny apod.

Piedletova kontrola (,,checklist”)

1. Zkontrolujte, zda jsou akumulatory ve vysilaci, v mobilnim zafizeni a Inteligentni pohonny akumulator pIné
nabité.

2. Zkontrolujte, zda jsou vrtule spravné a pevné namontovany a Inteligentni pohonny akumulator spolehlivé
pfipojen a upevnén.

3. Zkontrolujte, zda jsou ramena a podvozky fddné vyklopené do provozni polohy.

4. Zkontrolujte, zda zévés a kamera funguji normalné.

5. Zkontrolujte, Ze nic nebrani motordm a vrtulim ve volném pohybu, motory je mozné nastartovat a funguji
normalné.

6. Zkontrolujte, zda je aplikace DJI GO 4 Uspésné pripojena k modelu.

7. Zkontrolujte, ze objektiv kamery a senzory SystémU detekce prekazek jsou Cisté.

8. Pouzivejte pouze originalni dily DJI nebo dily certifikované DJI. Neautorizované dily nebo dily od vyrobct
necertifikovanych DJI mohou zpisobit selhdni systému a ohrozit bezpeénost provozu.

Automaticky vzlet a automatické pristani

Automaticky vzlet

1. Spustte aplikaci DJI GO 4 a klepnéte na ,GO FLY” pro vstup na stranku nahledu kamery.

2. Provedte ukonz predstartovni pfipravy dle seznamu vyse.

3.Klepnétena &

4. Pokud podminky jsou bezpecné pro vzlet, posunutim prstu po posuvniku potvrdte a spustte vzlet. Model
vzlétne a prejde do viseni ve vysce 1,2 m nad zemi.

A + LED letovy indikator signalizuje, zda model pouziva GPS a/nebo Spodni vizudlni systém detekce
prekazek pro fizeni letu. Pfehled signalizace LED letového indikatoru najdete v kapitole LED letovy
indikator. Pfed pouzitim funkce automatického vzletu je tfeba vyckat na zachyceni dostatec¢né sil-

ného GPS signalu.

Automatické pfistani

Funkci automatického pfistani mGzete pouzit pouze, pokud LED letové indikatory blikaji zelené. Postupujte na-

sledovné:

1.Klepnéte na ¥,

2. Jsou-li podminky pro pfistani bezpe¢né, posunte posuvnik pro potvrzeni a model zahaji proceduru automa-
tického pristani. Aplikace DJI GO 4 zobrazi vystrazné hlaseni, pokud model detekuje, Ze podminky nejsou
vhodné pro pristani. Budte pfipraveni rychle zareagovat.

& - Probihajici automatické pfistani mizete ihned prerusit stiskem tlacitka & v aplikaci DJI GO 4.

36



Nastartovani/zastaveni motoru

Nastartovani motort

Pro spusténi motord se z bezpecnostnich divodd pouziva Kombinovany pohyb ovladaci (CSC) namisto pouhé-
ho pridani plynu, aby se zabranilo ndhodnému nechténému roztoceni vrtuli. Pro nastartovani motort vychylte
oba kfizové ovladace soucasné do rohové polohy smérem dolud a ke stiedu nebo vnéjsku vysilace. Jakmile se
motory roztoci, oba ovladace souc¢asné uvolnéte.

Zastaveni motort

Motory muzete zastavit dvéma zp(isoby:

Metoda 1: Jakmile model dosedne, stahnéte ovlada¢ plynu zcela dolli a drzte jej tam. Motory se zastavi po 3
sekundach.

Metoda 2: Jakmile model dosedne, stéhnéte ovladac plynu zcela dold a poté provedte CSC jako pfi startovani
motoru. Motory se ihned zastavi. Jakmile se zastavi, uvolnéte ovladace.

Metoda 1

Nouzové vypnuti motort za letu

Zastaveni motor( provedenim CSC za letu zpUsobi okamzity pad modelu a jeho havarii. V urcitych nouzovych
situacich (jako kdyz hrozi srazka, model se vymkl kontrole a velmi rychle stoupé/klesa, samovolné se otaci ve
vzduchu nebo se zastavil néktery z motorl apod.) ale mize byt umysiné zastaveni motor( za letu zptisobem, jak
snizit nasledky hrozici nehody. Napf. zasdhnout osobu modelem neni nikdy dobré, ale nasledky budou mnohem
horsi, pokud se budou motory a vrtule otécet na plny plyn.

Pro nouzové zastaveni motor( za letu provedte CSC jako pro nastartovani motor(.

Zalétani modelu

Vzlet a pfistani

1. Model postavte na zem tak, aby LED letové indikatory mifily smérem k vam.

2. Zapnéte vysila¢ a model.

3. Spustte aplikaci DJI GO 4 a prejdéte na stranku nahledu kamery.

4. Vyckejte, dokud LED letovy indikator nezac¢ne rychle blikat zelené. To znameng, ze elektronika modelu byla
inicializovana, bylo zaznamenano Misto vzletu a mizete bezpecné létat.

5. Vzlétnéte jemnym vychylenim ovladace plynu nahoru nebo s pomoci funkce automatického vzletu.

6. Pred pfistanim se ujistéte, Ze visite nad rovnym a pevnym povrchem. Pro pfistani vychylte ovlada¢ plynu dold
nebo pouzijte funkci automatického pfistani.

7.Vypnéte model a vysilac.

Doporuceni a tipy pro fotografovani a nataceni videa

1.Seznam UkonU predletové pfipravy je sestaven tak, aby vdam pomohl Iétat bezpecné a bylo zajisténo, ze za letu
budete moci fotografovat nebo natécet video. Pred kazdym letem dusledné projdéte ,checklist” predletové
kontroly.

2. Zvolte pozadovany provozni rezim zavésu kamery v aplikaci DJI GO 4.

3. Fotografujte a natacejte pouze pfi létani v P-rezimu nebo T-reZzimu.

4.Vzdy létejte pouze za dobrého pocasi, vyhnéte se [étani v desti nebo silném vétru.

5. Zvolte nastaveni kamery, tak, aby vyhovovalo pozadovanému ucelu. To zahrnuje nastaveni formatu a kom-
penzace expozice.

6. Nejprve uskutecnéte zkusebni lety, pfi nichZ se seznamite s letovym prostorem a scenérii, promyslete si, jak
budete snimat, berte do Uvahy osvétleni v zavislosti na denni dobé atd.

7. Pfitizeni se snazte vyhnout prudkym pohybm ovladacy, fid'te s citem a s pfedvidavosti - odménou vam bude
klidny a stabilni let idedIni pro fotografovani nebo nataceni videa.
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PRILOHA

Technické udaje
Model
Mavic 2 Pro: 907 g
Hmotnost -
Mavic 2 Zoom: 905 g
. Slozeny: 214x91x84 mm
Rozméry

RozloZeny: 322x242x84

Uhloptieny rozmér (bez vrtuli)

354 mm

Max. rychlost stoupani

4 m/s (v P-rezimu s vysilacem); 5 m/s (v S-rezimu)

Max. rychlost klesani

3 m/s (v P-rezimu s vysila¢em); 3 m/s (v S-rezimu)

Max. rychlost (na urovni more, za
bezvétfi)

72 km/h (v S-rezimu)

Max. dostup

6000 m nad morem

Max. doba letu

31 minut (za bezvétfi, pfi konstantni rychlosti 25 km/h)

Max. doba viseni

29 minut (za bezvétfi)

Celkova doba letu

25 minut (pfi normalnim Iétani, s rezervou 15%)

Max. ulétnuta vzdalenost

18 km (za bezvétii)

Max. rychlost vétru 29-38 km/h

Max. uhel naklonu 35° (S-rezim); 25° (P-rezim)
Max. thlové rychlost 200°%s

Provozni teplota -10°Caz40°C

Systém satelitni navigace GPS/GLONASS

Presnost viseni

Vertikalni: £0,1 m (se Systémy detekce piekazek); +0,5 m (s GPS)

Horizontalni: £0,3 m (se Systémy detekce prekazek); 1,5 m (s GPS)

Provozni frekvence

2,400-2,4835 GHz

5,725-5,850 GHz

Vyzéteny vykon (EIRP)

2,4GHz CE: <20 dBm

5,8GHz CE: <14 dBm

Interni Ulozisté

8 GB

Zavés kamery

Stabilizace

Triosa (klopeni, klonéni, boceni)

Mechanicky rozsah pohybu

Klopeni: -135° az +45°, Boceni: -100° az +100°, Klonéni: -45° az +45°

Riditelny rozsah pohybu

Klopeni: -90° az +30°, Boceni: -75° az +75°

Max. fizena rychlost (klopeni)

120°/s

Uhlova presnost

Mavic 2 Pro: £0,01° Mavic 2 Zoom: +0,005°

Systém detekce prekazek

Systém detekce

Vsesmérova detekce prekazek

Zorny Uhel

Predni: Horizontalni: 40°, Vertikalni: 70°

Zadni: Horizontalni: 60°, Vertikalni: 77°

Spodni: Vpred/vzad: 100°, Vlevo/vpravo: 83°

Bo¢ni: Horizontalni: 80°, Vertikalni: 65°
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Dosah detekce prekazek

Rozsah presného méreni: 0,5-20 m
Predni | Rozsah oblasti mozné detekce: 20-40 m
Rychlost pro Gc¢innou detekci: <14 m/s
Rozsah pfesného méreni: 0,5-16 m
Zadni | Rozsah oblasti mozné detekce: 16-32 m
Rychlost pro Gc¢innou detekci: <12 m/s
Horni | Rozsah presného méreni: 0,1-8 m
.| Rozsah pfesného méreni: 0,5-11 m
Spodni ———
Rozsah oblasti mozné detekce: 11-22 m
. . | Rozsah pfesného méreni: 0,5-10 m
Bocni Rychlost pro G¢innou detekci: <8 m/s

Provozni prostiedi

Povrchy s jasné rozlisitelnou texturou a dostate¢né osvétleni (>15 lux)

Povrchy s povrchem ¢astecné pohlcujicim a ¢aste¢né odrazejicim a od-
razivosti >20% (jako zdi, stromy, osoby)

Efektivni rozsah rychlosti pro ¢innost
senzord

<50 km/h ve vysce 2 m nad zemi

Vlyskovy rozsah 0,1-1m

Provozni rozsah 0,5-50 m

Kamera

Model Mavic 2 Pro Mavic 2 Zoom
1 CMOS 1/2,3" CMOS

Senzor Efektivni pocet obrazovych bodu: | Efektivni pocet obrazovych bodu:
20 megapixell 12 megapixell
Zomy Ghel 77° ionl;r;y uhel 83° (24 mm); 48°(48

Objektiv Ekvivalent 35 mm formatu: 28 mm ﬂ(r\.r/':valent 35 mm formatu: 24-48
Clona: f/2,8-f/11 Clona: /2,8 (24 mm)-f/11 (48 mm)
Hloubka ostrosti 1 m az oo Hloubka ostrosti 0,5 m az o
Video: 100-6400 Video: 100-3200

Rozsah ISO Foto: 100-3200 (Auto), 100-12800 | Foto: 100-1600 (Auto), 100-3200

(Manual)

(Manual)

Rychlost elektronické zavérky

8s5az1/8000s

8s5az1/8000s

Max. rozmér obrazu

5472x3648

4000x3000

Fotografické rezimy

Jednotlivy zabér

Jednotlivy zabér

Déavkovy: 3/5 snimkd

Davkovy: 3/5/7 snimkd

Automaticky expozi¢ni bracketing
(AEB) 3/5 snimk{ odstupriovanych
po 0,7EV

Automaticky expozi¢ni bracketing
(AEB) 3/5 snimk{l odstupriovanych
po 0,7EV

Intervalovy
(JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s;
RAW: 5/7/10/15/20/30/60 s)

Intervalovy
(JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s;
RAW: 5/7/10/15/20/30/60 s)

Video rezimy

4K: 3840x2160 24/25/30p

4K: 3840x2160 24/25/30p

2.7K: 2688x1512
24/25/30/48/50/60p

2.7K: 2688%1512
24/25/30/48/50/60p

FHD: 19201080
24/25/30/48/50/60/120p

FHD: 19201080
24/25/30/48/50/60/120p

Barevné rezimy

Dlog-M (10-bit), podpora HDSR
videa (HLG 10-bit)

D-Cinelike
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Rychlost ukladéani videa

100 Mb/s

100 Mb/s

Podporované systémy soubor(

FAT32: <32 GB

FAT32: <32 GB

exFAT: >32 GB

exFAT: >32 GB

Foto forméaty

JPEG, DNG (RAW)

JPEG, DNG (RAW)

Video formaty

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264;
HEVC/H.265)

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264;
HEVC/H.265)

Podporované SD karty

mikroSD az 128 GB, vyzadovan
UHS-1 tfida rychlosti 3

mikroSD az 128 GB, vyzadovan
UHS-1 tfida rychlosti 3

Provozni teplota -10°Caz 40 °C -10°Caz 40 °C
HDR Rozsitené HDR, 14 EV HDR, 13 EV
Hyperlight 8 dB SNR 8 dB SNR
Pano (3x1): 4000x6000 (40°x80°) | Pano (3x1)): 4000x6000 (41°x93°)
W (3x3): 8000x6000 (113°x80°) W (3%3): 8000x6000 (117°x93°)
180° (3%7): 8192%x2840 (240°x76°) | 180° (3x7): 8192x2840 (249°%x87°)
Panorama Sféra (3x8+1)): 8192x4096 Sféra: (3x8+1) 8192x4096
(360°x126°, 360°x180°) (360°x126° 360°x180°)
Super rozliseni: 8000x6000
(48mm)
Vysilac

Provozni frekvence

2,400-2,4835 GHz

5,725-5,850 GHz

Max. dosah

2,4GHz CE: 5000 m

5,8GHz CE: 1000 m

Provozni teplota

0°Caz40°C

Vyzareny vykon (EIRP)

2,4GHz CE: <20 dBm

5,8GHz CE: <14 dBm

Akumulator

3950 mAh

Proudovy odbér

1800 mA pfi 3,83 V

Podporovana mobilni zafizeni

Tloustka: 6,5-8,5 mm, max. délka 160 mm

Podporované typy USB port(

Lightning, mikro USB (Typ B), USB Typ C

Nabijec
Napajeni 100-240V/50-60 Hz; 1,8 A
) Hlavni: 17,6 V/3,41 A nebo 17,0 /3,53 A
Vystup
USB:5V/2 A
Napéti 17,6£0,1 V nebo 17,0+0,1 V

Jmenovity vykon

60 W

Inteligentni pohonny akumulator

Kapacita 3850 mAh
Jmenovité napéti 154V

Max. nabijeci napéti 176V

Typ akumulatoru LiPo 4S
Energie 59,29 Wh
Hmotnost cca297g
Provozni teplota 5°Caz40°C
Max. pfikon pro nabijeni 80W
Aplikace

Systém prenosu obrazu OccuSync 2.0
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Nazev aplikace DJIGO 4
Vysilac: 720p pfi 30 snimcich/s / 1080p pfi 30 snimcich/s

Kvalita zivého nahledu DJI Goggles: 720p pfi 30 snimcich/s / 1080p pfi 30 snimcich/s
DJI Goggles RE: 720p pii 30 snimcich/s / 1080p pii 30 snimcich/s

Dopravni zpozdéni (latence) 120-130 ms (zavisi na okolnich podminkach a mobilnim zafizeni)
i0S 9.0 nebo vyssi

PoZzadovany operacni systém

Android 4.4 nebo vyssi

Kalibrace kompasu
Pfed prvnim vzletem, na kazdém novém letovém misté, a kdyz vés k tomu vyzve hlaseniv aplikaci DJI GO 4 nebo
signalizace LED letového indikdtoru na modelu, provedte kalibraci kompasu. Kalibrace je nutnd, pokud pfi létani
venku nastane néktera z nasledujicich situaci:
1. Létate na misté vzdaleném vice nez 50 km od posledniho letového mista.
2.S modelem jste nelétali déle nez 30 dni.
3.V aplikaci DJI GO 4 se objevi vystraha tykajici se ruseni kompasu nebo LED letové indikatory na modelu rychle

blikaji stfidavé ¢ervené a zluté.

A - Kalibraci neprovadéjte v mistech se silnym magnetickym nebo elektromagnetickym polem (v bliz-
kosti kovovych konstrukci, mostd, aut, leseni, na Zelezobetonovych plochach apod.)
+ Nenoste u sebe magnetické materidly a zdroje elektromagnetickych poli (klice, magnety, mobilni
telefon apod.).
- Pokud létate v mistnosti, kalibrace kompasu neni nezbytna.

Provedeni kalibrace

Pro provedeni kalibrace si zvolte otevieny prostor.

1.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu Stavu systéma modelu a zvolte ,Calibrate” pro provedeni kalibrace. Poté
se fidte pokyny na obrazovce.

2. Model drzte ve vodorovné poloze a otocte se s nim o 360° ve vodorovné roviné, LED letové indikatory se roz-
sviti nepferusovanym zelenym svitem.

3. Model drzte ve svislé poloze, pfidi mifici kolmo doll a otocte jej o 360°.

4. Pokud LED letové indikatory blikaji ¢ervené, kalibrace se nezdafila. Pfesurite se s modelem na jiné misto a
kalibraci opakuijte.

Horizontalni kalibrace

Vertikalni kalibrace

Q + Model je schopen vzlétnout bezprostfedné poté, co byla uspésné provedena kalibrace kompasu.

Pokud s modelem nevzlétnete do tfi minut po dokon¢eni kalibrace, je mozné, Ze se objevi vystraha
ruseni kompasu, zatimco je model na zemi. Pokud k tomu dojde, signalizuje to, Ze stavajici misto
neni vhodné pro létani s modelem v dlsledku pfilis vysokého magnetického ruseni.
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Aktualizace firmwaru
Pro aktualizaci firmwaru modelu pouzijte aplikaci DJI GO 4 nebo obsluzny software DJI Assistant 2.

Pouziti aplikace DJI GO 4

Kdyz k vysila¢i nebo modelu pfipojite mobilni zafizeni s aplikaci DJI GO 4, budete upozornéni, jakmile je k dis-
pozici nové verze firmwaru. Pro provedeni aktualizace vase mobilni zafizeni pfipojte k internetu a dale se fidte
pokyny na obrazovce. Pamatujte, Ze firmware neni mozné aktualizovat, pokud vysila¢ neni sparovan a spojen s
modelem.

Pouziti DJI Assistant 2

Pro pfipojeni modelu k pocitaci pro aktualizaci firmwaru se pouziva USB-C port.

Pfi aktualizaci firmwaru pomoci programu DJI Assistant 2 pro Mavic postupujte nasledovné:

1. Model méjte vypnuty; model pfipojte k pocitaci prostfednictvim mikro USB portu a mikro USB kabelu.
2. Model zapnéte.

3. Spustte DJI Assistant 2 pro Mavic a pfihlaste se k vasemu uctu DJI.

4. Zvolte ,Mavic 2" a kliknéte na ,Firmware Updates” v levém panelu.

5. Zvolte verzi firmwaru, na kterou si piejete aktualizovat.

6. Vyckejte na stazeni firmwaru a automatické spusténi aktualizace.

7. Po dokonceni aktualizace firmwaru model restartujte vypnutim a opétovnym zapnutim.

A

Dbejte, aby byl model k pocitadi pfipojeny dfive, nez jej zapnete.

Aktualizace firmwaru zabere asi 15 minut. Je normalni, Ze zavés kamery ochabne, LED letovy indika-
tor blika a model se restartuje. Vyckejte, prosim, trpélivé, az je aktualizace dokoncena.

Ujistéte se, Ze pocita¢ ma funkeni internetové pfipojeni.

Ujistéte se, Ze Inteligentni pohonny akumulator je nabity aspor na 50% a akumulator vysilace aspon
na 30%.

Béhem aktualizace model neodpojujte od pocitace.

Z bezpecnostnich dlivodu vzdy aktualizujte firmware na nejnovéjsi verzi, jakmile se v aplikaci DJI GO
4 objevi upozornéni, ze nova verze je k dispozici.

Upozornéni na aktualizaci vés bude zadat, abyste aktualizaci provedli ihned nebo nejpozdéji bé-
hem tfi dnud. Pokud se rozhodnete ignorovat aktualizaci firmwaru, budete pozadani, abyste pfijali
prohlaseni, které se zobrazi v aplikaci. Dale jste srozuméni a souhlasite s tim, Ze vase - vcetné, ale
nejenom - data letové telemetrie a zdznamuU o provozu mohou za urcitych podminek byt nactena a
spravovana na DJI ur¢eném serveru.

Po aktualizaci mUze dojit ke zruseni sparovani vysilace a modelu. Po aktualizaci provedte znovu
parovani vysilace a modelu.

Pfed provedenim aktualizace firmwaru zkontrolujte vSechna zapojeni a z motord odmontujte vrtule.
Model nebo vysila¢ neodpojujte od pocitace nebo internetu, kdyz aktualizujete firmware.

Informace na LCD displeji vysilace

Provozni stav vysilace

BAT xx PCT Stav nabiti vysila¢ového akumulatoru
SHUTDOWN _ Vysilac se vypina

CHARGING_ Probiha nabijeni vysilace

USB PLUGGED Mavic 2 je pfipojen k pocitaci

FC U-DISK Letova fidici jednotka nacita data
UPGRADING Probiha aktualizace firmwaru
BINDING Probiha parovani modelu s vysilatem
Pied letem

CONNECTING_ Vysila¢ se pfipojuje k modelu

SYS INITING Probihd inicializace systému

READY TO GO Model je pfipraven ke vzletu

Letové rezimy

BEGINNER Zacatecnicky rezim

GPS MODE ReZim P-GPS
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OPTI MODE Rezim P-OPTI

ATTI MODE Rezim P-ATTI

SPORT MODE ReZim Sport

TRIPOD T-rezim (Trojnozka)

Letové stavy

TAKING OFF Probihd vzlet

LANDING Probiha pfistani

GOING HOME Automaticky ndvrat na Misto vzletu
MAX ALT. Model dosahl maximalniho limitu vysky
MAX RADIUS Model dosahl maximalniho limitu vzdalenosti
OBSTACLE Byla detekovana prekazka

NFZ LIMIT Model se nachazi v bezletové z6né

Inteligentni letové rezimy

APAS MODE

Pouziva rezim APAS

HYPERLAPSE Pouziva rezim Super ¢asosbérného snimani
QUICKSHOT PouZivé rezim rychlych zabérd Quickshots
ACTIVETRACK Pouziva rezim aktivniho sledovéni ActiveTrack
TAP FLY Pouziva rezim ovladani klepnutim TAP FLY
POI MODE Pouziva rezim Point of Interest (Misto zajmu)
WAY POINT Pouzivé rezim Waypoints (Body trasy)

Systémova varovani a chybova hlaseni

SYS WARNING+CHECK APP

Systémové varovani. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.

UNACTIVATED+CHECK APP | Model nebyl aktivovan. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.

MAG INTERF+CHECK APP | Chyba (ruseni) kompasu. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.
BATTERY ERR+CHECK APP | Chyba akumulatoru. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.

SD ERR+CHECK APP Chyba mikro SD karty. Vice informaci v aplikaci DJI GO 4.
CALIBRATING Kalibrace IMU/Model nebyl restartovan po dokonceni kalibrace.

STICK ERR+RE-CTR STCK

Krizovy ovladac neni ve stredu. Vratte jej do stiedu.

WHEEL ERR+RE-CTR WHEL

Levy knoflik na vysilaci neni ve stiedu. Vratte jej do stfedu.

STICK ERR

Chyba kfizovych ovladaci. Provedte kalibraci kiizovych ovladacl v aplikaci DJI GO 4.

MECH ERR Chyba vysilace. Provedte kalibraci vysilace v aplikaci DJI GO 4. Pokud problém pre-
trvava, obratte se na technickou podporu DJI.

SD FULL MikroSD karta je plna.

NO PROP Nejsou namontovany vrtule.

BAT TEMP HI Teplota Inteligentniho pohonného akumulatoru je pfilis vysoka.

BATTERY ERR Chyba Inteligentniho pohonného akumulétoru.

BAT TEMP LO Teplota Inteligentniho pohonného akumulatoru je pfilis nizka.

LOW BATTERY Inteligentni pohonny akumulator je vybity.

RC LOW BAT Vysila¢ovy akumulator je vybity.

NO RC SIGNL Doslo ke ztraté signélu z vysilace.

RCTEMP HI Teplota vysilace je pfilis vysoka.

NO RTH Automaticky navrat na Misto vzletu RTH neni mozny.

Recyklace (Evropska unie)

Elektricka zafizeni opatfend symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do bézného domaciho
odpadu, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci.

V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektricka zafizeni vyhazovana do bézného domaciho odpadu
(WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni,
smérnice 2012/19/EU). Nezadouci zafizeni miZzete dopravit do nejblizsiho zafizeni pro sbér nebo recy-

X

kla¢niho strediska. Zatizeni poté budou likvidovana nebo recyklovéna bezpe¢nym zplsobem zdarma. H==
Odevzdéanim nezadouciho zafizeni mlzete ucinit dilezity ptispévek k ochrané zivotniho prostredi.
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Prohlaseni o shodé CE (Evropska unie)

Timto SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. prohlasuje, Ze typ radiového zafizeni: DJI Mavic 2 Pro, DJI Mavic 2 Zoom a
dalsi zafizeni s nimi dodévand jsou v souladu se smérnici 2014/53/EU.

Uplné znéni EU prohlaseni o shodé je k dispozici na této internetové adrese:
http://www.dji.com/euro-compliance nebo www.stablecam.com/doc/

Toto radiové zafizeni 2.4GHz/5,8GHz je mozno pouzivat bez predchozi registrace nebo individuéalniho schvalo-
vani ve vsech zemich Evropské unie.

Zaruka

STABLECAM s.r.0. zaru€uje, Ze tento vyrobek je v okamzZiku prodeje prost vad jak v materidlu, tak i v provedeni.

Tato zaruka nekryje zadné casti poskozené pouzivanim nebo v disledku jejich Upravy; v zadném pfipadé ne-

muze odpovédnost vyrobce a dovozce presahnout plivodni pofizovaci cenu zafizeni. Firma STABLECAM s.r.0.

si také vyhrazuje pravo zménit nebo upravit tuto zaruku bez pfedchoziho upozornéni. zafizeni je pfedmétem

pribézného vylepsovani a zdokonalovani - vyrobce si vyhrazuje pravo zmény konstrukéniho provedeni bez
pfedchoziho upozornéni.

Protoze firma STABLECAM s.r.o. nema zadnou kontrolu nad moznym poskozenim pfi prepravé, zpGsobem stavby

a nebo materialy pouzitymi modelafem pfi instalaci tohoto zafizeni do modelu, nemze byt predpokladana ani

pfijata Zzddna odpovédnost za Skody spojené s pouzivanim uzZivatelem sestaveného modelu. Okamzikem, kdy se

uzivatel rozhodne pouzit jim sestaveny model, pfejima veskerou odpovédnost. Pokud neni kupujici pfipraven
pfijmout tuto odpovédnost, mél by stavebnici neprodlené vratit v Uplném a nepouzitém stavu na misté, kde ji
zakoupil.

V piipadé, Ze vase zafizeni vyzaduje servis, fidte se, prosim, nasledujicimi zédsadami. Jejich nedodrzeni muize byt

divodem k neuznani zaruky.

1. Kopravé predavejte celé zafizeni - pokud se predem nedohodnete se servisnim technikem jinak.

2. Je-li to mozné, pouzijte pro zabaleni zafizeni plivodni obal. Nepouzivejte pGvodni kartonovy obal jako ko-
nec¢ny obal.

3. Prilozte podrobny popis vaseho pouzivani zafizeni a problému, se kterym jste se setkali. Pfilozte ocislovany
seznam pfilozeného pfislusenstvi a uvedte jakékoliv dalsi udaje, které mohou servisu usnadnit praci. Listek
oznacte datem a znovu se ujistéte, Ze je opatien vasi plnou adresou a telefonnim cislem.

4. Uvedte svoje jméno, adresu a telefonni cislo, kde budete k zastizeni béhem pracovniho dne. Pfilozte kopii
dokladu o zakoupeni zafizeni.

5. Koupi tohoto produktu Zakaznik souhlasi s povinnosti poskytnout nezbytnou soucinnost pro feSeni opravy
modelu ve smyslu odeslanim letovych informaci (logu) prostfednictvim aplikace DJI a to, pokud k tomu byl
pfijimajicim servisnim technikem ¢i prodejcem vyzvan. Tato soucinnost je vyZzadovana prevazné v pfipadé, ze
se jedna o mechanické poskozeni vlivem padu modelu. Pokud Zakaznik neni ochoten poskytnout tuto
soucinnost, oprava je automaticky pfehodnocena jako nezarucni. Zékaznik taktéz souhlasi, ze zakonna Ihita
pro vyfizeni reklamace zacina datem odeslani téchto logG.

Tento zéarudni list opraviiuje k provedeni bezplatné zaru¢ni opravy vyrobku dodavaného firmou STABLECAM
s.r.o. ve lhité 24 mésicd. Zaruka se nevztahuje na pfirozené opotiebeni v disledku bézného provozu, protoze
jde o vyrobek pro profesionalni pouziti, kdy jednotlivé dily pracuji pod mnohem vyssim zatizenim, nez jakému
jsou vystaveny bézné hracky.

Zéruka se nevztahuje také na jakoukoliv ¢ast zafizeni, ktera byla nespravné instalovana, bylo s ni hrubé nebo
nespravné zachazeno, nebo byla poskozena pfi havarii, nebo na jakoukoliv ¢ast zafizeni, kterd byla opravovana
nebo ménéna neautorizovanou osobou. Stejné jako jiné vyrobky jemné elektroniky nevystavujte toto zafizeni
pUsobeni vysokych teplot, nizkych teplot, vihkosti, prasnému prostiedi prudkym mechanickym razdm a néra-
zm. Neponechavejte je po delsi dobu na piimém slune¢nim svétle.

POZOR: Pouzivanim vyrobku prebirdte osobnizodpovédnost za poskytnuti telemetrickych dat autorizovanému
servisu DJI, vyzada-li si tyto data k posouzeni pficiny havarie zafizeni. Nedodate-li pozadovana data, nebude
mozno s jistotou vyloucit chybu v pilotaZzi a zaruka tedy nemusi byt uznana.

% STABLECAM

STABLECAM s.ro.
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice
Tel: 466 260 133 | Fax: 466 260 132
Vyrobeno v Cing e-mail: info@stablecam.com
www.stablecam.com




INTELIGENTNI
POHONNY AKU-
MULATOR Mavic 2

Zasady bezpecného provozu V1.0

Tento vyrobek a navod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku. Vyhrad-
nim dovozcem DJI vyrobkii je firma STABLECAM s.r.o. (www.stablecam.com).

www.dji.com www.stablecam.com



UPOZORNENI

SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. si vyhrazuje pravo ménit vSéechny navody a doprovodné dokumenty a doprovodné
dokumenty bez pfedchoziho upozornéni. Pro nejaktualné;jsi informace navstivte http:/www.dji.com a prejdéte na
stranku tohoto vyrobku.

POZNAMKY
V névodech a dalSich dokumentech jsou pouzivany nasledujici terminy pro oznaceni rGznych urovni potencialniho
rizika pfi provozovani daného vyrobku:

UPOZORNENI: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpe¢i $kod na majetku a malé nebo zadné nebezpeti
zranéni.

POZOR: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpedi Skod na majetku a nebezpedi zranéni.

VAROVANI: Postupy, pti jejichz nedodrzeni vznika nebezpe¢i $kod na majetku a dalich doprovodnych ékod stejné
jako nebezpecivazného zranéni.

VAROVANI:

Dtive nez se pokusite Mavic 2 uvést do provozu, prostudujte navod k jeho obsluze a vSechny doprovodné
dokumenty. Nespravné pouzivani vyrobku muze vést k poskozeni vyrobku, Skodam na majetku a k vaznym
zranénim osob.

Toto je vysoce sofistikovany vyrobek. Musi byt provozovan opatrné, v souladu se zdravym rozumem a vy-
Zaduje urcité zakladni znalosti a dovednosti mechanické a elektronické. Pokud nebudete vyrobek provozo-
vat bezpe¢nym a odpovédnym zplisobem, vznika nebezpeci Skod na majetku a dalSich doprovodnych skod
stejné jako nebezpeci vazného zranéni. tento vyrobek neni hracka a neni uréen pro pouzivani détmi. tento
vyrobek nepouzivejte s nekompatibilnim pfislusenstvim nebo jej neupravujte za ramec technickych speci-
fkaci a dokumentace poskytované SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. Tyto Bezpecnostni zasady obsahuji pokyny
pro bezpeény provoz a tidrzbu. Je nezbytné prostudovat a piisné dodrzovat pokyny a varovani uvedena v
navodu k obsluze Mavicu 2. S pokyny se seznamte dfive, nez se vyrobek pokusite poprvé nastavovat nebo
pouzivat, abyste jej mohli provozovat bezpecné a vyhnuli se Skodam na majetku nebo vaznému zranéni.

ZASADY BEZPECNEHO PROVOZU INTELIGENTNIHO POHONNEHO AKUMULATORU
VAROVANI:

Abyste se vyhnuli pozar, vaizZnému zranéni a Skodam na majetku, pfi pouzivani, nabijeni a skladovani aku-

mulatoru se fid'te nasledujicimi bezpeénostnimi zasadami.

Pouzivani akumulatoru

1. Nedovolte, aby akumulatory pfisly do styku s jakoukoliv kapalinou. Neponechévejte akumulatory na desti nebo
ve vlhkém prostiedi. Akumuldtory nehazejte do vody. Pokud do akumulatoru pronikne voda, mize dojit k che-
mické reakci, ktera maze vést ke vzniceni akumulatord nebo dokonce k explozi.

2. Vzdy pouzivejte originalni akumulatory DJI. Obratte se na nejblizsi prodejnu zdsobovanou dovozcem DJI, firmou
STABLECAM s.r.0. DJI ani dovozce nepfijimaji zadnou odpovédnost za $kodu zptsobenou pouzitim akumulator
jinych, nez originalnich DJI.

3. Nikdy nepouzivejte akumulatory a baterie, které zvétsily sviij objem, unika z nich elektrolyt nebo jsou poskoze-
né. Pokud k tomu dojde, kontaktujte DJI nebo autorizovaného dovozce a pozadejte je o asistenci.

4. Nikdy akumulatory neinstalujte do modelu nebo je neodpojujte, pokud je model zapnuty. Nezasunujte akumu-
latory, jejichz plastovy kryt byl roztrzen nebo jakkoliv mechanicky poskozen.

5. Akumuléatory by mély byt pouzivéany v rozmezi teplot -10°C az +40°C. Jejich pouzivani pfi teplotach nad 50°C
mUze vést k pozaru a explozi. Pouzivani akumulator( pfi teplotach pod -10°C vyrazné snizuje jejich vykonnost
a muzZze vést k jejich trvalému poskozeni. Pfed pouzitim akumulatoriim dopfiejte cas, aby se jejich teplota vratila
na normalni provozni hodnotu.

6. Akumulatory a baterie nepouzivejte v prostfedi se silnym elektrostatickym nebo elektromagnetickym polem.
Mohlo by to vést k selhani vestavéné fidici elektroniky s rizikem vazné nehody za letu modelu.

7. Akumulatory a baterie nerozebirejte, nepropichujte nebo neupravujte. Mohly by se vznitit a explodovat.

8. Elektrolyt v akumulatorech je silné ziravy. Pokud dojde k potfisnéni pokozky nebo proniknuti do oka, omyvejte
zasazené misto proudem vody po dobu aspon 15 minut a poté ihned vyhledejte Iékafskou pomoc.

9. Nepouzivejte akumulatory, které byly vystaveny havarii nebo tvrdém narazu.

10. Pokud akumulator spolu s modelem spadne za letu do vody, ihned jej vyjméte a umistéte na bezpecné misto.
Zdrzujete se v bezpec¢né vzdalenosti, dokud akumulator Gplné nevyschne. Nikdy jiz jej nepouzivejte a akumu-
lator zlikvidujte dle pokynt v kapitole ,Likvidace akumulatord”. Pfipadny pozar uhaste piskem nebo praskovym
hasicim pfistrojem. Pro haseni nikdy nepouzivejte vodu.

11. Akumulatory neumistujte do mikrovinné trouby nebo tlakového kontejneru.
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12. Akumulatory neumistujte na vodivé povrchy, jako jsou tieba stoly s kovovou deskou. Jednotlivé ¢lanky neukla-
dejte volné do kapes, sackl nebo zasuvek, kde by se mohly zkratovat navzajem, o jiné pfedméty tamtéz umisté-
né nebo kde by mohlo dojit ke vzadjemnému kontaktu jejich vyvodu.

13. Akumulatory a baterie nevystavujte mechanickym razlim, nehazejte s nimi. Na akumulatory a nabijec¢ nepokla-
dejte tézké predméty. Zabrarite padu akumulatord.

14. Kontakty akumulatoru cistéte suchym cistym hadfikem.

15. S modelem se nepokousejte létat, kdyz je stav akumuldtoru nizsi nez 1%, protoze by to mohlo vést k jeho trva-
Iému poskozeni.

16. Nezapojujte vyvody akumuldtoru s opacnou polaritou. jakékoliv nenormalni nabijeni akumuldtoru méze zpaso-
bit prehrati, explozi nebo pozar.

Nabijeni akumulatoru

1. Vzdy poutzijte nabije¢ schvéleny DJI. DJI ani dovozce nepfijimaji zadnou odpovédnost za $kody vzniklé v sou-
vislosti s pouzivanim jiného nabijece nez DJI. Akumulator nepfipojujte nikdy pfimo do sitové zasuvky nebo do
zasuvky v auté.

2. Akumulator neponechavejte pfi nabijeni nikdy bez dozoru. Akumulator nenabijejte v blizkosti hoflavych mate-
riald nebo na hotlavych podlozkéch, jako jsou koberce nebo drevo.

3. Akumulator nenabijejte bezprostiedné po pfistani, protoze jeho teplota muize byt pfilis vysoka. Akumulator ne-
nabijejte dfive, nez vychladne zhruba na pokojovou teplotu. Nabijeni mimo rozmezi teplot +5°C az +40°C mUze
vést k prehrati, uniku elektrolytu nebo poskozeni. IdedIni teplota pro nabijeni je 22-28°C.

4. Pokud nabije¢ nepouzivéte, odpojte jej od napdjeciho zdroje. Nabije¢ pravidelné kontrolujte - neporusenost
kabelu, konektoru, skiifiky nebo dalsich ¢asti. Nabije¢ necistéte denaturovanym lihem nebo jinym hoflavym
rozpoustédlem. Nabije¢ nikdy nepouzivejte, je-li poskozeny.

Skladovani akumulatort

1. Akumulatory a baterie uchovavejte mimo dosah déti a zvifat.

2. Pokud se objevi varovani pfi nizkém napéti, akumulator nabijte, az dosdhne 40-60% pro dlouhodobé skladovani.

3. Akumuldtory a baterie nepfechovavejte v prostiedi s vysokou teplotou (jako je uzavieny interiér auta stojiciho
v 1été na pfimém slunci, v blizkosti kamen nebo peci). Jinak hrozi nebezpeci prehfati akumulatoru, které maze
v krajnim pfipadé vést az k samovzniceni a zpUsobit pozar; kazdopadné bude negativné ovlivnéna vykonnost
akumulatoru a zkrati se jeho Zivotnost. Idedini skladovaci teplota je 22-28°C.

4. Akumulatory udrzujte v suchu. Nikdy je nevhazujte do vody.

5. S akumulatory nehazejte, nevystavujte je mechanickym razam, uderlim, nepropichujte je ani nezkratujte jejich
vyvody.

6. Akumulatory chrante pfed kontaktem s kovovymi predméty, jako jsou hodinky, bryle, ndhrdelniky a sponky do
vlasa.

7. Nikdy neprepravujte poskozené akumuldtory nebo akumulétory nabité na vice nez 30%.

Likvidace akumulatora

1. Akumulatory pfedejte k likvidaci/recyklaci v mistnim stfedisku pro likvidaci/recyklaci elektrickych zafizeni poté,
co je Uplné vybijete. Akumuldtory nesméji byt vyhazovény do bézného domaciho odpadu.

2. Akumulator ihned zlikvidujte, pokud jej neni mozno po pfedchozim hlubokém vybiti znovu zapnout.

Poznamky pro pfepravu

1. Nez Inteligentni pohonny akumulator zabalite prepravu v letadle, je tieba jej nejprve z bezpec¢nostnich divodi
vybit na Uroven nizsi nez 30%. To je mozné provést ,vylétanim” v modelu. Akumulator vybijejte pouze na misté,
dostatecné vzdaleném od hoflavych predmétd, umistény na nehorlavé a nevodivé podlozce.

UPOZORNENI

Pouzivani akumulatori
1. Dbejte, aby byly akumuldtory pred kazdym vzletem pIné nabité.
2. S modelem pristante ihned, jakmile je aktivovana vystraha pfi nizkém napéti v aplikaci DJI GO 4.

Nabijeni akumulatori

1. Inteligentni akumulator DJI je konstruovén tak, aby ukoncil nabijeni, jakmile je plné nabity. Je vhodné ale sledo-
vat cely prabéh nabijeni a akumulator odpojit od nabijece, jakmile je pIné nabity.

2. Dbejte, aby Inteligentni pohonny akumulator byl béhem nabijeni vzdy vypnuty.

Skladovani akumulatort
1. Pokud akumulatory nebudete pouzivat po dobu delsi nez 10 dni, vybijte je na 40-60%. Tim muZzete vyznamné
prodlouzit Zivotnost akumulator(i. Akumulator se automaticky vybije na 60% celkové kapacity, pokud je pone-
chén v necinnosti déle nez 10 dni, aby se predeslo samovolnému nafukovani. Vybiti na 60% zabere cca 3 dny. Je
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normalni, ze béhem vybijeciho procesu je akumulétor na dotek ,vlazny”.

2. Akumulator neskladujte po delsi dobu poté, co jste jej pIné vybili. Pokud tak ucinite, mGze dojit k jeho nadmér-
nému vybiti a nevratnému poskozeni ¢lanku.

3. Akumulator prejde do rezimu hibernace, je-li vybit a uloZzen po dlouhou dobu. Z rezimu hibernace akumulator k
normalnimu provozu ptipravite nabitim.

4. Pokud s modelem del$i dobu nelététe, vyjméte pohonny akumulator.

Likvidace akumulatori
1. Pokud je Tla¢itko ON/OF mimo provoz, a akumuldtor tak neni mozné tplné vybit, kontaktujte odborniky v mist-
nim stfedisku pro likvidaci/recyklaci elektrickych zafizeni a vyzadejte si jejich asistenci.

Udrzba akumulatora

1. Akumulatory nikdy neskladujet v prostfedi s teplotou niz3i nez -10°C nebo vy3si nez 45°C.

2. Zivotnost akumulatord maze snizit dlouhé skladovani mimo provoz.

3. Akumuldtor nabijte a vybijte nejméné jednou kazdé tfi mésice, abyste je udrzeli v dobrém stavu.

Recyklace (Evropska unie)
Elektricka zafizeni opatfena symbolem pieskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do bézného domaciho od-
padu, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci. V zemich EU
(Evropské unie) nesméji byt elektricka zafizeni vyhazovana do bézného domaciho odpadu (WEEE - Waste ﬁ
of Electrical and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni, smérnice 2012/19/
EU). Nezadouci zatizeni m{izete dopravit do nejblizsiho zafizeni pro sbér nebo recykla¢niho strediska. Zafi-
zeni poté budou likvidovana nebo recyklovana bezpe¢nym zplsobem zdarma. Odevzdanim nezadouciho zafizeni
muzete ucinit dilezity prispévek k ochrané zivotniho prostredi.

EU prohlaseni o shodé

Timto SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. prohlasuje, ze Inteligentni akumulator Mavic 2 je ve shodé s pozadav-
ky relevantnich evropskych smérnic a harmonizovanych evropskych norem. UpIné znéni EU prohlaseni o
shodé je k dispozici na této internetové adrese:

www.dji.com/euro-compliance nebo www.stablecam.com/doc/

Zaruka

STABLECAM s.r.0. zarucuje, Ze toto zafizeni je v okamziku prodeje prosto vad jak v materialu, tak i v provedeni. Tato
zéruka nekryje zadné ¢asti poskozené pouzivanim nebo v disledku jejich Gpravy; v zadném pfipadé nem0ze odpo-
védnost vyrobce a dovozce presahnout ptvodni pofizovaci cenu zafizeni. Firma STABLECAM s.r.o. si také vyhrazuje
pravo zménit nebo upravit tuto zaruku bez pfedchoziho upozornéni. Zafizeni je predmétem prabézného vylepso-
vani a zdokonalovani - vyrobce si vyhrazuje pravo zmény konstrukéniho provedeni bez predchoziho upozornéni.
Protoze firma STABLECAM s.r.o. nema zadnou kontrolu nad moznym poskozenim pfti prepravé, skladovani a nad
zplsobem pouzivani, nemuze byt pfedpokladana ani pfijata Zadna odpovédnost za Skody spojené s pouZzivanim
zarizeni.
Tento zarucni list opraviuje k provedeni bezplatné zaru¢ni opravy vyrobku dodavaného firmou STABLECAM s.r.o.
ve lhaté 24 mésicl. Zaruka se nevztahuje na pfirozené opotiebeniv disledku bézného provozu, protoze jde o vyro-
bek pro sportovné-modelaiské pouziti, kdy jednotlivé dily pracuji pod mnohem vyssim zatizenim, nez jakému jsou
vystaveny bézné hracky. Akumulatory podléhaji pfirozenému opotiebeni a starnuti a po ¢ase muize byt nezbytna
jejich vyména.

Zaruka se nevztahuje také na jakoukoliv ¢ast zafizeni, ktera byla nespravné instalovana, bylo s ni hrubé nebo ne-
spravné zachazeno, nebo byla poskozena pfi havarii, nebo na jakoukoliv ¢ast zafizeni, ktera byla opravovéna nebo
ménéna neautorizovanou osobou (to se tyka i aplikace jakychkolivimpregnacnich natér/nastrikd). Stejné jako jiné
vyrobky jemné elektroniky nevystavujte toto zafizeni plsobeni vysokych teplot, nizkych teplot vihkosti nebo pras-
nému prostiedi. Neponechavejte jej po delsi dobu na pfimém slune¢nim svétle.

Pozadavek na zarué¢ni opravu uplatnujte, prosim, v prodejné, kde jste zatizeni zakoupili.

% STABLECAM

STABLECAM s.r.0.
Doubravice 110 | 533 53 Pardubice
Tel: 466 260 133 | Fax: 466 260 132
Vyrobeno v Cing e-mail: info@stablecam.com
www.stablecam.com
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BEZPECNOST VE ZKRATCE

POZOR
Tento model neni hracka. Je uréen pro provozovani osobami starsimi 18 let.

Méjte, prosim, na paméti, ze ,Bezpecnost ve zkratce” je jen rychly prehled bezpecnostnich
zasad. Df¥ive, nez se model pokusite poprvé zapnout, prostudujte v tplnosti celé Prohlaseni
a Zasady bezpecného provozu.

1. Prostiedi pro létani a povétrnostni podminky

« Vzdy létejte na mistech bez magnetického nebo elktromagnetického ruseni, bez budov a jinych prekazek.

+ Nelétejte v blizkosti lidi a nad lidmi.

+ Vyhnéte se létani ve vysce nad 120 m.

- Pfilétani v nadmoiské vysce nad 6000 m budte velmi opatrni.

- Létejte za priznivych povétrnostnich podminek pfi teplotadch mezi 0 a 40°C.

- Pfilétani v mistnosti budte zvlasté opatrni, protoze stabiliza¢ni funkce modelu mohou byt negativné ovliviio-
vany vnéjsimi vlivy.

+ Nelétejte, pokud rychlost vétru presahuje 10 m/s

2. Predletova kontrola

Ujistéte se, Zze nélepky na kamefe, vizudlnim a infraCerveném systému detekce prekdzek byly pfed pouzitim

sejmuty.

Ujistéte se, ze kryt zavésu a kamery byl sejmut pred zapnutim modelu.

Ujistéte se, Ze jsou vysilatové i pohonné akumulatory pIné nabité.

Zkontrolujte, Ze ramena s motry jsou vysunutd do letové polohy. Zkontrolujte, ze Inteligentni pohonny aku-

mulator je spolehlivé upevnén.

Ujistéte se pred kazdym letem, Ze vrtule jsou v dobrém stavu a bezpecné utazené.

Ujistéte se, Ze nic nebrani ve volném otaceni motora.

Ujistéte se, Ze objektivy kamery a senzor(l systému detekce prekazek jsou Cisté.

Pfed prvnim vzletem, na kazdém novém letovém misté, a kdyz vés k tomu vyzve hlaseni v aplikaci DJI GO 4

nebo signalizace LED letového indikatoru na modelu, provedte kalibraci kompasu.

Dbejte, aby byl moodel a aplikace DJI GO 4 byly aktualizovany na nejnovéjsi verzi.

Dlkladné se seznamte se zvolenym letovym rezimem a porozuméjte véem bezpecnostnim funkcim a varova-

nim.

Dbejte, abyste létali mimo Bezletové zény a letové podminky bybly vhodné pro vas model.

Dbejte, aby aplikace DJI GO 4 byla spravné spusténa, aby mohla pomdéhat pfi proovzu vaseho modelu. BEZ

LETOVYCH DAT ZAZNAMENANYCH APLIKACI DJI GO 4 NEMUSI BYT DJI V URCITYCH SITUACICH (VCETNE ZTRA-

TY VASEHO MODELU) SCHOPNO VAM POSKYTNOUT POPRODEJNI PODPORU NEBO PREVZIT ODPOVEDNOST.

3.Provoz

Motory nespoustéjte, dokud nejsou ramena vyklopena do provozni polohy. Jinak muze dojit k poskozeni mo-
delu.

Kdyz drzite model, nedotykejte se zdpadek Inteligentniho pohonného akumulatoru, abyste jej ndhodou ne-
uvolnili.

Drzte se mimo dosah otacejicich se vrtuli a motor.

Model méjte za letu stale v pfimém dohledu.

Neprovadéjte kombinovany pohyb ovladaci (CSC), pokud model leti.

Za letu nepfijimejte pfichozi hovory na vas mobil nebo nedélejte cokoliv, co by mohlo odvadét vasi pozornost
od pouzivani vaseho mobilniho zafizeni pro ovlddani modelu za letu.

Nelétejte pod vlivem alkoholu nebo drog.

Nelétejte nizko nad reflexivnimi povrchy, jako je voda nebo snih, protoze ty mohou negativné ovliviiovat ¢in-
nost vizudIni ho systému detekce prekazek. Je-li GPS signal slaby, |étejte jen pfi dobrém osvétleni a viditelnosti.
V pfipadé vystrahy pfi nizkém napéti akumuldtoru nebo pred silnym vétrem s modelem pfistarite na bezpec-
ném misté.

Pro proceduru automatického néavratu na Misto vzletu RTH, prosim, nastavte v aplikaci DJI GO 4 vysku letu vysi,
nez jsou pfipadné piekazky v okoli.

Model se nemUize vyhnout piekdzkam pfi automatickém navratu na Misto vzletu RTH, je-li optivky systém
detekce prekazek vypnuty. Pouzivejte yvsial¢ pro ovladani rychlosti a vysky letu modelu, abyste se vyhnuli
srazce pfi RTH.

Po pfistani nejprve zastavte motory, poté vypnéte Intzeligentni pohonny akumulétor v modelu a teprve nako-



nec vypnéte vysilac.

Pouzivate-li Inteligentni letové rezimy, budte vzdy pfipraveni prevzit fizeni modelu vychylenim ovladacd a
stiskem tlacitka Pauza nebo klepnutim na tlacitko na obrazovce. Méjte na paméti, za model bude po vychyleni
ovladacli pokrasovat v provadéni funkci Inteligentniho letu. Pro GplIné ukonceni Inteligentniho letového rezi-
mu stisknéte tlacitko Pauza na vysilaci nebo tlacitko ,STOP” na obrazovce.

Bez ohledu na mnozstvi nejmodernéjsich technologii, béhem letu je vyZzadovéna neustéld pozornost pilota.
Bezpecnostnia pomocné funkce, jako je vyhybani se pfekazkam, stabilizace modelu a automaticky navrat jsou
uréeny pro usnadnéni provozu modelu, nikoliv jako ndhrada fizeni modelu pilotem.

Fungovani a G¢innost systému detekce prekdzek mohou ovliviiovat podminky panujici v okolnim prostiedi,
jako je uroven osvétleni nebo textura povrchu prekazek. Inteligentni ovladaci funkce, jako pfesné pristani a
vyhybani se prekazkam jsou vyfazeny, pokud jsou funkce vizudlniho systému detekce prekazek narusené.

PROHLASENI A VAROVANI

Tento vyrobek neni uréen pro provozovani osobami mladsimi 18 let. Tento vyrobek neni hracka a nepatii do
rukou détem. Dospélé osoby by mély zajistit, ze Mavic 2 se bude vzdy nachdzet mimo dosah déti, a dbat zvysené
opatrnosti, pokud model provozuji v pfitomnosti déti.

Tento vyrobek je Iétajici kamera, kterd nabizi moznost létani venku i ve velké mistnosti, je-li fadné provozova-
na a v dobrém technickém stavu. Navstivte http://ww.dji.com a http://www.stablecam.com pro nejaktudlnéjsi
znéni bezpecnostnich pokyn(i a upozornéni a http://knowbeforeyoufly.org/ (plati pro USA) pro dalsi informace
0 bezpecném provozu.

Informace vtomto dokumentu maji vliv na vasi bezpecnost a na vase prava a povinnosti. Peclivé prostudujte cely
dokument, abyste zajistili spravnou pfipravu modelu a vieho dalsiho pfislusenstvi a vybaveni pred jeho uvede-
nim do provozu. Pokud se neseznamite, a nebudete se dlsledné fidit ndvodem k obsluze a v ném (a v dalsich
doprovodnych dokumentech) uvedenymi pokyny a upozornénimi, mlze to vést k poskozeni nebo ztraté vaseho
modelu, k vdaznému zranéni osob nebo dalsim skodam na majetku.

Dfive nez se pokusite Mavic 2 uvést do provozu, prostudujte navod k jeho obsluze a viechny doprovodné doku-
menty. Nespravné pouzivani vyrobku muize vést k poskozeni vyrobku, skoddm na majetku a k vaznym zranénim
osob.

Toto je vysoce sofistikovany vyrobek. Musi byt provozovan opatrné, v souladu se zdravym rozumem a vyzaduur-
Cité zékladni znalosti a dovednosti mechanické a elektronické. Pokud nebudete vyrobek provozovat bezpe¢nym
a odpovédnym zplsobem, vznika nebezpeci skod na majetku a dalsich doprovodnych 3kod stejné jako nebez-
peci vazného zranéni. Tento vyrobek neni hracka a neni urcen pro pouzivani détmi. tento vyrobek nepouzivejte
s nekompatibilnim pfislusenstvim nebo jej neupravujte za ramec technickych specifkaci a dokumentace posky-
tované SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. Tyto Bezpecnostni zasady obsahuji pokyny pro bezpecny provoz a tudrzbu.
Je nezbytné prostudovat a pfisné dodrzovat pokyny a varovani uvedend v ndvodu k obsluze Mavicu 2. S pokyny
se seznamte dfive, nez se vyrobek pokusite poprvé nastavovat nebo pouzivat, abyste jej mohli provozovat bez-
pecné a vyhnuli se Skoddm na majetku nebo vaznému zranéni.

Tim, Ze tento vyrobek za¢nete pouzivat, vyjadfujete souhlas s timto prohlaseni a stvrdite, Ze jste se s nim v Upl-
nosti sezndmili. Souhlasite s odpovédnosti za vase jednani a nakladani s timto vyrobkem, s odpovédnosti za ja-
kékoliv pfimé nebo nepfimé skody zplsobené nedodrzenim tohoto navodu, porusenim nebo nerespektovanim
jakychkoliv mistnich zakon, pfedpist a pravidel. Souhlasite s tim, Ze budete tento vyrobek pouzivat v souladu s
jeho uréenim a v souladu se zakony, pfedpisy a jinymi pravnimi normami platnymi ve vasi zemi a pokyny a dopo-
ru¢enimi danymi DJI v minulosti nebo v budoucnosti. Dale jste srozuméni a souhlasite s tim, Ze vase - v¢etné, ale
nejenom - data letové telemetrie a zdznamu o provozu mohou za urcitych podminek byt nactena a spravovana
na DJI uréeném serveru.

Vyrobce DJI a dovozce STABLECAM s.r.o. nepfijimaji zddnou odpovédnost za skody nebo zranéni spojené pfimo
nebo nepiimo s pouzivanim vyrobku. UzZivatel je povinen se seznamit s pravidly bezpe¢ného a zakondm a mist-
nim predpistim zplsoblm pouzivani vyrobku véetné téch (ale nejenom) uvedenych v téchto Bezpecnostnich
zésadach.

Ukladani a pouzivani dat

Kdyz pouzivate nasi mobilni aplikaci nebo nase vyrobky nebo jiny software, mizete DJI poskytnout data tykajici
se pouzivani a provozu vyrobku, jako jsou letova telemetricka data (napt. rychlost, vyska, zivotnost akumulatoru
a informace o zavésu a kamere) a zaznamy o provozu. Podrobnéjsi informace najdete na http://www.dji.com/
policy.

Kterakoliv ¢ast tohoto prohlaseni mize podléhat zméng bez pfedchoziho upozornéni, na www.dji.com najdete



nejnovéjsi znéni. Toto prohlaseni je vyhotoveno v rliznych jazykovych verzich; v pfipadé rozdild mezi verzemi je
smérodatné origindlni anglické znéni.

UPOZORNENI
SZ DJITECHNOLOGY Co. Ltd. si vyhrazuje pravo ménit vsechny ndvody a doprovodné dokumenty a doprovodné
dokumenty bez predchoziho upozornéni. Pro nejaktualnéjsi informace navstivte http:/www.dji.com a prejdéte
na stranku tohoto vyrobku.

POZNAMKY
V névodech a dalsich dokumentech jsou pouzivany nasledujici terminy pro oznaceni rdznych Urovni potencial-
niho rizika pfi provozovani daného vyrobku:

UPOZORNENI: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpedi $kod na majetku a malé nebo zadné nebezpeci
zranéni.

POZOR: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpedi $kod na majetku a nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Postupy, pii jejichz nedodrzeni vznika nebezpeti $kod na majetku a dalsich doprovodnych $kod
stejné jako nebezpedivazného zranéni.

UDRZBA VYROBKU

SKLADOVANI A PREPRAVA

VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim déti a zviFat, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Malé dily, jako jsou kabely a stahovaci pasky jsou nebezpecné, pokud dojde k jejich spolknuti nebo
vdechnuti. Vsechny dily drzte mimo dosah déti a zvirat.

UPOZORNEN[

1. Inteligentni pohonny akumulator skladujte na suchém chladném misté, které neni vystaveno pfimému slu-
ne¢nimu zéreni, abyste méli jistotu, Ze se vestavéné LiPo ¢lanky nebudou pfehfivat. Doporucena skladovaci
teplota: mezi 22°C az 28°C pro skladovéani po dobu delsi nez 3 mésice. Akumulatory nikdy neskladujte v pro-
stiedi s teplotou vné rozmezi -20°C az +45°C.

2. Zabrante styku s nebo ponofeni kamery do vody nebo jinych kapalin. Pokud kamera zvlhne, osuste ji otfenim
suchym mékkym hadfikem. Zapnuti modelu, ktery spadl do vody, muize zplsobit jeho trvalé poskozeni. Pro
¢isténi a udrzbu kamery nepouzivejte alkohol, benzin, fedidla nebo jiné hoflavé latky. Kameru neskladujte ve
vlhkych nebo prasnych prostorach.

3. Tento vyrobek NEPRIPOJUJTE k jakémukoliv USB rozhrani, které je star$i nez verze 3.0. Nepfipojujte tento vy-
robek k jakymkoliv ,power USB“ nebo podobnym zafizenim.

UDRZBA A OSETROVANI

UPOZORNEN[

1. Po jakékoliv havarii nebo silném narazu kontrolujte viechny ¢asti modelu. Pokud méate problémy nebo dotazy,
kontaktujte, prosim, autorizovaného prodejce DJI.

2. Pravidelné kontrolujte Indikdtory stavu akumulatoru, abyste vidéli aktudini stav akumulatoru a jeho celkovou
zivotnost. Typicka zivotnost akumulatoru je pocitana na 200 cykl(. Poté je nedoporucujeme déle pouzivat.
podrobnosti o bezpe¢ném pouzivani a udrzbé akumuldtoru najdete v Zdsadach bezpecného provozu Inteli-
gentniho akumuldtoru Mavic 2.

PODMINKY PRO LETANI

POVETRNOSTNi PODMINKY A OKOLNi PROSTREDI

VAROVANI

Model je konstruovan pro létani za dobrych povétrnostnich podminek. Abyste piredesli havariim, vaz-

nym zranénim a Skodam na majetku, rid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Nelétejte za Spatného pocasi - za desté, za silného vétru (pies 10 m/s), snézeni, smogu, mlhy bouiky,
krupobiti, tornada nebo hurikanu.

2. S modelem nelétejte v mistech, kde dochazi k velké a prudké zméné urovné zemé (napf. nelétejte z
vnitiku budovy oknem ven), a kde je GPS signal slaby, protoze ta takovych okolnosti je nepfiznivé
ovlivnéna ¢innost systémii uréovani a stabilizace pozice, coz snizuje bezpec¢nost letu.

UPOZORNENI
1. Vykony modelu a pohonného akumulédtoru zaviseji na vlivech okolniho prostiedi, jako hustota vzduchu a
4



teplota. Budte velmi opatrni, pokud létdte v nadmofiské vysce nad 6000 m, protoze vykony modelu a akumu-
latoru mohou byt vyrazné omezeny.

2.S modelem nelétejte v blizkosti dopravnich nehod, pozar(, explozi, zaplav, tsunami, lavin, sesuv( pdy, zemé-
tieseni, pise¢nych nebo prachovych boufi.

RUSENI SPOJENI MEZI MODELEM A VYSILACEM

UPOZORNEN[

1. Letovy prostor by mél byt otevieny. Vysoké budovy a ocelové konstrukce mohou ovliviiovat presnost palub-
niho kompasu a blokovat GPS signal.

. Snazte se zabranit vzajemnému ruseni mezi vysilacem a jinym bezdratovym zafizenim. Ujistéte se, Zze wi-fi na
vasem mobilnim zafizeni je vypnuté.

. Nelétejte v oblasti se silnymi magnetickymi/elektromagnetickymi poli, jako napt. v blizkosti vysilacich vézi,
elektrickych rozvodnych stanic, vedeni vysokého napéti apod. V opacném piipadé muze byt ohrozena kvalita
prenosu fidiciho signalu a video signalu, coz mGze ovlivnit pfesnost stanoveni polohy a zemépisné pozice
modelu. Model se mize chovat nenormélné nebo se zcela vymknout kontrole v oblastech se silnym rusenim.

ZODPOVEDNE PROVOZOVANI MODELU

VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Dbejte, abyste se o vzlet s modelem nepokouseli, jste-li pod vlivem alkoholu, drog, anestetik nebo ji-
nych latek, nebo netrpite nevolnosti, malatnosti, inavou nebo jinymi potizemi, které by mohly ovliv-
nit vase schopnosti bezpecného ovladani modelu.

2. Po pfistani nejprve vypnéte model, az nakonec vypinejte vysilac.

3. Neshazujte, nevypoustéjte, neodpalujte nebo jinak neuvoliiujte jakékoliv nebezpecné naklady na
nebo v jakychkoliv budovach, na osoby nebo zvifata nebo které by mohly zptsobit zranéni osob nebo
Skody na majetku.

4. Nepokousejte se provozovat model, ktery havaroval, byl poskozen nebo neni v dobrém technickém
stavu.

UPOZORNENI

1. Dbejte, abyste byli schopni dostatecné zvladat pilotaz v podminkach, za jakych chcete s modelem Iétat a méli
pfipraveny plan pro feseni nehod dfive, nez k nim dojde.

2. Dbejte, abyste vzdy létali s pevnym zdmérem, letovym planem, nikdy nelétejte jen tak zbdhdarma a bezsta-
rostné.

3. Pii pouzivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Dbejte, abyste vzdy vyhovéli zakonlm, jinym piedpi-
siim a spolec¢enskym zvyklostem platnym v mistech, kde model provozujete.

4. Model nepouzivejte k jinému, nez pro osobni rekreaci. Nepouzivejte jej pro jakékoliv nelegalni nebo nepatfic-
né ucely (jako je $pionaz, vojenské operace, prlizkum a sledovéni bez povoleni).

5. Model nepouzivejte k pomlouvani, pronasledovani, vyhrozovani, vydirdni nebo jinému porusovani zékon-
nych prav (jako je pravo na soukromi) jinych osob.

6. Nenarusujte soukromé vlastnictvi jinych osob a s tim souvisejici prava.

SOULAD SE ZAKONY A PREDPISY, BEZLETOVE ZONY

VAROVANI

Abyste piredesli poruseni zakoni a predpist, vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledu-
jicimi zasadami:

1. Nelétejte v blizkosti letist — bez ohledu na vysku letu. Je-li tieba, ihned pfistante.

2.S modelem nelétejte v husté osidlenych oblastech, véetné mést, sportovnich a kulturnich udalosti, vystav,
verejnych vystoupeni atd.

3.S modelem nelétejte ve vétsi nez povolené vysce. Drzte se v bezpecné vzdalenosti a nenarusujte pro-
voz letadel a vrtulniki s lidskou posadkou. Bud'te stale ve stiehu a vzdy se vyhybejte ostatnim létaji-
cim prostiedkim a vSem piekazkam.

POZOR

Abyste predesli poruseni zakon( a predpisu, vaznym zranénim a skoddm na majetkuy, fid'te se nasledujicimi za-

sadami:

1. S modelem nelétejte uvnitt, v blizkosti nebo jakkoliv v rémci bezletovych zén stanovenych mistnimi zakony a
predpisy. Bezletové zény zahrnuiji: letisté, hranice mezi dvéma suverénnimi staty nebo regiony, mésta atd. a
jsou priibézné aktualizovany.

N

w
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2.S modelem nelétejte ve vétsi nez povolené vysce.
3. Model vzdy udrzujte v pfimém dohledu, pouzijte pomocnika, je-li tfeba.
4. Model NIKDY nepouzivejte pro prendseni ilegélniho nebo nebezpecného nakladu.

UPOZORNEN[

1. Vénujte pozornost porozuméni zplsobu provozovani vaseho modelu (jako je rekreacni, pro verejné ucely,
komerc¢ni) a dbejte, abyste pied letem ziskali odpovidajici licenci nebo povoleni piislusnych tfad. Poradte se
s mistnimi organy (Ufad pro civilni letectvi v Ceské republice), abyste ziskali pfehled o platnych predpisech a
z toho vyplyvajicich pozadavcich.

.Méjte, prosim, na paméti, ze pouzivani dalkové ovladanych modeld ke komerénim aktivitdm maze byt v nékte-
rych zemich nebo oblastech omezeno nebo zakazano. Pfed |étanim ovéfte a nadale dodrzujte mistni zakony
a predpisy, protoze ty se mohou lidit od toho, co je uvedeno v tomto Prohlaseni.

. Nelétejte okolo citlivych zatizeni nebo majetkd, jako jsou elektrarny, rozvodny, Gpravny vody, véznice a na-
pravna zafizeni, komunikace s hustym provozem, vladni instituce, vojenské zény atd.

4. Pfi pouzivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Neprovadéjte priizkumné nebo vyzvédné operace jako
je fotografovani nebo nataceni jakékoliv osoby, udalosti, vystavy a majetku bez povoleni nebo kde se predpo-
klada soukromi, a to i v pfipadé, ze fotografie nebo videozdznamy jsou pofizovany pro osobni pouziti.

5. Méjte, prosim, na paméti, ze kopirovani fotografii nebo videozaznamu ze spolecenskych akci, sportovnich a
kulturnich udalosti nebo komer¢nich akci méze byt porusenim autorskych prav nebo jinych pravnich narokd
dokonce i tehdy, byl-li zdznam pofizen pro soukromé tcely.

BEZLETOVE ZONY

UPOZORNEN[

DJI vzdy klade na prvni misto bezpecnost léténi a vyvinulo proto rlizné pomocné prostredky, které uzivatelim

pomahaji provozovat model v souladu s mistnimi zékony a predpisy. Dirazné doporucujeme, abyste firmware

vaseho modelu vzdy aktualizovali na nejnovéjsi verzi, abyste mélijistotu, ze nasledujici funkce jsou pIné aktualni:

N

w

Bezletové zény

1. Kompletni seznam bezletovych zén je uveden na oficidlnich strankdch DJI http://www.dji.com/fllysafe a je
prubézné aktualizovan v souladu s nejnovéjsimi zakonnymi pozadavky a regulacemi bez piedchoziho upo-
zornéni.

. Letova omezeni se u jednotlivych zén lisi. V zavislosti na omezenich v dané zéné se v aplikaci DJI GO 4 mohou
objevovat vystrazna hlaseni, mize byt zakazan vzlet, mdze byt omezena vyska letu nebo model mlze auto-
maticky provést akci, jako je automatické pristani.

. Letové funkce modelu budou do ur¢ité miry ovlinény, pokud se model nachazi v blikosti nebo uvnitie Bezle-
tové zony. Tyto vlivy zahrnuji (ale neomezuji se na): model mdze zpomalit, nemusi byt mozné vytvofit letovou
ulohu a provadéna letova uloha muze byt prerusena.

4. Provoz s omezenim Bezletovych zén nezarucuje vase dodrzeni vsech platnych zakon, predpisti a doc¢asnych

letovych omezeni. Konzultujte pravnika nebo mistni urady, abyste méli jistoru, ze konate v souladu s platnymi
zékony a predpisy.

N
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Vyskové omezeni

1. Nelétejte vyse nez 120* metrd nad Urovni zemé a drzte se v bezpecné vzdalenosti od jakychkoliv prekdzek v
okoli.

2. Pokud hodlate Iétat nad vychozim vyskovym limitem, jste pozadani, abyste pfijali prohlaseni, které se objeviv
aplikaci DJI GO - teprve potom mUzete zadat novy vyskovy limit.

*) Vyskovy limit se miiZe v riiznych zemich lisit. Nelétejte vyse, nez je limit stanoveny v zemi, kde model provozujete.

% STABLECAM
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